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ONSOZ

Kadastro Veri Tanimlama Teknik Kilavuzu, 1ISO ve TSE standartlarina uygun olarak, Kadastro Tema
Calisma Heyeti tarafindan, “Cografi Bilgi Sistemleri Hakkinda 49 Sayili Cumhurbaskanhig Kararnamesi”
temel alinarak gelistiriimistir. “TUCBS Genel Kavramsal Model”, "TUCBS Teknik Birlikte Calisabilirlik Usul
ve Esaslari" ve "TUCBS Uygulama Kurallar" dokiimanlari bu kilavuzun hazirlanmasinda temel prensipleri
saglamaktadir.

Ozet bolimi iki kisimdan olugsmaktadir. ilk kisimda Cografi Veri Setlerinin ve Servislerinin Birlikte
Calisabilirligi ve TUCBS’nin gelisim surecinden bahsedilerek, mevcut mevzuatlar, cografi veri setleri ve
servislerinin birlikte galisabilirligi igin gelistirilmis uygulama kurallarinin kapsami ézetlenmistir. ikinci kisimda
ise veri temasi 6zelinde, yonetici seviyesinden kullanici seviyesine ilgili herkesin anlayabilecegdi sekilde veri
temasinin kapsam ve igerigi 6zetlenmistir.

Bolum 5'te yer alan UML diyagramlari, bu kilavuzda yer alan tanimlamalarin ana 6gelerini ve iligkilerini genel
olarak agiklamakta olup cografi nesne tirlerinin, o6zniteliklerinin ve iligkilerinin tanimlarina Detay
Katalogunda yer verilmistir. Detay Katalogunda yer alan veri modelinin igerigi, tematik uzmanhgi olup UML
yapisini bilmeyen kullanicilarca anlasilabilecek sekilde hazirlanmistir.

Bu kilavuzda yer alan teknik hikimler ve temel kavramlar, genel olarak érneklerle agiklanmis olup kisa
drnekler kilavuz metninde yer alirken, uzun érnekler bu kilavuzun ekinde yer almaktadir.

Cografi Veri Setlerinin  ve Servislerinin  Birlikte
Calisabilirligi - Genel Yonetici Ozeti

Glnumizde verinin ve 6zellikle cografi bilginin kullanimi gesitli ihtiyaglar nedeniyle giderek artmaktadir.
Bu artis sadece veri hacmi ile sinirli olmayip ayni zamanda farkli kullanim alanlarinda da olmaktadir.
Felaket yonetiminden saglik alanina, ¢cevre korumadan ingaat sektérine uzanan ve bir zamanlar birbiri ile
etkilesimi az ama giderek i¢ ice giren pek ¢ok sektor cografi veriyi daha siklikla kullanir hale gelmektedir.
Organize cografi bilginin sagladigi faydalar arttikga, veriye ve saglanan hizmetlere olan ihtiyag daha da
artmaktadir. Bu husus, cografi verinin farkli teknoloji ve yaklasimlar kullanan sektor ve alanlar tarafindan
yeniden kullanilabilmesini de gerektirmektedir. Cografi bilgi ve cografi bilgi sistemi kavramlari diger veri
yapilari ve bilgi sistemlerinden énemli farkliliklar gdstermektedir. ilk olarak karmasik siireglerin anlik bir
bileseni degil cogu zaman baslangigctan bitise uzanan her adimda ihtiya¢g duyulan ve kullanilan bir
kavramdir. Cografi veri tanimi geredi neredeyse sinirsiz denilebilecek bir cesitliligi ifade etmektedir.
Gokyuzinden denizlerin dibine uzanan konum ve ge¢cmisten gelecege uzanan zaman boyutunda hemen
hemen her yerde ve farkli sekillerde cografi veri vardir. Boylesi zengin ve karmagsik veri ¢cok sayida kurum,
kurulus ve hatta bireyler tarafindan toplanmakta ve cesitli araclar ve sistemler aracihd ile
kullanilabilmektedir. Cografi veri ve cografi bilgi sistemi ile ilgili bir diger husus ise kullanilan her bir veri
veya sistemin elde edilen sonucu anlamsal olarak giglendirdigi, butlnlestirdigi ve ayni zamanda ciddi
katma deger sagladigidir. Yani farkli cografi bilgilerin birarada kullanilabilmesi elde edilen faydayi 6nemli
oranda arttirmaktadir.

Yukarida bahsedilen hususlar esas alindiginda, cografi verinin toplanmasindan kullanilmasina uzanan
her siirecte mutlaka géz oniinde bulundurulmasi gereken en énemli husus “Birlikte Calisilabilirlik’tir.
Cografi bilgi kullanilarak saglanilan fayda, farkli veri ve sireglerin bir araya gelmesi sayesinde ¢arpan
etkisi ile artmakta ve istenilen amaca en iyi sekilde hizmet etmektedir. Cografi veri ve cografi bilgi sistemi
kapsaminda ele alinabilecek birlikte ¢alisabilirlik kavrami dogru strateji kuruldugu zaman daha etkili ve
daha kolay olmaktadir. Planl olmayan stregler ve yaklasimlarin sonucunda uretilen cografi verilerin bir
araya getiriimesi ve birlikte kullaniimaya calisiimasi oldukga zor ve bazen mimkiin olmayan bir stre¢
olabilmektedir. Dolayisi ile bu zorunlu gereksinim her suregte ¢ok dikkatli bir sekilde ele alinmalidir. Birlikte
calisabilirlik gibi Snemli bir husus bireylerden kurumlara uzanan genis bir yelpazedeki Uretici ve kullanicilar
tarafindan yalin bakis ve tecriibe ile ¢ozilebilecek bir kavram degildir. Birlikte caligabilirlik; veri
yapilarindan sunum tekniklerine, bilgisayar aglarindan bilgi guvenligine uzanan pek ¢ok teknoloji veya
yaklasimi icermektedir. Dolayisi ile kurumlar ve bazen Ulkeler Uzeri organizasyonlar tarafindan ele
alinmakta ve ciddi slreglerden gegerek sekillenmektedir. Bdylesi bir yapi tarafindan tasarlanmayan tum
¢abalar iyi niyetli bile olsa istenilen amaca hizmet etmeyecek ve bosa giden bir emek olacaktir.
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Cografi veriyi merkeze koyan birlikte ¢alisabilirlik kavrami su anda lilkemizde yogun bir sekilde yasanan
kalkinma slrecinin ve e-devlet calismalarinin hizlandiriimasi, etkinlestiriimesi ve surdardlebilirligin
saglanmasi agisindan da blylk énem arz etmektedir. Glinimizde cografi veri olmadan kalkinma ve
gelismeden bahsedilmesi mimkiin degildir. Burada 6zellikle ana isi cografi veri Uretmek olan kurumlara;
bireyler, 6zel sektor veya dolayl olarak cografi veri treten veya kullanan diger kurumlara érnek olmak gibi
onemli bir rol dismektedir. Bu kapsamda codrafi verinin diger ihtiyac sahiplerince kolayca bulunabilmesi
ve ihtiyag var ise farkh girdiler ile sorunsuz ve hizli bir sekilde kullanilabilmesi gerekmektedir. Farkli
kaynaklar tarafindan farkli teknoloji ve yaklagsimlarla toplanan cografi verinin ortak bir platforma
dénustirilmesi tahmin edildiginden zahmetli bir istir. Ornegin bir akarsu su bilimciler tarafindan bir yagam
sahasi olarak tanimlanabilmekte, sinir givenliginden sorumlu kuruluglar tarafindan ise iki Ulkeyi ayiran bir
cizgi olarak degerlendiriimektedir. Oziinde ayni olan bu veri farkli organizasyonlarca cesitli ydntemlerle
toplanmakta, degerlendiriimekte ve ihtiyaglarina gére tanimlanip kullaniimaktadir. Zor olan husus cografi
bilgiyi, emek ve maliyet israfi olmadan herkes tarafindan kendi ihtiyaclarini karsilayabilecek sekilde
kullandirabilecek alt yapiyi saglamaktir.

Cografi veriye ihtiyag duyan kamu hizmetlerinin birbirine bagli ve birlikte ¢alisabilir olmasinin saglanmasi
ve hizmet kullanicilarinin ihtiyaclarinin tam olarak karsilanabilmesi igin bu hizmetlerin yasal,
organizasyonel, anlamsal ve teknik anlamda birbirleri ile kesintisiz olarak etkilesimi gereklidir. Bu
etkilesimin Oniindeki engellerin tespit edilip kaldiriimasiyla hizmetlerin tanimlanmasi, tasarlanmasi,
gelistiriimesi ve sunumunda tam bir mikemmellige ulasilacaktir. Turkiye Ulusal Cografi Bilgi Sistemleri
cografi bilginin birlikte kullanilabilirligi hususunun etkin bir sekilde hayata geciriimesini saglamak Uzere
tim paydaslari aktif bir sekilde bir araya getirerek llkemizin kaynaklarinin en etkin sekilde kullaniimasina
katkida bulunmayr amaclamaktadir. Cografi verinin degeri ve getirdigi faydalar veriyi paylastikca
artmaktadir.

Kadastro — Yonetici Ozeti

Kullanim Alanlari

Mulkiyet kavrami, tarihten ginimuize insanoglu icin en 6nemli olgu olarak her zaman yerini almigtir.
Mulkiyetin temel objesi “PARSEL” dir. Bu baglamda ¢iplak mulkiyet tabiriyle parseller, kirsal kesimde agirlikl
olarak tarla, mera, yaylak, kislak ve orman ile kisith miktarda izerinde yasanilan binalarin tesis edildigi
alanlardan olugsmaktadir. Kentlerde ise agirlikli olarak; yasanilan binalar ile hizmet alaninda kullanilan
hastane, karakol, ibadethane, okul, park, bahge, yesil alan, yol vb. donati alanlarinin teskil ettigi alanlardir.
Bu alanlarin (parsellerin) mulkiyet sahipligini belirlemek, gereksiz hak kaybi veya hak kazancini énleyerek
adalet saglamak acisindan en Onemli calismalar arasinda yer almaktadir. Parseller Uzerinde
gerceklestirilecek her turlt degdisiklik islemleri, gerek kamu gerekse 6zel milkiyet baglaminda énem arz
etmektedir. Ayrica, parsel Uzerinde yapilan her tirli calismaya altlik tegkil eden 6énemli bir nesnedir. Bu
baglamda, bir kadastro parselinin Ustiinde ve altinda tesis edilecek her turli yapi ve kullanim hakki ile tim
mulkiyet degisimlerinin tespiti ve izlenilmesi de son derece dnemlidir.

Calismalarin Gergeklestirilmesi

Tapu ve Kadastro Veri Yapilarinin gereksinimlerinin ortaya konulmasi ve bu baglamda veri modelleri, veri
kalitesi ve metaveri katologlarinin olusturulmasi her hafta yapilan toplantilar ve toplanti disi yapilan
c¢alismalarla sonuglandirima asamasina getirilmistir. Bu toplantilar TK Veri Temalari grubu ile
gerceklestiriimistir. Bu baglamda yapilan ¢alismalar asagida maddeler halinde verilmigtir.

Sorumluluklar, beklentiler, calisma metodolojisi

Veri tanimlama dékimanlarina genel bakis

INSPIRE ve TUCBS veri yapilari hakkinda bilgilendirme
Kurum bazinda veri yapilarinin incelenmesi

Uygulama semalari

Temel kavramlar

Referans sistemleri

Veri kalitesi

Metaveri

Kartografik Gosterim

AV N N N N N N NN
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Mevcut Standartlar

Ulkemizde konumsal ve konumsal olmayan verinin ifade edildigi TRKBIS standardi mevcut olup, bu
standardin hazirlik asamasinda bahse konu stadartlar ile birlikte INSPIRE standardi detayli bicimde
incelenmis, irdelenmistir.

Veri Modeli

Bu standart gergevesinde hazirlanan veri modeli parsel verisinin saklanmasi ve degisilmesi amaci ile birden
¢ok konumsal (geometrik) katman sinfi temel bilesenleri icermektedir. Bunlar, parsel, ada, ¢alisma alani,
sinir ve irtifak konumsal bilesenleridir. Ayrica parsel kirsal alanda lizerinde bulunan binalar ve mistemilatlar
ile kentsel alanlarda bina ve bagimsiz bolimler ile de dogrudan iligkili bir nesne olarak model igerisinde yer
almaktadir. Tapu ve Kadastro verileri yalnizca parsel degil, parsel objesine bagli olarak tescile tabii bagimsiz
bolimleri de ihtiva etmektedir. Burada olusturulan veri modelleri ileriki béliumlerde ele alinmis ve UML
semalari verilmistir. Bu baglamda yapilan tim ¢alismalar medaratér yoneticiliginde, Tapu ve Kadastro Genel
Mudurliga ve CBS Genel Madurligu ile koordineli sekilde yuratialmis ve gergeklestirilmistir.

Veri modelleri agirhkl olarak konumsal parsel verisi ve detaylamalari hususunda gergeklestiriimistir. Tapu
detay siniflamalari ise devam edecek galismalarda gergeklestirilecektir. Tasarlanan veri modelleri INSPIRE
(Infrastructure for Spatial Information in Europe) ve LADM (Land Administration Domain Model) uyumlu
olarak tasarlanmistir. Bu baglamda sunumu gergeklestirilecek portal yapilarinin ve veritabanlarinin burada
tasarlanan modellere gore dizaynedilmesi ve sunulmasi amacglanmistir.

Veri Kalitesi ve Metaveri

Veri kalitesi ve metaveri konusundaki galigmalar diger temalar ile uyumlu bigimde yirutilmas ve
sonugclandiriimigtir.

Katkida Bulunanlar/Tesekkur

Bu kilavuzun gelistiriimesine katkida bulunan kurum, kurulus ve meslek odalari asagida belirtiimigtir:

T.C. Cevre ve Sehircilik Bakanligi — Cografi Bilgi Sistemleri Genel MudurlGgu

T.C. Cevre ve Sehircilik Bakanhgi — Tapu ve Kadastro Genel Mudurlagu

T.C. Sanayi ve Teknoloji Bakanligi - TUBITAK BILGEM Yazilim Teknolojileri Aragtirma Enstitiisii
Balikesir Buyuksehir Belediyesi
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1 Kapsam

Cografi Bilgi Sistemleri Hakkinda 49 Sayili Cumhurbaskanhdi Kararnamesinin, Bakanligin gérev ve yetkileri
MADDE 5- (1) “Cografi veri temasi listelerinin, Ulusal Cografi Veri Sorumluluk Matrisinin, Ulusal Cografi Veri
Paylasim Matrisinin, kararlarin ve tanimlama dokimanlarinin yayimlanmasini saglamak” maddesi ile
Calisma heyetlerinin gorevleri MADDE 10- (2) “Ulusal Cografi Veri Sorumluluk Matrisinde yer alan cografi
veri temalarina ait tanimlama dokimanlarini hazirlamak ve Genel Miidirlige sunmak.” maddesine istinaden
hazirlanmistir.

2 Genel Bakig

2.1 isim

Kadastro cografi veri temasi igin TUCBS veri tanimlama dokimanidir.
2.2 Resmi Olmayan Agiklama

Tanim:

Kadastro parseli kadastrosu yapilan ve yerytzinde miilkiyet hakkina sahip en kiglik homojen birim olan
alanlari ifade eder.

Aciklama:
Parsel sinirlarinin arazi ve harita tzerinde belirtilerek hukuki durumlarinin ve tzerindeki haklar tespit edilir.
Kadastro parseli, temel olarak ada, parsel, parsel kdse noktalari, irtifak hakki ve tapu bilgilerini icermektedir.

Kadastro parseli igin belirlenen ve yukarida agiklanan tim detay tipleri hemen hemen tim veri temalari ile
dogrudan ya da dolayh olarak iligki icindedir.

2.3 Kural Koyucu Referanslar

Cografi Bilgi Sistemleri Hakkinda 49 Sayili Cumhurbaskanligi Kararnamesi
TS EN ISO 19107 Cografi Bilgi — Konumsal $ema

TS EN ISO 19108 Cografi Bilgi — Zamansal Sema

TS EN ISO 19108/AC Cografi Bilgi — Zamansal $Sema

TS EN ISO 19111 Cografi Bilgi — Koordinatlar ile Konumsal Referanslama

TS EN ISO 19113 Cografi Bilgi — Kalite ilkeleri

TS EN ISO 19115 Cografi Bilgi — Metaveri

TS EN ISO 19118 Cografi Bilgi — Kodlama

TS EN ISO 19123 Cografi Bilgi — Coverage Geometrisi ve Fonksiyonlari icin Sema
TS EN ISO 19125 Cografi Bilgi — Basit Detay Erisimi — Bolum 1: Ortak Mimari

TS EN ISO 19135-1 Cografi Bilgi — Nesne Kaydi i¢in Prosedurler

ISO/TS 19138 Cografi Bilgi — Veri Kalitesi Olciileri

ISO/TS 19139 Cografi Bilgi — Metaveri — XML Sema Uygulamasi
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EN ISO/TS 19157 Cografi Bilgi — Veri kalitesi

Cografi Bilgi Uygulama Standardi - Basit Nesne Erigimi — Bolim 1: Ortak Mimari v1.2.1 (OGC 06-103r4)
TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokiimani

2.4 Terimler ve Tanimlar

Bu Veri Tanimlama Dokimaninin igerdigi genel terimler ile temaya 6zgl kavramlara ait tanimlar, “TUCBS
SézIigl” ve “TUCBS Veri Temalarina Ozgii Kavramlar S6zIGgi” ile bu dokiimanin detay katalogu

boélimlerinde yer almaktadir.

Ozellikle Kadastro temasi igin, agagidaki terimler tanimlanmistir:

(1) Ada

Cevresi kamuya ait cadde, sokak, yol, kanal, ark, dere, gél, deniz gibi dogal ve yapay sinirlarla ¢evrili parseller
toplulugudur. imar mevzuatindaki esaslara gére de imar adasi olusur. Hiyerarsik idari birimler degildirler ve
diizey degerleri istisnai olarak sifir (0) olarak kabul edilir. Aralarinda bindirme veya sinir paylasimi olamaz.
istisnai olarak, bir adada kismi imar uygulamasi sonucu imar adasinin bir kismi ile kadastro adasinin geri
kalan kismi arasinda sinir paylasimi olabilir.

(2) Parsel
Parsel, imar yasalarina gére ayrilip sinirlanmis arazi pargasidir. Bir parselin bir ya da birden ¢ok sahibi
olabilir. Sahipler kisi olabilecegdi gibi; kurulus, devlet ya da vakif gibi organlar da olabilmektedir.

() irtifak Hakki

Sahibine hakkin konusu tasinmaz mal Uzerine kullanma ve yararlanma yetkisi veren sinirli ayni haklarin
genel adidir. Bir arazi tGizerine kurulursa arzi irtifak hakki, bir sahis yararina kurulursa sahsi irtifak hakki denir.
Baskalarina devri mimkiuin olarak ve yirmi yildan fazla kurulursa daimi ve mistakil irtifak hakki seklinde tescil
edilebilir.

Medeni kanunda irtifak haklari; intifa hakki, stikna hakki, gecit hakki, kaynak hakki, tst (ingaat) hakki ve diger
irtifak haklari olarak gdsterilmigtir.

(4) Kadastro Galigsma Alani

Kadastro bdlgesindeki her kdy ile belediye sinirlari icinde bulunan mahallelerin her biri, kadastro ¢alisma
alanini teskil eder. Kadastro ekibi; kadastro ¢calisma alani sinirinin tespitinde il ve ilgelerin belediye sinirlari
ile kdy sinirlarini dikkate alir. Bu sinirlar mahalle, belediye, kdy idari sinirlari sayllmaz.

(5) Sinir

Kadastral sinir kadastro parsellerinin tam komsuluk saglayan bolimleridir. Yani komsu iki parselinde ortak
olarak kullandigi ve birbiri ile komsu olan ¢izgi parka/pargalaridir. Burada topolojik anlamda yarim komsuluk
(sadece bir noktayi ortak kullanma) bu kapsam disindadir.

2.5 Semboller ve Kisaltmalar

TUCBS Tarkiye Ulusal Cografi Bilgi Sistemi
TRKBIS Turkiye Kent Bilgi Sistemleri Standartlarinin Belirlenmesi Projesi
TKGM Cevre ve Sehircilik Bakanligi — Tapu ve Kadastro Genel Muduarlagu

2.6 Teknik Kilavuzlarin Uygulama Kurallari ile iligkisi

Turkiyede Ulusal Cografi bilgi sistemleri altyapisini koordine etmek ve standartlarini belirleme goérevi Cevre
Sehircilik Bakanhigr Cografi Bilgi Sistemleri Genel Mudirligu sorumlulugundadir. Mevzuat olarak Cografi
Bilgi Sistemleri Hakkinda 49 Sayili Cumhurbaskanligi Kararnamesi kapsaminda belirnenen prensiplere gére
TUCBS veri temalarina ait standartlar gelistiriimektedir. Bu anlamda kararnemeye uygun olarak tanimlanan
TUCBS kavramsal model bilegenleri ile veri standari gelistirimesi ile ilgili kavramlar belirlenmisgritir.
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2.6.1 Gereklilikler

Bu Teknik Kilavuzlarin amaci, cografi veri temalarina ait uygulama semalarinin ve standartlarinin
Uretilmesindeki gereklilikleri tanimlamaktadir. Bu gereklilikler bu dokiimanda asagidaki gibi vurgulanmistir:

UK Gerekliligi
Madde
Baslik

Bu gosterim, TUCBS Uygulama Kurallari Dokiimanindaki kurallara referans verildiginde kullanilacaktir.

Bu Teknik Kilavuzlar, uygulama kurali gerekliliklerinin her biri igin ek agiklamalar ve érnekler igerir.
Ekteki Soyut Test Paketi, uygulama kurali gerekliliklerine uygunluk testlerini icerir.

Bu Teknik Kilavuzlar ilgili uygulama kural gerekliligine uymak icin yerine getiriimesi gereken ek teknik
gereksinimleri icerebilir. Bu teknik gereklilikler, asagidaki gibi vurgulanmistir:

Bu gosterim, bir uygulama kurali gereksinimi i¢in bu Teknik Kilavuzlarda
Onerilen belirli bir teknik ¢éztime ait gereklilikler igin kullanilir.

Soyut Test Paketine uygunluk ilgili uygulama kurali gerekliliklerine uygunluk anlamina gelir.
2.6.2 Tavsiyeler

Teknik Kilavuzlar, uygulamayi kolaylastirmak ya da birlikte ¢alisabilir bir altyapinin daha tutarli bir sekilde
gelistiriimesi icin bir takim tavsiyeleri de igerebilir.

Tavsiye X Tavsiyeler, bu gosterim ile kullanihr.
Tavsiyelerin uygulanmasi zorunlu degildir.

2.6.3 Uygunluk

Ekteki Soyut Test Paketi, uygulama kurallarinin ilgili kisimlarina uygunlugunu kontrol etmek icin kullanilir.

3 Tanimlama Kapsamlari

Bu veri tanimlamasi, sadece bir genel kapsami g6z 6ntinde bulundurur. Tanimlama kapsamlari hakkinda
daha fazla bilgi icin, TS EN ISO 19131 8. Madde’ye bakiniz.

4 Tanimlama Bilgileri

Bu Veri Tanimlama Dokimani, asagidaki adreste yer almaktadir:
https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tanimlama_dokumanlari

TS ENISO 19131, bu bélime baslik, 6zet ya da cografi temsil tipi gibi ek tanimlama bilgilerinin eklenmesini
Onermektedir. Onerilen materyaller dokiiman metaverisinde, yénetici 6zetinde, genel bakis agiklamasinda
(b6lim 2) ve uygulama semalarinin agiklamalarinda (Bélim 5) aciklanmaktadir.
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5 Veri lgerigi ve Yapisi
Kadastro uygulama semasinin paket yapisi asagida gosterilmistir (Sekil 1). Burada Kadastro veri yapisinin
en temel seklinin tanimlamasi gergeklestirilmistir.

pkg Kadastro Parselleri Paket Yapm/

«applicationSchema»
Kadastro

+Ada
+ BagimsizBolumHKS

+ BagisizBolumBeyanlar

+ BagisizBolumDeger «applicationSchema»

+ BagisizBolumGRH Bina
+ BagisizBolumHakVeMukellefiyetler

+ BagisizBolumSerhler
+ BagisizBolumTescil
+ CalismaBolgesi

+ DatumDonusumAlani

= .
+ DonusumYontemi

+ HaklarKisitlamalarSorumluluklar
+ HakVeMukellefiyetler

+ Irtifak

+ Jeodezik KontrolNoktasi

+ JeodezikNoktaTuru

+ KadastralSinir «applicatic'm'S?hema»
+ KadastralSinirTuru R Birim

+Katman

+KatmanTuru ____________ ,___________>
+ KontrolNoktasiCinsi

+ KontrolNoktasiTipi
+ KullanimAmaciTipi
+ Malik

+ MalikTuru (from Idari Birim)
+ MalikUyrugu
+ Nitelik

(from Bina)

+ OlcumYontemi
+ Pafta

«applicationSchema»

+ ParselBeyanlar CografiGridler

+ ParselDeger
+ ParselGRH e
+ ParselHakVeMukellefiyetler
+ ParselHKS

+ ParselSerhler
+ ParselTescil (from Cografi Gridler)
+ ParselTuru

+ Tescil

+ TesisDurumDegeri
+ UretimYontemi

+ YukseklikDegerTipi

+ Parsel

Sekil 1 Kadastro Uygulama Semalari Paket Yapisi

5.1 Uygulama semalari — Genel bakis
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5.1.1 Uygulama Kurallarina Yer Alan Uygulama Semalari

UK Gerekliligi
Madde
Cografi Nesnelerin Birbiriyle Degisimi ve Siniflandirilmasi igin Tipler

1. Cografi veri Ureten / kullanan kurumlar, veri setlerinin iligkili oldugu temalar bakimindan, veri
tanimlama dokimanlarinda tanimlanmig olan cografi nesne tiplerini, veri tiplerini, kod listelerini
ve deger listelerini kullanacaktir.

2. Cografi nesne tipleri ve veri tipleri, tanimlara ve kisitlamalara uygun olacaktir.

3. Cografi nesne tipleri veya veri tiplerinin 6zniteliklerinde kullanilan kod listeleri ve deger listeleri
tanimlara ve kisitlamalara uygun olacaktir.

Kadastro Cografi veri temasinda bulunan cografi veri setlerinin degisimi ve siniflandirmasi i¢in kullanilacak
tipler, asagidaki uygulama semalarinda tanimlanmistir.

- Kadastro Uygulama Semasi

Uygulama semalari, her bir cografi nesnenin 6zelliklerine (goklugu, 6zniteligin degeri, kisitlamalari v.b.)
iliskin gereklilikleri belirtir.

Bu boélimde sunulan uygulama semalari, Uygulama Kurallarinda yer almayan bazi ek bilgileri, 6érnegin
Ozniteliklerin ve iligki rollerinin goklugunu icermektedir.

Cografi nesne tipleri ve veri tipleri, bu bélimdeki 6znitelikler ve iligki
rolleri igin tanimlanan ¢okluklara uygun olmalidir.

Bir uygulama semasi, diger cografi veri temalarinda tanimlanan ortak tiplere ya da diger cografi veri
temalarinda tanimlanan tipler ile iligkilendirilebilir. Farkli temalardan aktarilan ve ortak kullanilan tipler, tema
dokiimaninda belirtilir. Ornegin adres bilesenlerinden idari birim detay tipi idari birim temasindan ve kapi
detay tipi bina temasindaki detay tiplerinden iligkilendirilerek adres veri temasina aktariimigtir.

UK Gerekliligi
Madde
Ortak Tipler
Birden cok temada ortak olan tipler, Temel Tirler ve Model dokimaninda tanimlanmis olan tanimlara ve
kisitlamalara uygun olacaktir.

Uygulama kurallari tim TUCBS cografi veri temalarina ait veri tarlerini tek bir dokimanda topladigindan
ortak tipler, diger cografi veri temalarinda tanimlanan tiplere atifta bulunmaktadir.

Ortak tipler, farkl veri temalarindaki ortak kullanilmasi 6n gérulen tipleri icerir. Bu ortak tipler TUCBS Temel

Tip ve ModellerDokimaninda (TUCBS_TTM) tanimlanmis olup ilgili uluslararasi standartlarda (6rnegin ISO
19100 serilerinde) ayrintili olarak agiklanmaktadir.

5.2 Temel kavramlar

Bu bélimde TUCBS uygulama semalarinda kullanilan bazi temel kavramlar agiklanmaktadir.

5.2.1 Gosterim
5.2.1.1 Birlesik Modelleme Dili (UML)

Bu bélimde bulunan uygulama semalari UML kullanilarak belirtiimistir. Cografi nesne tipleri, 6znitelikleri ve
iligkili tipleri, UML sinif diyagramlarda gosterilmistir.

UML gosterimine ait genel bilgi icin TSE ISO/TS 19103’e bakiniz.

Ortak bir kavramsal sema dilinin (yani UML) kullanimi, farkh temalar ve farkli detay seviyeleri arasinda,
uygulama semalarinin otomatik olarak igslenmesine ve uygulama semasina dayali verilerin kodlanmasina,
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sorgulanmasina ve glncellenmesine olanak saglar.

Sinif kalitimi ve soyut siniflarla ilgili asagidaki 6nemli kurallar uygulama kuralina dahil edilmistir.

UK Gerekliligi
Madde
Tipler
1. Bir alt tip, st tipin tim &6zniteliklerini ve iligki rollerini icermelidir.
2. Soyut bir tip 6rneklenmemelidir.

UML kullanimi, TS EN ISO 19109 8.3 maddesi ve TSE ISO/TS 19103 standartlarina uygundur. TSE ISO/TS
19103 ve TS EN ISO 19109, ISO 19100 serisi ile baglantili olarak kullanilacak olan UML profilini belirtir. Bu
profil, 6zellikle uygulama semalarinda kullanilacak olan stereotiplerin ve temel tiplerin bir listesini igerir. TS
EN ISO 19136 ise veri aktarimi amaciyla XML Semasi'nda dogrudan kodlamaya izin veren daha kisitl bir
UML profilini belirtir.

Veri modellerinde cografi nesne tipleri ve bu tiplerin 6zelliklerinde kisitlama tanimlamak gerekli ise ve veri
seti tutarlilk kurallarini ifade etmek igin, TSE ISO/TS 19103'de aciklanan OCL (Nesne Kisitlama Dili)
kullanilir.

5.2.1.2 Stereotipler

Bu bdlimdeki uygulama semalarinda, TUCBS'de kullaniimak (zere, UML profilinin pargasi olarak
tanimlanmis birkag stereotip kullaniimistir. Bu stereotipler, TUCBS Temel Tip ve Model Dokiimanrnda
(TUCBS_TTM) aciklanmaktadir.

5.2.2 “Voidable” Ozellikler

«Voidable» stereotipi, gercek dinyada mevcut veya uygulanabilir olsalar da, bazi cografi veri setlerinde
cografi nesnelere ait bulunamayan 6zelliklerini tanimlamak igin kullanilir.

Cografi bir nesne i¢in tanimlanan tim nesne 6zellikleri i¢in bir deger saglanmalidir; bu ya ilgili deger (veri
saglayici tarafindan tutulan veri setinde mevcutsa) ya da void deger olur. Bir void deger, veri saglayici
tarafindan tutulan kaynak cografi veri setinde karsilik gelen degerin bulunmadigini ya da uygun degerlerin
mevcut kaynaklarla elde edilemeyecegini ifade eder.

Tavsiye 1 Oznitelik degerinin tanimlanamama gerekgesi, VoidReasonValue kod listesinden bir
degder kullanilarak belirtiimelidir.

VoidReasonValue kod listesi, agagidaki 6n tanimli degerleri iceren bir kod listesidir:

— Unpopulated: Nesne 6zelligi, gercek dinyada var olsa bile, veri saglayici tarafindan saglanan
veri setinin bir parcasi degildir. Bu nesne 6zelligi, cografi veri setindeki tim cografi nesneler icin
ayni degeri alir.

— Unknown: Belirli cografi nesne icin dogru deger, veri saglayicisi tarafindan bilinmez ve
hesaplanamaz. Yine de, dogru bir deger mevcut olabilir. Bu deder yalnizca s6z konusu 6zelligin
bilinmedigi cografi nesneler igin uygulanir.

— Withheld: Karakteristik mevcut olabilir, ancak gizlidir ve veri saglayici tarafindan yayinlanmak
istenmemektedir.

ileride, mevcut degerler kullanilimak izere gerektiginde ek tanimlar yapilabilir.

«Voidable» stereotipi, gercek dinyada bir karakteristik olup olmadigina dair herhangi bir bilgi vermez.
Bu, ¢okluk kullanilarak ifade edilir:
— Gergek dunyada bir karakteristik mevcutsa ya da mevcut olmayabilirse, en dusik deger O olarak
tanimlanir. Ornegin, bir adresin bir kapi numarasi olabilir veya olmayabilirse, ilgili dzelligin ¢oklugu
0..1 olacaktir.
— Gergek dinyada belirli bir karakteristik icin en az bir deder varsa, en diusik deger 1 olarak
tanimlanacaktir. Ornegin, bir idari Birimin her zaman en az bir ismi varsa, ilgili 6zelligin ¢oklugu 1..*
olacaktir.
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Her iki durumda «voidable» stereotip uygulanir. Minimum coklugun O oldugu durumlarda, bir degerin
yoklugu, higbir degerin mevcut olmadiginin bilindigini isaret ederken, void deger, bir degerin var olup
olmadiginin bilinmedigini gosterir.

5.2.3 Deger Listeleri

Deger listeleri, uygulama semalarinda sinif olarak modellenir. Liste degerleri, asagidaki modelleme stilini

kullanarak deger listesi sinifinin 6znitelikleri olarak modellenmistir:

— Deger listesi sinif ismi 6znitelik adi ile uyumlu olmalidir.

— Oznitelik adi, éznitelik adlari igin belirlenmis kurallara uygundur, (lowerCamelCase). Kisaltma gibi tim
harfleri buyuk harflerden olusan kelimeler istisnadir.

UK Gerekliligi
Madde
Kod Listeleri ve Deger Listeleri
5. Bir cografi nesne veya veri tipinin bir deger listesi tipinde 6zniteligi varsa, o 6znitelik sadece
deger listesi iginde tanimlanmis olan degerleri alabilir.

5.2.4 Kod Listeleri

Kod Listeleri, uygulama semalarinda sinif olarak modellenir.

5.2.4.1 Kod Listesi Tipleri

Uygulama kurali asagidaki kod listesi tiplerini tanimlar.

UK Gerekliligi
Madde
Kod Listeleri ve Deger Listeleri
1. Kod listeleri asagidaki maddelerden birisi gibi olabilir.
a. Sadece belirlenmis olan degerleri iceren deger liste.
b. Veri saglayicilari tarafindan belirlenmis olan daha dar bir deger listesi.
c. Belirlenmis olan deger listesi ve veri saglayicilari tarafindan belirlenmis ek degerleri
iceren deger listesi.

d. Sadece veri saglayicilar tarafindan belirlenmis degerleri iceren deger listesi.

UML modelinde, genisletilebilirlik dederi ile etiketlenmis olan kod listesi tipi, asagidaki degerleri alabilir:

— none (hicbiri), izin verilen de@erleri, yalnizca uygulama kurallarinda tanimlanan degerleri iceren kod
listelerini temsil eder (tip a);

— narrower (daha dar), izin verilen degerleri, uygulama kuralinda belirtilen degerleri ve veri saglayicilari
tarafindan tanimlanan daha kisitli degerleri iceren kod listelerini temsil eder (tip b);

— open (ag¢ik), izin verilen dederleri, uygulama kuralinda belirtilen dederleri ve veri saglayicilari tarafindan
herhangi bir seviyede tanimlanan ek degerleri iceren kod listelerini temsil eder (tip ¢);

— any (herhangi), uygulama kuralinda izin verilen degerlerin belirtiimedigi, yani izin verilen degerlerin veri
saglayicilar tarafindan tanimlanan kod listelerini temsil eder (tip d).

Tavsiye 2 Veri saglayicilari tarafindan tanimlanan ek degerler, uygulama kuralinda énceden belirtilen
herhangi bir degerin yerini almamali ya da yeniden tanimlamamalidir.

Bu veri tanimlamasi, (b), (c) ve (d) tipindeki kod listelerinden bazilari i¢in énerilen degerleri belirtebilir
(5.2.4.3. bolume bakiniz).
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UK Gerekliligi
Madde

Kod Listeleri ve Deger Listeleri
2. Kod listeleri hiyerarsik olabilir. Hiyerarsik kod listelerinin degerleri daha genel bir tist degere
sahip olabilir. Hiyerarsik kod listesinin gecerli degerleri tablosal olarak gdsterildiginde st
degerler son situnda listelenir.

Kod listesi tipi ve hiyerarsik olup olmadigi, detay kataloglarinda da belirtilir.

5.2.4.2 Veri Saglayicilarinin Yukimlalukleri

UK Gerekliligi
Madde
Kod Listeleri ve Deger Listeleri
3. Bir veri saglayicisi bir kod listesi igin belirlenmis olan degerlerin disinda bir deger saglamasi
durumunda, bu degerin kaydinin tutulmasi gereklidir.
4. Bir cografi nesne veya veri tipinin kod listesi tipinde bir 6zniteligi olmasi durumunda, o 6znitelik
sadece kod listesi icinde tanimlanmig olan degerleri alabilir.

(b), (c) ve (d) tipi kod listeleri, veri saglayicilari tarafindan tanimlanan ek degerleri igerir. Bu ek degerlerin ve
tanimlarinin veri saglayicisi tarafindan TUCBS’ye kayit olarak yuklenmesi gerekmektedir. Boylelikle,
kullanicilarin bir veri setinde kullanilan ek degerlerin anlamini aramalarini ve diger veri saglayicilari
tarafindan ek degerlerin yeniden kullaniimasini kolaylastirir.

5.2.4.3 Tavsiye Edilen Kod Listesi Degerleri

Bu veri tanimlama dokimani, (b), (c) ve (d) tipi kod listeleri igin tavsiye olarak ek degerler teklif edebilir (6zel
bir Ek icerisinde). Bu degerler, TUCBS’ye dabhil edilir. Bir sistemde bulunan ve veri saglayicilari tarafindan
tanimlanan ek degerler olusturma yikimluligu halihazirda kargilandigindan, bu, veri saglayicilar tarafindan
Onerilen degerlerin kullanimini kolaylastiracak ve tesvik edecektir.

Tavsiye 3 Bu Teknik Kilavuzlar, uygulama kurallarinda belirtilenlere ek olarak bir kod listesi icin
deger 6nerdiginde, bu degderlerin kullaniimasi tavsiye edilir.

Bazi (d) tipi kod listeleri icin, bu Teknik Kilavuzlarda hi¢bir deger belirtiimeyebilir. Bu durumlarda, veri
saglayicilari tarafindan tanimlanan herhangi bir ek deger kullanilabilir.

5.2.4.4 YOnetim

Cografi Bilgi Sistemleri Genel Miidiirliigii tarafindan ydnetilen kod listeleri, TUCBS kamsaminda
merkezi bir kayit sisteminden yonetilir. Bu kod listelerine yapilan degisiklik talepleri (6rnegin deger eklemek,
kullanimdan kaldirmak ya da degigtirmek i¢in) TUCBS kapsaminda ydnetilen merkezi bir kayit sistemi
yonetim is akislari kullanarak islenir ve karar verilir.

Cografi Bilgi Sistemleri Genel Mudurligi tarafindan yonetilen kod listeleri, “https://tucbs/...” gibi bir adreste
bulunan TUCBS Kayit Sisteminde hazir tutulacaktir. Bunlar, SKOS/RDF, XML ve HTML bigimlerinde mevcut
olacaktir. Sistemin yonetimiicin, TS EN ISO 19135'de tanimlanan prosedurler uygulanacaktir.

5.2.4.5 Deger Agiklamasi

Her kod listesinin degerlerini tanimlayan bir URI tanimlamak i¢in “deder aciklamasi” adi verilen etiketli bir

deger tanimlanir. Cografi Bilgi Sistemleri Genel Mudurligu tarafindan yoénetilen bir kod listesi icin, 6rnek URI
adresi https://tucbs/.. gibi bir adreste belirtilecektir.

5.2.5 Tanimlayici Yonetimi
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UK Gerekliligi
Madde

Tanimlayici Yonetimi
1. Cografi nesnenin tanimlayicisi nesnenin harici nesne tanimlayicisi olarak kullanilacaktir.
2. Cografi bir nesnenin tanimlayicisi nesnenin yasam donguisi boyunca ayni kalacaktir.

Harici nesne tanimlayicisi, sorumlu kurulus tarafindan yayinlanan, dis uygulamalar tarafindan cografi
nesneyi referans almak igin kullanilabilen benzersiz bir nesne tanimlayicisidir.

5.2.6 Geometri Gosterimi

UK Gerekliligi
Madde
Diger Gereklilikler ve Kurallar
1. Bu dokimanda tanimlanmis olan kurallarda s6zi gegen cografi 6zelliklerin deger alani aksi
belirtimedikge OGC standartlarinda gegen “Simple Feature Access — Part 1: Common
Architecture Version 1.2.1” ile sinirhdir.

Tanimlama, tim egdri enterpolasyonlarinin dogrusal oldugu ve ylizey enterpolasyonlari Uggenleme olarak
yapildiginda, mekéansal semayi 0-, 1-, 2- ve 2.5-boyutlu geometrilerle sinirlar.

Spesifik geometri ve topoloji 6zelliklerine dayanan iki cografi nesnenin topolojik iliskileri, TS EN 1SO
19107'de tanimlanan tiplerin (ya da TS EN ISO 19125-1'de belirtilen metotlarin) isletiimesi ile belirlenir.

5.2.7 Zamansal Gosterim

Uygulama semasl, bir cografi nesnenin omrini kaydetmek igin “surumBaslangicZamani”,
“surumBitisZamani” ve “surumNo” tiretilmis 6zniteliklerini kullanir.

“surumBaslangicZamani” dznitelikleri, cografi veri setindeki cografi nesnenin hangi strimunin eklendigi ya
da degistirildigi tarih ve saati belirtir.

“versiyonBitigTarihi” dzniteligi, cografi veri setindeki cografi nesnenin hangi striminun degistirildigi ya da
disarida birakildigi tarih ve saati belirtir.

Oznitelikler, cografi nesne tarafindan tanimlanan gergek diinya olayinin zamansal 6zelliklerinden farkl olan
cografi veri setindeki sirimin édmrindn baslangicini belirtir. Varsa, bu émur bilgisi esas olarak iki gerekliligi
destekler: ilk olarak, belirli bir zamanda cografi veri seti igerigi hakkinda bilgi; ikinci olarak, belirli bir zaman
diliminde bir veri setinde yapilan degisiklikler hakkinda bilgi. Kullanim émra bilgisi, veri setindeki gibi detayl
olmalidir ve saat dilimi bilgilerini icermelidir.

“versiyonBitigsTarihi” 6zniteligindeki degisiklikler “surumBaslangicZamani” 6zniteliginde bir degisikligi
tetiklemez.

UK Gerekliligi
Madde
Cografi Nesnelerin Yagam Dongiisti
1. Eger cografi nesneler icin yasam sureleri ile ilgili bir baslangi¢ ve bitis tarihi tanimlanmissa, bitis
tarihi baslangig tarihinden énce olmayacaktir.

Yukaridaki uygulama kurali gereksiniminde ifade edilen gereklilik, tim temalarin UML veri modellerinde
kisittama olarak yer alacaktir.

Tavsiye 4 Yasam dongusui bilgisi, cografi veri setinin bir pargasi olarak korunmazsa, bu veri
setine ait tim cografi nesneler, “unpopulated” olarak void deger almaldir.
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5.2.7.1 Gergek Diinya Orneklerinin Gegerliligi

Uygulama semalari, cografi bir nesne tarafindan temsil edilen gergek diinya olaylarinin gecerliligini
kaydetmek Uzere, “gecerlilikBaslangici” ve “gecerlilikSonu” 6zniteliklerini kullanir.

“GecerlilikBaslangici” 6znitelikleri, gercek dinya olayinin gergek diinyada gecerli oldugu tarih ve saati belirtir.
“GecerlilikSonu” 6zniteligi, gercek diinya olayinin gergek diinyada artik gegerli olmadigi tarih ve saati belirtir.

Spesifik uygulama semalari, “gecerli olmanin”, cografi bir nesne tarafindan temsil edilen gercek diinya olayi
icin ne anlama geldigi hakkinda érnekler verebilir.

UK Gerekliligi
Madde
Diger Gereklilikler ve Kurallar
3. Eger cografi nesneler icin gegerli olduklari sure ile ilgili bir baslangi¢ ve bitis tarihi
tanimlanmigsa, bitis tarihi baglangi¢ tarihinden énce olmayacaktir.

Yukaridaki uygulama kurali gereksiniminde ifade edilen gereklilik, tim temalarin UML veri modellerinde
kisitlamalar olarak yer alacaktir.

5.2.8 Coverages

Coverage fonksiyonlari, uzay ve/veya zamana goére degisen gergek dinya olaylarinin karakteristiklerini
tanimlamak igin kullanilir. Sicaklik, yikseklik, yagis, gorinti bu veri tipine 6rnek olarak verilebilir. Bir
coverage, her biri mekansal, zamansal ya da mekansal-zamansal kapsamdaki 6gelerden biriyle iligkili bir
dizi deger icerir. Cografi kapsami; nokta kiimeleri (6rnegin, sensdr konumlari), egri kimeleri (6rnegin,
izohipsler) ve gridlerdir (6rnegin, ortogorintiler, yukseklik modelleri).

TUCBS uygulama semalarinda TS EN ISO 19123'de belirtilen coverage tipleri kullanilir. Coverage tipleri
icin bir uygulama semasi, Genel Kavramsal Modelde tanimlanmistir. Bu uygulama semasi asagidaki
coverage tiplerini igerir:

— RectifiedGridCoverage: Grid koordinatlariyla farkli bir koordinat referans sisteminin koordinatlari
arasinda afin dénusum yapilmis bir grid’'dir.

— ReferenceableGridCoverage: Grid koordinat degerlerini, farkl bir koordinat referans sistemine ait
koordinat degerlerine dénustirmek icin kullanilabilecek bir dontsim ile iligkilendirilmis grid’dir.

TUCBS uygulama semalarinda sadece bu coverage tiplerinin kullaniimasi énerilmektedir.
5.3 Kadastro Uygulama Semasi

5.3.1 Aciklama
5.3.1.1 Genel Agiklamasi

Kadastro uygulama semasi, Kadastro temasinda tanimlanan nesne tirleri, veri tipleri ve kod listelerini
aciklar.

Kadastro uygulama semasi, geometrilerin 2D geometrik goésterimini temel alir.

Bu uygulama semasi temel olarak asagidaki geometrik nesne tiplerini icerir:
e Parsel

Ada

Sinir

CalismaBolgesi

Irtifak
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Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokiimani

5.3.1.2 UML’ye Genel Bakig

class Temel /

«featureType»
Irtifak

«featureType»
KadastralSinir

+  geometri: GM_Surface

+  geometri: GM_Curve + irtifakid: Integer
«featureTypen +  kadastralSinird: Integer + tasinmazKimlikNo: Integer
Soyutidariirim::IdariBirim +  kayitTarihi: DateTime + tuchsNo: NesneTanimlayici
+
+

+irtifak|  «voidable»
+ alan: Area

tasinmazKimlikNo: Integer

ol G e tucbsNo: NesneTanimlayici

B
+  geometri: GM_Object
+  idariHi DuzeyKodu: «voidablen - ‘f“:"”‘l”'e” *| +  Kisitlamalar: Characterstring
) arsel
4 tuchsNo: NesneTanimlayici . kadkastra\shmﬂum. KadastralSiniTury sparsel N recycicinfor
y i + terkinTarihi: DateTime +parsel . 1
alifeCyclelnfo, voidable» p e oene o parsel +  geometri: GM_Surface + surumBaslangicZamani: DateTime
+  surumBaslangicZamani: DateTime ' + kayitTarihi: DateTime . + surumBitisZamani: DateTime
+  surumBitisZamani: DateTime «oidable, lifeCyclelnfo» 1 + tasinmazKimlikNo: Integer
+  tuchsNo: NesneTanimlayici

dabl +  surumBaslangicZamani: DateTime
«voidable» "
+  surumBitisZamani: DateTime D

+  yetki: IdariMerkez
+ alan: Area +parsel
constraints eatureTyper +parsel| & parselNumarasi: Integer s «dataType»
eometriTipiGM_MultiSurfaceOlmalidir] Tescil
& IpIGM_f } CalismaBolgesi 2|+ parselTuru: ParselTuru 1 N
+  ulusalKadastralReferans: Datum 0.
s 1 X
+idariBifim +  geometry: GM_Surface B «oidable, lifeCyclelnfo»
£ tuchsNo: NesneTanimlayici § . +  surumBaslangicZamani: DateTime

+ i: DateTime

«voidable, lifeCycleInfo»
+tescil

+calismaBolgesi

+tescil

+  surumBaslangicZamani: DateTime

+  surumBitisZamani: DateTime +parsel N *parse/ *+parsel | 1

«voidable»

+  ulusalKadastralReferans: Datum

+bina\[/0..*
+ada SoyutBinal

«featureType» «featureTypen

Ada 1 Bina::Bi

adaNo: CharacterString +  geometri2D: BinaGeometri2D “+haklarKisitlamalarSorumluluklar

+
+  geometri: GM_Surface
+  tuchsNo: NesneTanimlayici

+  ulusalKoordinatSistemi: Datum [0..1]

constraints
{singleReferenceGeometry)
{Building parts shall be 20}

«dataType»
HaklarKisitlamalarSorumiuluklar

«voidable, lifeCyclelnfo»
+  surumBaslangicZamant: DateTime +pafta
+  surumBitisZamani: DateTime

«featureType» +bina

Pafta

+haklarKisitlamalarSorumluluklar 1

+  paftaNo: CharacterString [0..1]
+  ulusalKoordinatSistemi: Datum [0..1]

+malik| 0..*
+binaBagimsizBolum | 1..* +binaBagimsizBolum «dataTypes
Malik
«eatureType»
Bina::BinaBagimsizBolum + KimlikNo: Integer
+ malikTuru: MalikTuru
+ bagimsizBolumNo: Integer Pk Uy rus
+  tuchsNo: NesneTanimlayici S i
«oidable»
i Turu: Bagimsi Turu

+

+  bulunduguKat: Integer

+  resmiAlan: Area

+ resmiMaliDeger: Decimal
«oidable, lifeCyclelnfo»

+  surumBaslangicZamani: DateTime

+  surumBitisZamani: DateTime

Sekil 2 UML sinif diyagrami: Kadastro uygulama semasina genel bakig
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class ParselDetay /

«dataType»
g «codeListy
IdariBirim KullanimAmaciTipi
— . + cinsi: CharacterString [0..1] -
daBrm s =Ty + kulanimAmaciTipi: KulanimAmaciTpi 011 [ | ™"
o n
«featureType» Qi cariirim::il «dataType» +  tasinmazKimlikNo: Integer . zn’:;‘a"an
SoyutidariBirim::lice ParselDeger + terkinTarihi: DateTime [0..1]
+l 1 + tesisTarihi: DateTime
ilce ! +parselDeger 0.*
- +nitelik/ %
IdariBirim
«featureType» .
«featureType» B «codeList»
e, Katman o
SoyutldariBirim::Koy anTuru
1 .
+  katmanTuru: KatmanTuru [0..1] .
+koy +  KayitTarihi: Date
— +  tasinmazKimlikNo: Integer
IdariBirim
+katman
«featureType» +parsel
SoyutidariBirim::Mahalle | *mahalle 1
oy
+parsel 1 +parsel | 1 1
1
+parsel «featureType» «codeList»
Parsel [+parsel ParselTuru
+parsd "
«featureType» + geometri: GM_Surface Qe aparscli
Ada +Parsel| 4 kayitTarihi: DateTime 1 e
+  tasinmazKimlikNo: Integer +  kadastroParseli
+ adao: CharacterString + tuchsNo: NesneTanimlayici +_ormanParsel
+  geometri: GM_Surface +parsel )
B i " +ada «voidable»
+  tuchsNo: NesneTanimlayici o RN
+ ulusalKoordinatSistemi: Datum [0..1] 1 SR red +parsel
+  parselNumarasi: Integer P—
«oidable, lifeCyclelnfo» +parsel| +  parselTuru: ParselTuru * s 0
et g P AR + ulusaladastralReferans: Datum i
+  surumBitisZamani: DateTime +irtifak
«voidable, lifeCyclelnfo» +  geometri: GM_Surface
surumBaslangicZamani: DateTime +  irtifakld: Integer
*Parsel| L gurumBitiszaman: DateTime |+ tasinmazKimlikNo: Integer
+pafta ! +  tuchsNo: NesneTanimlayici
parsel Y 1 tparsel \L «oidable»
«featureTypen + alan: Area
Pafta +  kisitlamalar: CharacterString
+  paftaNo: CharacterString [0..1] +bina 0.* «voidable, lifeCyclelnfo»
+ ulusalKoordinatSistemi: Datum [0..1] +  surumBaslangicZamani: DateTime
SoyutBina +  surumBitisZamani: DateTime
«featureType»
Bina::Bina
+calismaolgesi +  geometri2D: BinaGeometri2D
constraints +bina «featureType»
«fe_atureType». +sinir [ 0..* A v} \ Bina::BinaBagimsizBolum
CelemaBolessi {Building parts shall be 2D} _
«featureType» 7|+ bagimsizBolumNo: Integer
SOt Gk St face KadastralSinir L]+ tuchsNo: NesneTanimlayici
+  tuchsNo: NesneTanimlayici [ -
; +binaBagimsizBolum «voidable»
«oidable, lifeCyclelnfo» * geometri: GM_Curve +  bagimsi imTuru: Turu
+  surumBaslangicZamani: DateTime ¢ hedbeE IR I e
+  surumBitisZamani: DateTime + hayinli PEEL G . ,esmiA,agn.Area &
+  tasinmazKimlikNo: Integer B
«voidable» + tuchsNo: NesneTanimlayici + resmiMaliDeger: Decimal
+  ulusalKadastralReferans: Datum «woidable, ifeCyclelnfon
+  kadastralSinirTuru: KadastralSinirTuru +  suumBaslangiczaman: DateTime
+ terkinTarihi: DateTime +  surumBitisZamani: DateTime
+  uretimYontemi: UretimYontemi
«voidable, lifeCycleinfo» +binaBagimsizBolum 1
+  surumBaslangicZamani: DateTime
+  surumBitisZamani: DateTime - .
+bagimsizBolumDeger | 0..
«dataType»
BagisizBolumDeger

Sekil 3 UML sinif diyagrami: Kadastro uygulama semasi Parsel detay gosterimi

Kadastro Temasi
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+ kadastralSinirTuru: KadastralSinirTuru
+ terkinTarihi: DateTime
+ uretimYontemi: UretimYontemi

«voidable, lifeCyclelnfo»

+ surumBaslangicZamani: DateTime
+ surumBitisZamani: DateTime

+sinir 0..*

+parsel 1

«featureType»
Parsel

geometri: GM_Surface
kayitTarihi: DateTime
tasinmazKimlikNo: Integer
tucbsNo: NesneTanimlayici

+ + + +

«voidable»
+ alan: Area
+ parselNumarasi: Integer
+ parselTuru: ParselTuru
+ ulusalKadastralReferans: Datum

«voidable, lifeCyclelnfo»
+ surumBaslangicZamani: DateTime
+ surumBitisZamani: DateTime

T.C. Dokiiman Kodu TUCBS_KP

P EVRE VE SEHIRCILIK BAKANLIGI Diizenlenme
* C S o 2020/Sarim 1.0
/ COGRAFiI BILGI SISTEMLERI GENEL MUDURLUGU Tarihi/No

Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokiimani Sayfa No 22

class KadastralSinir
«featureType»
«codeList» KadastralSinir «codelList»
UretimYontemi KadastralSinirTuru
+ geometri: GM_Curve

+ fotogramertik + kadastralSinirld: Integer +  cekismeli
+ fotoplan + kayitTarihi: DateTime +  sabit
+ gnss + tasinmazKimlikNo: Integer
+ kutupsalKartezyen + tucbsNo: NesneTanimlayici
+  prizmatik oD

Sekil 4 UML sinif diyagrami: KadastralSinir uygulama semasi gosterimi

Kadastro Temasi
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class ParselKisitlayicilar
«dataType»
ParselTescil
«dataType»
+parselTescil * ParselGRH
«dataType»
ParselBeyanlar
*
+parselGRH
*
+parselBeyanlar
+parselHKS rparselis | * +parselHKS
«dataType»
ParselHKS
*
+parselHKS N o
+parselHKS +parselHKS
+parselSerhler
*
«dataType» +parselHakVeMukellefiyetler *
ParselSerhl i
arselSerhler +malik 1 AT nes
ParselHakVeMukellefiyetler
«dataType»
Malik
+ KimlikNo: Integer
+ malikTuru: MalikTuru
+ malikUyrugu: MalikUyrugu

Sekil 5 UML sinif diyagrami: Parsel Kisitlayicilar uygulama semasi gosterimi

class Malik

«codelList»
MalikTuru
«dataType»
Malik +  GercekKisi
+  TuzelKisi
+ KimlikNo: Integer
+ malikTuru: MalikTuru
+ malikUyrugu: MalikUyrugu
«codeList»
MalikUyrugu
+ Diger
+  TurkiyeCumhuriyeti

Sekil 6 UML sinif diyagrami: Malik uygulama semasi gésterimi
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Dokiiman Kodu

TUCBS_KP

Dizenlenme

*

«dataType»
BagimsizBolumHKS

+bagimsizBolumHKS

+bagimsizBolumSerhler

«dataType»

BagisizBolumSerhler

+bagimsizBolumHKS

+malik

«dataType»
Malik

+  KimlikNo: Integer
+ malikTuru: MalikTuru

+ malikUyrugu: MalikUyrugu

+bagimsizBolumHKS

+bagimsizBolumHakveMukellefiyetler

- 2020/Siiriim 1.0
Tarihi/No
Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokiimani Sayfa No 24
class BagimsizBolumKisitlayicilar /
«dataType»
BagisizBolumTescil
+bagimsizBolumTescil
«dataType» «dataType»
BagisizBolumBeyanlar BagisizBolumGRH
+bagimsizBolumBeyanlar +bagimsizBolumGRH
+bagimsizBolumHKS

«dataType»

fak'

Sekil 7 UML sinif diyagrami: Bagimsiz Bélumler Kisitlamalar Genel Gésterim Semasi

Kadastro Temasi
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dogruluk: float +
donusumYontemi: DonusumYontemi +
geometri: GM_Surface

parametre: Parametre
yontemAdiDegeri: YontemAdiDegeri

hedefDatum: Datum

kaynakDatum: Datum
matematikselModel: CharacterString
onaylayanKurum: CharacterString
tucbsNo: NesneTanimlayici

P

«voidable»
+ surumBaslangicZamani: DateTime
+ surumBitisZamani: DateTime

T.C. Dokiiman Kodu TUCBS_KP
) 1 1 H 4 .
Y CEVRE VE SEHIRCILIK BAKANLIGI Duzenlenme i
- 2020/Siiriim 1.0
COGRAFi BILGI SISTEMLERI GENEL MUDURLUGU Tarihi/No
Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokimani Sayfa No 25
class JeodezikNoktaDatumDonusumu /
«featureType»
JeodezikKontrolNoktasi
+ dogruluk: float
+ geometri: GM_Point
+ jeodezikDatum: Datum
+ jeodezikNoktaTuru: JeodezikNoktaTuru
+  kontrolNoktasiCinsi: KontrolNoktasiCinsi
+ kontrolNoktasiTipi: KontrolNoktasiTipi
+ noktaAdi: CaharacterString
+ olcumYontemi: OlcumYontemi
+ tesisDurumDegeri: TesisDurumDegeri
+ tucbsNo: NesneTanimlayici
+ yukseklikDegerTipi: YukseklikDegerTipi
«voidable»
+ surumBaslangicZamani: DateTime
+ surumBitisZamani: DateTime
«codelList» «codeList» «codeList» «codelList» «codelList» «codelList»
JeodezikNoktaTuru KontrolNoktasiCinsi OlcumYontemi TesisDurumbDegeri KontrolNoktasiTipi YukseklikDegerTipi
+ aDerececAglar + ana + diger + duvardaBronz + gravite + elipsoidalYukseklik
+ bDereceAglar + ara + ekrandanSayisallastirma + kayadaBronz + nirengi +  ortomatrikYukseklik
+ clDereceAgVeNokta + camiKuleTerasUstundeNokta + elektronikTakeometre + nirengiTasi + nivelman
+ c2DereceAgVeNokta + dizi + fotogrametrik + pilye + poligon
+ c3DereceAgVeNokta + duvarMadeniRoperi + GNSS + poligonTasi
+  cADereceAgVeNokta + tamamlayici + haritadanMinkalelleOkuma +  yerNoktasi
+ iDereceAg + yardimci + haritadanTrifolilleAciMesafeOkuyarak
+ iiDereceAg + manuelSayisallastirma
+ iiiDereceAg + olcuDegerinden
+ ivDereceAg + optikMekanikTakeometre
+ vDereceAg + prizmatik
«featureType» «dataType»
DatumDonusumAlani DonusumYontemi

Sekil 8 UML sinif diyagrami: Jeodezik Kontrol Noktasi ve Datum Doéniigsiimi Genel Gosterim $Semasi

5.3.1.3 Cografi Veri Setleri Arasindaki Tutarlilik

Cografi veri setleri arasinda, uygulama semalarinda belirtilenler disinda, herhangi bir tutarhlik kural

bulunmamaktadir.

5.3.1.4 Tanimlayici Yoénetimi

"Temel kavramlar' kisminda belirtilen gerekliliklere ek olarak tanimlayici yénetimi igcin herhangi bir gereklilik

ve oneri bulunmamaktadir.

5.3.1.5 Nesne Referanslarinin Modellenmesi

ic ve dis referanslar igin herhangi bir gereklilik ve tavsiye bulunmamaktadir.

Kadastro Temasi
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5.3.2 Detay Katalogu
Tipi Paket Stereo Tipi

Ada Kadastro «featureType»
BagimsizBolumHKS Kadastro «dataType»
BagisizBolumBeyanlar Kadastro «dataType»
BagisizBolumDeger Kadastro «dataType»
BagisizBolumGRH Kadastro «dataType»
BagisizBolumHakVeMukellefiyetler Kadastro «dataType»
BagisizBolumSerhler Kadastro «dataType»
BagisizBolumTescil Kadastro «dataType»
CalismaBolgesi Kadastro «featureType»
DatumDonusumAlani Kadastro «featureType»
DonusumYontemi Kadastro «dataType»
HaklarKisitlamalarSorumluluklar Kadastro «dataType»
HakVeMukellefiyetler Kadastro «dataType»
Irtifak Kadastro «featureType»
JeodezikKontrolNoktasi Kadastro «featureType»
JeodezikNoktaTuru Kadastro «codeList»
KadastralSinir Kadastro «featureType»
KadastralSinirTuru Kadastro «codeList»
Katman Kadastro «featureType»
KatmanTuru Kadastro «codeList»
KontrolNoktasiCinsi Kadastro «codeList»
KontrolNoktasiTipi Kadastro «codeList»
KullanimAmaciTipi Kadastro «codeList»
Malik Kadastro «dataType»
MalikTuru Kadastro «codeList»
MalikUyrugu Kadastro «codeList»
Nitelik Kadastro «dataType»
OlcumYontemi Kadastro «codeList»
Pafta Kadastro «featureType»
ParselBeyanlar Kadastro «dataType»
ParselDeger Kadastro «dataType»
ParselGRH Kadastro «dataType»
ParselHakVeMukellefiyetler Kadastro «dataType»
ParselHKS Kadastro «dataType»
ParselSerhler Kadastro «dataType»
ParselTescil Kadastro «dataType»
ParselTuru Kadastro «codeList»
Tescil Kadastro «dataType»
TesisDurumDegeri Kadastro «codeList»
UretimYontemi Kadastro «codeList»
YukseklikDegerTipi Kadastro «codeList»
Parsel Kadastro «featureType»

Kadastro Temasi
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5.3.2.1 Cografi Nesne Tipleri

KadastroParselleri

Tanim:
Kadastro parseli kadastrosu yapilan ve yerytzinde mulkiyet hakkina sahip en kiigik homojen birim olan
alanlari ifade eder.

Aciklama:

Parsel sinirlarinin arazi ve harita tGzerinde belirtilerek hukuki durumlarinin ve Gzerindeki haklarin tespit edilir.
.Kadastro parseli, temel olarak ada, parsel, parsel kdse noktalari, irtifak hakki ve tapu bilgilerini icermektedir.
Kadastro parseli i¢in belirlenen ve yukarida agiklanan tim detay tipleri hemen hemen tim veri temalari ile
dogrudan ya da dolayh olarak iligki icindedir.

Stereotip:

Kadastro

Tanim:
Kadastro temasi altindaki Kadastro uygulama semasidir.
Stereotip: «applicationSchema»

Ada

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Cevresi kamuya ait cadde, sokak, yol, kanal, ark, dere, gél, deniz gibi dodal ve yapay sinirlarla gevrili
parseller toplulugudur. imar mevzuatindaki esaslara goére de imar adasi olusur. Hiyerarsik idari birimler
degildirler ve dluizey degerleri istisnai olarak sifir (0) olarak kabul edilir. Aralarinda bindirme veya sinir
paylasimi olamaz. istisnai olarak, bir adada kismi imar uygulamasi sonucu imar adasinin bir kismi ile
kadastro adasinin geri kalan kismi arasinda sinir paylasimi olabilir.

Tipi: Class

Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: adaNo

Tipi: CharacterString
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: geometri

Tipi: GM_Surface
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tucbsNo

Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: ulusalKoordinatSistemi
Tipi: Datum

Cokluk: [0..1]

Stereotip:
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CalismaBolgesi
Ana paket: Kadastro

Tanim:

Kadastro bolgesindeki her kdy ile belediye sinirlari iginde bulunan mahallelerin her biri, kadastro ¢alisma
alanini teskil eder. Kadastro ekibi; kadastro ¢alisma alani sinirinin tespitinde il ve ilgelerin belediye sinirlari
ile koy sinirlarini dikkate alir. Bu sinirlar mahalle, belediye, kdy idari sinirlar sayillmaz.

Tipi: Class

Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: geometry

Tipi: GM_Surface
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tucbsNo

Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: ulusalKadastralReferans
Tipi: Datum

Cokluk:

Stereotip: «voidable»

DatumDonusumAlani

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Datumlar arasi dénistimlerde kullanilan parametrelerin gegerli oldugu alanin geometrisinin tutuldugu
nesnedir.

Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: dogruluk

Tipi: float

Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: donusumYontemi
Tipi: DonusumYontemi
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: geometri
Tipi: GM_Surface
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: hedefDatum
Tipi: Datum
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: kaynakDatum
Tipi: Datum
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DatumDonusumAlani

Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: matematikselModel
Tipi: CharacterString
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: onaylayanKurum
Tipi: CharacterString
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tucbsNo

Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:

Stereotip:

Irtifak

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Parsellere ait irtifak (alt, Ust, gecit hakki gibi) konumsal verilerinin ayri bir katmanda temsil edildigi veri
yapisidir.

Tipi: Class

Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: alan

Tipi: Area

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: geometri

Tipi: GM_Surface
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: irtifakld

Tipi: Integer

Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: kisitlamalar

Tipi: CharacterString
Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tasinmazKimlikNo
Tipi: Integer

Kadastro Temasi

© Cografi Bilgi Sistemleri Genel Miduirligt, 2020




T.C. Dokiiman Kodu TUCBS_KP
CEVRE VE SEHIRCILIK BAKANLIGI Duz.e.nlenme 2020/Strim 1.0
COGRAFI BiLGI SISTEMLERI GENEL MUDURLUGU Tarihi/No
Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokiimani Sayfa No 30
Irtifak
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: tucbsNo
Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:
Stereotip:
JeodezikKontrolNoktasi
Ana paket: Kadastro
Tanim:
Koordinatlari jeodezik yontemlerle ve arazi élgmeleri ile elde edilen,ugustan 6énce yapilan hava isaretleri
yardimi ile de fotograflarda secilebilen noktalardir.
Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:
Oznitelik: dogruluk
Tipi: float
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: geometri
Tipi: GM_Point
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: jeodezikDatum
Tipi: Datum
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: jeodezikNoktaTuru
Tipi: JeodezikNoktaTuru
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: kontrolNoktasiCinsi
Tipi: KontrolNoktasiCinsi
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: kontrolNoktasiTipi
Tipi: KontrolNoktasiTipi
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: noktaAdi
Tipi: CaharacterString
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: olcumYontemi
Tipi: OlcumYontemi
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tesisDurumDegeri
Tipi: TesisDurumDegeri
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JeodezikKontrolNoktasi
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: tucbsNo
Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: yukseklikDegerTipi
Tipi: YukseklikDegerTipi
Cokluk:
Stereotip:
KadastralSinir
Ana paket: Kadastro
Tanim:
Kadastral sinir, kadastro parsellerinin tam komsuluk saglayan boélimleridir. Yani komsu iki parselinde ortak
olarak kullandidi ve birbiri ile komsu olan ¢izgi parka/parcalaridir. Burada topolojik anlamda yarim komsuluk
(sadece bir noktayi ortak kullanma) bu kapsam disindadir.
Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:
Oznitelik: geometri
Tipi: GM_Curve
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: kadastralSinirld
Tipi: Integer
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: kadastralSinirTuru
Tipi: KadastralSinirTuru
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: kayitTarihi
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tasinmazKimlikNo
Tipi: Integer
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: terkinTarihi
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tucbsNo
Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: uretimYontemi
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KadastralSinir

Tipi: UretimYontemi
Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Katman

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Kadastral veri yapisinda bulunan katmanlarin ve tanimlamalarinin yapildigi veri yapisidir.

Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: katmanTuru
Tipi: KatmanTuru
Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Oznitelik: kayitTarihi
Tipi: Date

Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: tasinmazKimlikNo
Tipi: Integer

Cokluk:

Stereotip:

Pafta

Ana paket: Kadastro

Pafta geometrik veri bilgilerinin tanimlamalarinin tutuldugu veritabani varhigidir.
Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: paftaNo

Tipi: CharacterString
Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Oznitelik: ulusalKoordinatSistemi
Tipi: Datum

Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Parsel

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Tapu ve Kadastro verilerinin temel objesi olan parsele ait bilgilerin tutuldugu veritabani varhgidir. Bu
baglamda temel obje ile iligkilerinin veritabaninda temsil edildigi bilgileri de temsil etmektedir.

Tipi: Class
Stereotip: «featureType»
Cokluk:

Oznitelik: alan

Tipi: Area

Cokluk:

Stereotip: «voidable»
Oznitelik: geometri
Tipi: GM_Surface
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Parsel
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: kayitTarihi
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: parselNumarasi
Tipi: Integer
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: parselTuru
Tipi: ParselTuru
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBaslangicZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: surumBitisZamani
Tipi: DateTime
Cokluk:
Stereotip: «voidable»
Oznitelik: tasinmazKimlikNo
Tipi: Integer
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: tucbsNo
Tipi: NesneTanimlayici
Cokluk:
Stereotip:
Oznitelik: ulusalKadastralReferans
Tipi: Datum
Cokluk:
Stereotip: «voidable»

5.3.2.2 DataTipleri

BagimsizBolumHKS

Ana paket:
Tanim:

Kadastro

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Hak, Kisit ve Sorumluluklarin belirlendigi ve bdlimdar. Ayrica, tescil islemleri ile Bagimsiz Bolumler
arasindaki iligkiyi de saglamaktadir. Detaylandirma galismalari daha sonra yapilacaktir.

BagisizBolumBeyanlar

Ana paket:
Tanim:

Kadastro

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Bagimsiz Bolumlere ait beyanlar (agiklamalar) kisitinin kayit edildigi bélimlerin veritabaninda temsil edildigi
bdélimdur. Detaylandirma ¢alismalari daha sonra yapilacaktir.
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BagisizBolumDeger
Ana paket: Kadastro

Tanim:

Bagimsiz Bolumlere ait tasinmaz degerleme islemlerine yonelik temel bagintiy veritabaninda temsil
etmektedir. Gelecek zamanda yapilacak galismalarda detaylandirma islemleri yapilacaktir. Detaylandirma
calismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

BagisizBolumGRH

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Bagimsiz Bolimlere ait Gayrimenkul Rehin Haklari (ipotek tescili) kisitinin kayit edildigi bélimlerin
veritabaninda temsil edildigi bélumdur. Detaylandirma ¢alismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

BagisizBolumHakVeMukellefiyetler

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Bagimsiz Bolimlere ait Hak ve Mukellefiyetler kisitinin kayit edildigi bélimlerin veritabaninda temsil edildigi
boélumdur. Detaylandirma galismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

BagisizBolumSerhler

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Bagimsiz Bolumlere ait Serhler (haciz, ,ht,yati haciz, serbest dereceden istifade hakki vb.) kisitinin kayit
edildigi bélumlerin veritabaninda temsil edildigi bolimdir. Detaylandirma ¢alismalari daha sonar
yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

BagisizBolumTescil

Ana paket: Kadastro
Tanim:
Tasinmaz tescillerinin belirlendigi ve Bagimsiz Bélimlerin HKS ile iliskilendirildigi bélimdur.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

DonusumYontemi

Ana paket: Kadastro
Tanim:
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Datum donlisumlerinde kullanilan dontsim parametreleri ve bu parametrelere ait 6znitelik bilgilerinin
saklandidi nesnedir.

Tipi: Class

Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Oznitelik: parametre

Tipi: Parametre
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: yontemAdiDegeri
Tipi: YontemAdiDegeri
Cokluk:

Stereotip:

HakVeMukellefiyetler

Ana paket: Kadastro
Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

HaklarKisitlamalarSorumluluklar

Ana paket: Kadastro
Tanim:
Hak, Kisit ve Sorumluluklarin belirlendigi ve bélumddir. Ayrica, tescil islemleri ile Parseller arasindaki iliskiyi

de saglamaktadir. Detaylandirma ¢alismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Malik

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Maliklere ait kimlik_id anahtar degderi ve uyrugunun kayit edildigi veri tabani varhgidir. Ayrica, nifis
veritabani ile de diger bilgilerinin temini icin iliskinin saglaniimasi da tanimlanmigtir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Oznitelik: KimlikNo
Tipi: Integer
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: malikTuru
Tipi: MalikTuru
Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: malikUyrugu
Tipi: MalikUyrugu
Cokluk:

Stereotip:

Nitelik
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Nitelik

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Parselin niteligini ifade eder.

Tipi: Class

Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Oznitelik: cinsi

Tipi: CharacterString
Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Oznitelik: kullanimAmaciTipi
Tipi: KullanimAmaciTipi
Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Oznitelik: tasinmazKimlikNo
Tipi: Integer

Cokluk:

Stereotip:

Oznitelik: terkinTarihi

Tipi: DateTime

Cokluk: [0..1]

Stereotip:

Oznitelik: tesisTarihi

Tipi: DateTime

Cokluk:

Stereotip:

ParselBeyanlar

Ana paket:
Tanim:

Kadastro

Parsellere ait beyanlar (agiklamalar) kisitinin kayit edildigi boélimlerin veritabaninda temsil edildigi bélimdir.
Detaylandirma c¢alismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

ParselDeger

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Parsellere ait tasinmaz degerleme islemlerine yonelik temel bagintiyi veritabaninda temsil etmektedir.
Gelecek zamanda yapilacak ¢alismalarda detaylandirma islemleri yapilacaktir. Detaylandirma calismalari
daha sonra yapilacaktir.

Tipi:

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

ParselGRH

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Class

Parsellere ait Gayrimenkul Rehin Haklari (ipotek tescili) kisitinin kayit edildigi bdlimlerin veritabaninda
temsil edildigi bolimdur. Detaylandirma c¢alismalari daha sonra yapilacaktir.
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Stereotip: «dataType»

Cokluk:

ParselHKS

Ana paket: Kadastro

Tanim:

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Hak, Kisit ve Sorumluluklarin belirlendigi ve bélimddr. Ayrica, tescil islemleri ile Parseller arasindaki iligkiyi
de saglamaktadir. Detaylandirma c¢alismalari daha sonra yapilacaktir.

ParselHakVeMukellefiyetler

Ana paket:
Tanim:

Kadastro

Parsellere ait Hak ve Mukellefiyetler kisitinin kayit edildigi bélimlerin veritabaninda temsil edildigi bolumdur.
Detaylandirma galismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

ParselSerhler

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Parsellere ait Serhler kisitinin kayit edildigi boélimlerin veritabaninda temsil edildigi b6limduar. Detaylandirma
calismalari daha sonra yapilacaktir.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

ParselTescil

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Tasinmaz tescillerinin belirlendigi ve Bagimsiz Bolumlerin HKS ile iligkilendirildigi bélumddr.

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Tescil

Ana paket: Kadastro
Tanim:

Tipi: Class
Stereotip: «dataType»
Cokluk:

Tasinmaz tescillerinin belirlendigi ve Bagimsiz Bélumlerin HKS ile iligkilendirildigi bolumdur.
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5.3.2.3 Kod Listeleri

JeodezikNoktaTuru

Tanim:

Jeodezik nokta tiirii degerini ifade eder.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml

Stereotip: «codeList»

Degerler:

aDerececAglar

bDereceAglar

clDereceAgVeNokta

c2DereceAgVeNokta

c3DereceAgVeNokta

c4DereceAgVeNokta

iDereceAg

iiDereceAg

iiiDereceAg

ivDereceAg

vDereceAg

KadastralSinirTuru

Tanim:

Sinirin trdntn ne oldugunu tanimlayan kod listesidir.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

cekismeli

sabit

KatmanTuru

Tanim:

Katmanin tirindn ne oldugunu tanimlayan ifadedir.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

tescilHariciAlanlar

KontrolNoktasiCinsi

Tanim:
Kontrol noktasi tip degerini ifade eder.
Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

ana

ara

camiKuleTerasUstundeNokta

dizi

duvarMadeniRoperi

tamamlayici

yardimci

Kadastro Temasi © Cografi Bilgi Sistemleri Genel Miduirligt, 2020



T.C. Dokiiman Kodu TUCBS_KP
CEVRE VE SEHIRCILIK BAKANLIGI Duz‘e.nlenme 2020/Siirim 1.0
COGRAFi BILGI SISTEMLERI GENEL MUDURLUGU Tarihi/No
LT Kadastro Temasi Veri Tanimlama Dokiimani Sayfa No 39
KontroINoktasiTipi
Tanim:
Kontrol noktasi tesis tipini ifade eder.
Esneklik: Acik
Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»
Degerler:
gravite
nirengi
nivelman
poligon

KullanimAmaciTipi

Tanim:

Parselin kullanim amacinin gosterildigi alani ifade eder. (Mera, orman, tarla vb.)
Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml

Stereotip: «codeList»

Degerler:

mera

orman

ortaMallari

MalikTuru

Maligin turint tanimlayan kod listesidir.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

GercekKisi

TuzelKisi

MalikUyrugu

Maligin uyrugunu tanimlayan kod listesidir.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

Diger

TurkiyeCumbhuriyeti

OlcumYontemi

Tanim:

Olglim ydéntemi adini ifade eder.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

diger

ekrandanSayisallastirma
elektronikTakeometre

fotogrametrik

GNSS

haritadanMinkalelleOkuma
haritadanTrifolilleAciMesafeOkuyarak
manuelSayisallastirma
olcuDegerinden
optikMekanikTakeometre

prizmatik
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ParselTuru
Tanim:
Veri tabaninda imar ya da kadastro parseli olduguna dair agiklamayi gésterir.
Esneklik: Acik
Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»
Degerler:
22/aParseli
imarParseli
kadastroParseli
ormanParseli

TesisDurumDegeri

Tanim:
Tesis durumunun degerini ifade eder.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

duvardaBronz

kayadaBronz

nirengiTasi

pilye

poligonTasi

yerNoktasi

UretimYontemi

Tanim:

Uretim yéntemlerinin ne oldugunu tanimlayan kod listesidir.
Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

fotogramertik

fotoplan

gnss

kutupsalKartezyen

prizmatik

YukseklikDegerTipi

Tanim:

Yukseklik degeri tipini ifade eder.

Esneklik: Acik

Tanimlayici:  https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/tucbs_kayit/tucbs_kodlistesi.xml
Stereotip: «codeList»

Degerler:

elipsoidalYukseklik
ortomatrikYukseklik

5.3.3 Harici Kod Listeleri
Bu uygulama semasi disardan yonetilen kod listesi icermemektedir.
5.3.3.1 Kod Listesi Degerlerine Dair Kurallar

Kod listelerine ait degerler detay katalogunda belirtiimistir. Bunun disinda kod listesi degerlerine dair kural
tanimi yapilmamistir.
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6 Referans Sistemleri, Ol¢iui Birimleri ve Gridler

Bu alt bolumdeki referans sistemleri, 6l¢u birimleri ve cografi grid sistemleri, tim temalar igin
tanimlanacaktir. Bolim 6.2'de temaya 6zgu istisnalar ve/veya ek gereklilikler tanimlanmadikga, tim
TUCBS veri setleri igin varsayilan olarak kullanilacaklardir.

6.1 Varsayilan Referans Sistemleri, Ol¢i Birimleri ve Gridler

6.1.1 Koordinat Referans Sistemleri
6.1.1.1 Datum

UK Gerekliligi
Madde
Yatay ve Diisey Datum

Yatay Datum:

Ulkemizde koordinat referans sistemlerinin yatay bileseni igin, TUREF (Turkiye Ulusal
Referans Cergevesi) koordinatlari ITRF96 ile 2005.0 referans epogunda cakisik ve
koordinatlarinin zamana goére dogrusal degisimi (hizlarl) ITRF96'nin Sifir-Net-
Donukligine (No-Net-Rotation) gore tanimli ulusal datum kullaniimaktadir.

Disey Datum:

Ulkemizde koordinat referans sistemlerinin diisey (yiikseklik) bileseni icin, TUDKA99
(Turkiye Ulusal Dusey Kontrol Agi-1999): I. ve Il. derece nivelman aginin gravite olguleri
ile birlikte Antalya ortalama deniz seviyesine (sifir ylzeyi) goére 1999 yilinda
dengelemesiyle belirlenen Helmert ortometrik yiksekliklerinden olusan diisey referans
cergevesi kullaniimaktadir.

Turkiye'de kullaniimakta olan datumlar ve bu datumlarin kullandiklari elipsoitler Tablo 1’de verilmektedir.

Tablo 1 Datum ve Elipsoitleri

Datum Elipsoit

ITRF96 GRS80

ETRS89 GRS80

WGS84 WGS84

ED50 Hayford (International)

TUCBS kapsaminda tanimlanan yatay ve disey datumlara iligkin 6znitelik bilgileri Tablo 2 ve Tablo 3’de
tanimlanmistir.

Tablo 2 Yatay Datum Tanimi

Yatay Datum

Datum Adi TUREF(ITRF96)
Referans Epok 2005.0

Hiz TUREF(ITRF96)
Elipsoit GRS80

Datum Tipi Jeodezik

Tablo 3 Diigey Datum Tanimi

Diigey Datum

Datum Adi TUDKA99

Yiukseklik Helmert Ortometrik (H)
Datum Tipi Disey

Elipsoit GRS80

Datum Baglantisi Antalya

Tablo-1'de belirtilen elipsoitlerin alabilecekleri 6znitelik degerleri (parametreleri) biyik-yari eksen, kigik-
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yari eksen ve basiklik olarak belirlenmis, ve bu degerler s6z konusu elipsoitler igin Tablo 4’de belirtiimistir.

Tablo 4 Elipsoitler ve Parametreleri

Elipsoit Blyuk-yari Kuguk-yari Eksen Basiklik (f)
Eksen (a) (m) (b) (m)
GRS80 6378137 6356752.31414034 | 298.257222100
WGS84 6378137 6356752.31424518 | 298.257223563
Hayford (International) | 6378388 6356911.94613 297
6.1.1.2 Koordinat Referans Sistemleri
UK Gerekliligi
Madde

Koordinat Referans Sistemleri
4. maddede belirtilen kosullardan biri olmadikca, cografi veri setleri, 1. madde, 2. madde
ve 3. maddede belirtilen koordinat referans sistemlerinin en az biri kullanilarak hazir hale
getirilecektir.

1. Ug Boyutlu Koordinat Referans Sistemleri

Uc boyutlu Kartezyen koordinatlar (X, Y, Z) ve li¢c boyutlu jeodezik koordinatlar (Enlem,
Boylam ve Elipsoidal Yikseklik (h)), madde 6.1.1.1’de belirtilen datuma gére tanimlanir ve
Jeodezik Referans Sistemi 1980 (GRS80) elipsoidini kullanir.

- Kartezyen koordinatlar X, Y, Z gosterimleri ile tanimlanmalidir.

- Kartezyen koordinatlarin standart sapmalari sx, Sy, sz gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

- Kartezyen koordinatlara ait hizlar Vx, Vv, Vz gosterimleri ile tanimlanmalidir.

- Kartezyen koordinatlara ait hizlarin standart sapmalari svx, Svy, Svz gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

- Jeodezik Koordinatlar Enlem, Boylam, h gésterimleri ile tanimlanir.

- Jeodezik koordinatlarin standart sapmalari sg, s, sh gosterimleri ile tanimlanmalidir.

2. ki Boyutlu Koordinat Referans Sistemleri

- Iki boyutlu jeodezik koordinatlar (Enlem, Boylam), madde 6.1.1.1’de belirtilen datuma
gore tanimlanir ve Jeodezik Referans Sistemi 1980 (GRS80) elipsoidini kullanir.

- TUREF Universal Transverse Mercator (TUREF-UTM) koordinat referans sistemini
kullanan dizlem koordinatlari.

-  TUREF Transverse Mercator (TUREF-TM) koordinat referans sistemini kullanan
dizlem koordinatlari.

- TUREF Lambert Konform Konik (TUREF-LKK) koordinat referans sistemini kullanan
duzlem koordinatlari.

- TUREF-UTM koordinatlar; Yukari_UTM, Saga_UTM gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

- TUREF-TM koordinatlar; Yukari_TM, Saga_TM gdésterimleri ile tanimlanmalidir.

- TUREF-LKK koordinatlar; Yukari_LKK, Saga_LKK gosterimleri ile tanimlanmalidir.

- TUREF-UTM koordinatlarin standart sapmalari syutm Ssutm gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

- TUREF-TM koordinatlarin standart sapmalari sytm Sstm gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

- TUREF-LKK koordinatlarin standart sapmalari syLkk Ssikk gosterimleri ile
tanimlanmalidir.

3. Birlesik Koordinat Referans Sistemleri
Birlesik koordinat referans sisteminin yatay bileseni icin, 2. maddede belirtilen
koordinat referans sistemlerinden biri; disey bileseni icin ise madde 6.1.1.1’e gore
tanimlanan disey datum kullanilacaktir.

4. Diger Koordinat Referans Sistemleri
1.madde, 2.madde ve 3.maddede listelenen koordinat referans sistemlerinin disindaki
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koordinat referans sistemlerini (ED50, WGS84, imar vb.) tanimlar.
Bu koordinat referans sistemlerinde tanimlanan koordinatlarin llke sisteminde
battnlestirilebilmesi icin TUREF ile donlsim parametlerinin belirlenmesi gerekir.

- Avrupa Datumu 1950; ED50 gosterimi ile kullanilacaktir.

- Dunya Jeodezik Sistemi 1984; WGS84 gosterimi ile kullanilacaktir.

- Avrupa Yersel Referans Sistemi 1989; ETRS89 gdésterimi ile kullanilacaktir.

U¢ boyutlu kartezyen koordinat ve hizlar igin tutulmasi gerekli 6znitelikler Tablo 5 ve Tablo 6'da
tanimlanmistir.

Tablo 5 Kartezyen Koordinat ve Standart Sapmalari Tablosu

Nokta | Datum | Elipsoit | Epok | X(m) | Y(m) | Z(m) | sx(m) | sy(m) | sz(m)
Adi

Tablo 6 Hizlar ve Standart Sapmalari Tablosu

Nokta | Datum | Elipsoit | Epok | Vx(m/y) | Vy(m/y) | Vz(mly) | svx(mly) | svy(M/y) | svz(mly)
Adi

Ug boyutlu jeodezik koordinatlar igin tutulmasi gerekli 6znitelikler Tablo 7’de tanimlanmistir.

Tablo 7 Jeodezik Koordinat ve Standart Sapmalar Tablosu

Nokta | Datum | Elipsoit | Epok | Enlem Boylam h(m) | se(m) | se(m) | sn(m)
Adi (der/dak/sn) | (der/dak/sn)

iki boyutlu koordinat referans sistemlerinde kullaniimakta olan projeksiyonlar tanimi Tablo 8'de veriimektedir.

Tablo 8 Projeksiyon Tanimlari

Projeksiyon | Tanimi

UTM Universal Transverse Mercator
™ Transverse Mercator

LAKD Lambert Alan Koruyan Dizlem
LKK Lambert Konform Konik

iki boyutlu UTM ve TM koordinatlar igin tutulmasi gerekli 6znitelikler Tablo 9 ve Tablo 10’da tanimlanmigtir.

Tablo 9 UTM Koordinat Tablosu

Nokta | Datum | Elipsoit | Projeksiyon | DOM | Yukari_UTM | Saga UTM | Syutm | Ssut™m
Adi (m) (m) (m) | (m)
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Tablo 10 TM Koordinat Tablosu
Nokta Datum | Elipsoit | Projeksiyon | DOM | Yukari_TM (m) | Saga_TM (m) | Sytm | Ss™
Adi (m) (m)

iki boyutlu LKK koordinatlar igin tutulmasi gerekli 6znitelikler Tablo 11’de tanimlanmistir.

Tablo 11 LKK Koordinat Tablosu
Nokta Datum | Elipsoit | Projeksiyon | DOM | Yukari_ LKK (m) | Saga LKK (m) | Syikk | SsLkk
Adi (m) (m)

Birlesik koordinat referans sistemine ait koordinatlar igin tutulmasi gerekli 6znitelikler Tablo 12'de
tanimlanmistir.

Tablo 12 Birlesik Koordinat Referans Sistemi Koordinat Tablosu

Nokta Adi | Datum | Elipsoit | Enlem Boylam H(m) | se(m) | se(m) | su(m)
(der/dak/sn) | (der/dak/sn)
6.1.1.3 Gravite Referans Sistemi
UK Gerekliligi
Madde

noktalarinin ortometrik ytksekligi Turkiye Jeoit Modeli-2003 (TG-03)’e goredir.

Gravite Referans Sistemi
TRGravNet, gravite referans sisteminin Ulkemizdeki gercgeklesimi olan yiksek
duyarlikh gravite agidir. Ag noktalarinin yatay datumu TUREF (ITRF96-2005.0)'dir. Ag

TUCBS kapsaminda tanimlanan gravite referans sistemine (TRGravNet) ait 6znitelik bilgileri Tablo 13’de
verilmektedir.

Tablo 13 Gravite Referans Sistemi

Gravite Referans Sistemi- TRGravNet

Yatay Datum TUREF(ITRF96)
Referans Epok 2005.0

Diigey Datum TUDKA99*
Elipsoit GRS80

* Ag noktalarinin ortometrik yiksekligi Turkiye Jeoit Modeli-2003 (TG-03)’e goéredir.

Gravite referans sistemine ait gravite noktalarinin, gravite degerleri ve koordinatlarin tutulmasi igin gerekli
Oznitelikler Tablo 14’de tanimlanmistir.

Tablo 14 Gravite Veri Tanimlama Tablosu

Nokta
Adi

Datum

Elipsoit

Epok | Enlem

(der/dak/sn)

Boylam
(der/dak/sn)

H(m)

h(m)

GD(mGal)

sep(mGal)
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Nokta | Datum | Elipsoit | Epok | Enlem Boylam H(m) | h(m) | GD(mGal) | seo(mGal)
Adi (der/dak/sn) | (der/dak/sn)
Tavsiye 5 Turkiye’de gergeklestirilen bagdil gravite dlgulerinin TRGravNet agina baglanmasi

UK Gerekliligi
Madde

Datum Doéniisiimleri
- 6.1.1.2. bolimde tanimlanan Diger Koordinat Referans Sistemleri ile TUREF
arasindaki donusum parametreleri Tablo 15de verilen detayda TUCBS Kayit
Dokumanina yuklenmelidir.

Datum dénisutmlerinde kullanilan dénisim parametreleri ve bu parametrelere ait 6znitelik bilgilerinin TUCBS
Kayit Dokiimaninda kayit altina alinabilmesi i¢in ihtiya¢ duyulan gereklilikler Tablo 15’de tanimlanmistir.

Tablo 15 Datum Doniisiim Tanimlamasi

Hedef Kaynak Proje Alani Ydntem ve Dogruluk Parametreler ve | Onaylayan
Datum Datum Matematiksel Modeli Dogruluklari
TUREF ED50 BBOX ya da 2 Boyutlu dondsim Sonug Secilen  yonteme | ilgili Kurum
WGS84 | kapali  alan modelleri Uyusum gore belirlenen
Yerel (eslenik 3 Boyutlu dénusum Dogrulugu parametreler
ITRFyy* | noktalarin modelleri (Standart kullanihr.
cevreledigi Polinomlarla déntisim sapma)
alan) Enlem-Boylam farklari

Diger

Kollokasyon

*Y1l (05, 08, 14 vb.)

Datum doénusimlerinde kullanilan yontemlere gore ihtiyag duyulan parametreler degisikik gostermektedir.
Tablo-16’da kullanilabilecek bazi yéntemlere gore 6rnek olarak bazi parametre tanimlamalari verilmektedir.
Kullanicilar, farkli ddonidsim ydntemleri ve matematiksel modellere goére parametre tanimlamasi yapabilirler.

Kadastro Temasi

Tablo 16 Yontemlere iliskin doniigsiim parametreleri

Yontem Oteleme Doniiklik Olcek

2 Boyutlu (4 parametre) X, Ty Rxy S

2 Boyutlu (6 parametre) X, Ty Rx, Ry SX, Sy

3 Boyutlu (7 parametre) TX, TY, TZ | RX,RY,RZ |s

3 Boyutlu (9 parametre) TX, TY, TZ | RX,RY,RZ | sX,sY,sZ
Polinom, Polinom katsayilari tanimlanir.

Enlem Boylam Farklari,

© Cografi Bilgi Sistemleri Genel Miduirligt, 2020
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6.1.1.5 Gosterim
UK Gerekliligi
Madde

Goruntuleme Servislerinde Koordinat Referans Sistemleri
Cografi veri setlerinin goruntlileme ag servisleri ile gosterilebilmesi igin, en azindan iki
boyutlu jeodezik koordinatlar icin koordinat referans sistemleri (enlem, boylam) mevcut
olacaktir.

6.1.1.6 Koordinat Referans Sistemleri icin Tanimlayicilar

UK Gerekliligi
Madde
Goruntileme Servislerinde Koordinat Referans Sistemleri
1. Koordinat referans sistemi parametreleri ve kayitlari, ortak bir noktadan ydnetilmelidir.
2. Bu bolimde listelenen koordinat referans sistemlerinin kullanilabilmesi igin, ilgili koordinat
referans sisteminin, koordinat referans sistemlerinin ortak olarak yonetildigi merkezde kayitli
olmasi gerekir.

Bu Teknik Kilavuzlar, Open Geospatial Consortium tarafindan saglanan http URI'lari, koordinat referans
sistemi tanimlayicilari olarak kullanmay: teklif etmektedir. Bunlar, EPSG Jeodezik Parametre Kittiglindeki
tanimlamaya dayanir (http://www.epsg-registry.org/).

TUCBS Koordinat Referans Sistemleri Kayit Dokimani’ninda listelenen
tanimlamalar, veri setlerinde kullanilan koordinat sistemlerine referans
vermek i¢in kullanilacaktir.

6.1.2 Zamansal Referans Sistemleri

UK Gerekliligi
Madde
Zamansal Referans Sistemleri

1. Belirli bir cografi veri temasi igcin 6zel zamansal referans sistemi belirtimedikge, varsayilan
zamansal referans sistemi kullanilacaktir.

TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokimani 3.8.6. bolimiinde varsayilan referans sisteminin, TS 1SO
8601'de ifade edildigi gibi, Miladi Takvimi olacagini belirtmektedir.

ORNEK 1997 (1997 yili), 1997-07-16 (16 Temmuz 1997), 1997-07-16T19:20:30+01:00 (16 Temmuz 1997,
19s 2030, zaman dilimi: UTC+1)

6.1.3  Olcu Birimleri

UK Gerekliligi
Madde
Diger Gereklilikler ve Kurallar
2. Belirli bir cografi veri temasi ya da tipi igin aksi belirtiimedikge, tim 6lgim degerleri, Uluslararasi
Birimler Sistemi tarafindan kullanimi kabul edilen Sl ve Sl olmayan birimler kullanilarak ifade
edilecektir.
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6.1.4 Gridler
UK Gerekliligi
Madde
Gridler

Ulkemizde 1:250000 6lgekten 1:1000 dlgege kadar tanimlanan pafta bélimlemesi cografi
grid sisteminin belilenmesinde temel alinacaktir. Genel olarak, UTM veya TM
projeksiyonlarina gére tanimlanan bir Grid Koordinat Sistemi’dir.

Asagidaki sekilde Ulkemize uyarlama yapilabilir:

a) Grid_TUREF_GRS80, GRS80 elipsoidin parametreleri kullanarak 2B-jeodezik
koordinatlara dayali cografi grid sistemi.

b) Grid_TUREF_UTM, UTM projeksiyonu diizlem koordinatlar ve dilim bilgilerine dayali
cografi grid sistemi.

¢) Grid_TUREF_TM, TM projeksiyonu diizlem koordinatlar ve dilim bilgilerine dayali cografi
grid sistemi.

UK Gerekliligi
Madde
Alan Koruyan Grid

Bu boliim, esas olarak verilerin istatistik analizi ve gdsterimi icin kullanilan cografi gridi tanimlar. Bu grid
sistemi, Avrupa ile veri batinligunt saglamak igin, ETRS89 Lambert Alan Koruyan Dizlem (ETRS89-
LAKD) koordinat referans sistemine dayandiriimistir.

Gridin karakteristik 6zellikleri asagida belirtiimistir:

Projeksiyonun merkez noktasi 52°K, 10°D ve saga: Xo = 4321000 m, yukari: yo = 3210000
m’dir.

Gridin baslangi¢ noktasi, ETRS89-LAEA koordinat referans sisteminin baslangi¢ noktasi ile
cakismaktadir (x =0, y = 0).

Grid hiyerarsiktir ve ¢ozunurlikleri 1m, 10m, 100m, 1000m, 10000m ve 100000m olarak
belirlenmistir.

Grid oryantasyonu giiney-kuzey bati-dogudur.

Grid Grid_ETRS89-LAKD olarak tanimlanir ve grid sisteminin ¢6zUnurligld bu tanimin
arkasina metre cinsinden eklenir. (Ornegin, 100 km’lik ¢dzinirlik seviyesi Grid_ETRS89-
LAKD_100k olarak gosterilir. Burada k; 1000’i ifade eder.)

Bir grid hicresinin agik bir sekilde referanslanmasi ve tanimlanmasi igin, hiicrenin
blyukliginden ve ETRS89-LAKD'daki sol alt kdsenin koordinatlarindan olusan hiicre kodu
kullanilacaktir (Ornegin, “1kmN2599E4695” hiicre kodu, sol alt késenin koordinatlar: Y =
2599000m, X = 4695000m olan 1 km'lik grid hiicresini tanimlar).

Yapilan grid tanimlamalarina ait 6znitelik degerleri Tablo 17°de belirtilmigtir.

Tablo 17 Grid Tanimlamalari

Grid Tanimi Alan Koruyan Grid Pafta Bélimlemesi

Grid Datumu ETRS89 TUREF

Grid Projeksiyonu | LAKD UTM, TM

Grid Geometrisi GM_Surface GM_Surface

Grid Duzey Birimi metre Olcek

Grid Duzeyi 1m, 10m, 100m, 1000m, 10000m ve 1/250.000, 1/100.000, 1/50.000, 1/25.000,
100000m 1/10.000, 1/5000, 1/2000, 1/1000
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6.2 Temaya Ozgu Gereksinimler ve Oneriler

Referans sistemler ve gridler hakkinda temaya 6zgl gereksinimler ya da oneriler yoktur.
6.2.1 Koordinat Referans Sistemleri

Koordinat referans sistemleri icin temaya 6zgi gereksinimler ya da dneriler yoktur.
6.2.2 Zamansal Referans Sistemleri

Zamansal referans sistemleri i¢in temaya 6zgu gereksinimler ya da oneriler yoktur.
6.2.3  Olcu Birimleri

Olcui birimleri icin temaya 6zgii gereksinimler ya da 6neriler yoktur.

6.2.4 Gridler

Gridler icin temaya 6zgu gereksinimler ya da 6neriler yoktur.
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7 Veri kalitesi

Bu bdlim, veri kalitesi 6delerinin ve alt 6gelerinin bir tanimini ve Kadastro cografi veri temasi ile ilgili veri
setleri icin veri kalitesini degerlendirmek ve belgelemek igin kullaniimasi gereken ilgili veri kalitesi él¢gtimlerini
icerir (Bolum 7.1).

Ayrica, Kadastro cografi veri temasi ile ilgili veri setleri icin veri kalitesi sonuglariyla ilgili gereklilikleri ya da
Onerileri de tanimlayabilir (Bélim 7.2 ve 7.3).

Ozel olarak, Bélim 7.1de belirtilen veri kalitesi 6geleri, alt déJeler ve 6lgiilerin asagidaki konularda
kullaniimasi tavsiye edilir:
¢ Uygulama semalarinin bir parcasi olarak bu 6zellik veya kisitlamalarin tanimlandigi yerlerde,
cografi nesnelerin veri kalitesi Ozelliklerinin ve kisitlamalarinin  degerlendiriimesi  ve
belgelendiriimesi (bkz. B6lum 5);
o Cografi veri setlerinin veri kalitesi metaveri 6gelerinin degerlendiriimesi ve belgelenmesi (bkz.
Bolum 8); velveya
o Kadastro Cografi veri temasi ile ilgili veri setleri i¢in gecerli olan hedeflenen veri kalitesi sonuglariyla
ilgili gerekliliklerin ya da 6nerilerin belirlenmesi (Bolim 7.2 ve 7.3).

Ogelerin ve dlgilerin tanimlari, TS EN ISO 19157 Cografi bilgiler - Veri kalitesi Ek D’ye ve TUCBS Kavramsal
Modelindeki veri kalitesi bilesenlerine dayahdir.

7.1 Veri Kalitesi Ogeleri

Tablo 18, bu tanimlama dokimanindada kullanilan tim veri kalitesi 6gelerini ve alt 6geleri listelemektedir.
Veri kalitesi bilgisi, cografi nesne, cografi nesne tipi, veri seti ya da veri seti serisi dlizeyinde degerlendirilebilir.
Degerlendirmenin yapildigi seviye “Degerlendirme Kapsami” stitununda verilmigtir.

Listelenen veri kalitesi alt 6gelerinin her biri i¢in kullanilacak élcller, agagidaki alt bélimlerde tanimlanmistir.

Tablo 18 Kadastro Cografi veri temasinda kullanilan veri kalitesi 6geleri

Veri Kalitesi | Veri Kalitesi Alt Degerlendirme
No A P Tanim
Ogesi Ogesi Kapsami
Tamlik Fazlalik kapsamda aciklandigi Bu tema kapsaminda
1. (Commission) sekilde, veri setinde fazla degerlendiriimemistir.
veri mevcut
Tamlik Eksiklik kapsamda aciklandigi Veri seti serisi
2. (Omission) sekilde, veri setinde
eksik veri mevcut
Mantiksal Kavramsal kavramsal sema Veri seti serileri
3. | tutarlihk tutarhhik kurallarina baghhk
(Conceptual
Mantiksal Tanim Kimesi degerlerin etki Veri seti serileri
4. | tutarhhk Tutarliigi (Domain | alanlarina baghhigi
Consistency)
Mantiksal Bicim tutarlilig kapsamda agiklandigi Veri seti serileri
5. | tutarlilik (Format sekilde, Veri setinin fiziksel
Consistency) yapisina uygun olarak
Mantiksal Topolojik tutarlilik | kapsamda agiklandigi Veri seti serileri
tutarhhk (Topological sekilde, Veri setinin acikga
6. Consistency) kodlanmis topolojik
Ozelliklerinin dogrulugu
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Veri Kalitesi Veri Kalitesi Alt Degerlendirme
No e A Tanim
Ogesi Ogesi Kapsami
Cografi dogruluk| Mutlak dogruluk rapor edilen koordinat Veri seti serileri
(Absolute or degerlerinin, kabul edilen ya
7. external accuracy) | da dogrulanan degerlere
yakinligi
Cografi dogruluk| Bagil dogruluk kapsamdaki 6zelliklerin Bu tema kapsaminda
(Relative or géreceli konumlarinin, kabul (degerlendiriimemistir.
8. internal accuracy) | edilen ya da dogrulanan
ilgili gbreceli konumlarina
yakinhgi
Cografi dogruluk| gridli veri konum gridli veri konumu Bu tema kapsaminda
dogrulugu degerlerinin, kabul edilen ya [degerlendirilmemistir.
9. (Gridded data da dogrulanan degerlere
position accuracy) | yakinligi
Tematik Siniflandirma Nesnelere ya da Bu tema kapsaminda
dogruluk dogrulugu Ozniteliklerine atanan degerlendiriimemistir.
10 (Classification siniflarin bir sdylem evrenine
Correctness) gobre karsilastiriimasi
Tematik nitel 6znitelik nitel 6zniteliklerin Bu tema kapsaminda
dogruluk dogrulugu (Non- | dogrulugu degerlendiriimemistir.
11 quantitative
attribute
cnrractnacce)
Tematik Nicel 6znitelik nicel 6zniteliklerin dogrulugu [Bu tema kapsaminda
dogruluk dogrulugu degerlendirilmemigtir.
12 (Quantitative
attribute
Zamansal kalite | Zaman Herhangi bir 6genin Veri seti serileri
olciminin zamansal
13 dogrulugu referanslarinin
(Accuracy of a dogrulugu (zaman
time olciminde hata
measurement) bildirimi)
Zamansal kalite | Zamansal tutarllik | rapor edilmisse sirali Veri seti serileri
(Temporal olaylarin veya dizilerin
14 consistency) dogrulugu
Zamansal kalite | Zamansal zamana gore kapsam Veri seti serileri
gecerlilik tarafindan belirlenen
15 (Temporal validity) | verilerin gegerliligi
Kullanilabilirlik | -- Belirli bir gereklilik kimesine | Bu tema kapsaminda
16 bir Veri setinin baglilik degerlendirilmemistir.
derecesi

Asagidaki tablo TS EN ISO 19157'de uygun veri kalitesi él¢llerini nerede bulacaginizi gésterir.

2020/Surim 1.0

No Veri Kalitesi Ogesi | Veri Kalitesi Alt Ogesi Béliim Olgii Tanimlayicilar
1 Tamlik Fazlalik D.2.11-4

2 Tamlik Eksiklik D.2.25-7

3 Mantiksal Tutarlilik Kavramsal tutarhlik D.3.18-13

4 Mantiksal Tutarlilik Tanim Kdmesi tutarliligi D.3.2 14-18

5 Mantiksal Tutarlilik Bicim tutarliligi D.3.3119,19,20
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No Veri Kalitesi Ogesi | Veri Kalitesi Alt Ogesi Béliim Olgii Tanimlayicilar
6 Mantiksal Tutarhlik Topolojik tutarhlik D.3.4 21-27
7 Cografi Dogruluk Mutlak dogruluk D.4.1 128, 28-51
8 Cografi Dogruluk Bagil dogruluk D.4.1.4 128, 28-53
9 Cografi Dogruluk gridli veri konumu dogrulugu D.4.2 42-51
10 Tematik Dogruluk Siniflandirma dogrulugu D.6.1 60-64
11 Tematik Dogruluk Nitel 6znitelik dogrulugu D.6.2 65-67
12 Tematik Dogruluk Nicel 6znitelik dogrulugu D.6.3 68-73
13 Zamansal Kalite Zaman 6lcimuinin dogrulugu D.5.1 54-59
14 Zamansal Kalite Zamansal tutarhlik D.5.2 159
15 Zamansal Kalite Zamansal gecerlilik D.5.2 14-18
Kullanilabilirlik -- D.7 101-105 (“Agregasyon Olgiileri’
16 N o
basldi altinda listeli)

Tavsiye 6 Veri kalitesi 6gesinin degerlendirmesinin niceliksel olarak ifade edilmesinin
mUmkidn olmadigi durumlarda, 6genin dederlendiriimesi metinsel olarak ifade
edilebilir.

7.1.1 Tamhk — Eksiklik
Tavsiye 7 Eksiklik, agagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN ISO 19157>
kullanarak degerlendiriimeli ve belgelenmelidir.
Adi Eksik Verilerin Orani
Veri Kalitesi Ogesi Tamlik
Veri Kalitesi Alt Ogesi Eksiklik
Veri Kalitesi Temel Olciisii Oran

Tanim Veri kiimesindeki eksik 6gelerin, mevcut olmasi gereken 6ge
sayisina orani
Aciklama Parsel verisini paylasan kurumlarin mevcut olmasi gereken 6ge

sayisindan daha az sayida veri paylagsmasi durumunda,
paylasmis oldugu bu verinin eksiklik oranini belirterek
paylagsmasi beklenmektedir.

Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Degerlendirme Kapsami

Raporlama Kapsami Veri seti
Veri Kalitesi Deger Tipi Oran (Yizde)
Veri Kalitesi Deger Yapisi Tekil Deger

Referans Kaynak
Ornek

ISO/DIS 19157 Cografi Bilgi Veri Kalitesi

%10 (Sorumluluk alaninda bulunan kayitl batun parseller,
olmasi gerekenden %10 daha azdir.)

7 (1ISO 19157)

Olgli Tanimlayici

7.1.2 Mantiksal Tutarliik — Kavramsal Tutarlihk

Ek I'de yer alan Soyut Test Paketinin Uygulama $Semasi uyum sinifi, bir Veri setinin kavramsal tutarhligini
(test A.1.1-A.1.9) degerlendirmek icin bir dizi testi tanimlar.

Tavsiye 8 Kavramsal tutarllik testleri icin, Mantiksal tutarlihk - Kavramsal tutarhlik veri
kalitesi alt 6gesinin ve asagidaki tabloda belirtildigi gibi Sema kurallarina
uymayan ogelerin sayisi 6lgiistiiniin kullaniimasi énerilir.

Adi Kavramsal Sema Kurallarina Uygun Olmayan Nesne Sayisi

Alternatif isim

Veri Kalitesi Ogesi

Veri Kalitesi Alt Ogesi
Veri Kalitesi Temel Olciisii
Tanim

Mantiksal Tutarlilik

Kavramsal Tutarlilik

Hata Orani

Kavramsal sema kurallariyla uyumlu olmayan verilerin, veri
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Adi Kavramsal $Sema Kurallarina Uygun Olmayan Nesne Sayisi
setlerinin igindeki tim 6gelerin sayisina orani
Aciklama Egder kavramsal sema dogrudan ya da dolayli olarak kurallar

tanimhiyorsa, bu kurallara uyulmalidir. Bu kurallara aykiri ihlal
ornegdi olarak, belirli bir tolerans dahilinde nesnelerin hatali
konumlandiriimasi, nesnelerin ¢ogaltiimasi ve nesnelerin hatali
cakismasi olabilir.

Degerlendirme Kapsami Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Raporlama Kapsami Veri seti

Parametre -

Veri Kalitesi Deger Tipi Oran

Veri Kalitesi Deger Yapisi -

Kaynak Referansi TS EN ISO 19157, Cografi bilgiler — Veri kalitesi
Ornek Mukerrer Kadastro Parseli kaydi yapilamaz
Olgii Tanimlayici 10 (ISO 19157)

7.1.3 Mantiksal Tutarliik — Tanim Kimesi Tutarlihgi

Ek I'de yer alan Soyut Test Paketinin Uygulama Semasi uyum sinifi, bir Veri setinin kavramsal tutarliligini
(A1.10-A.1.12) deg@erlendirmek icin bir dizi testi tanimlar.

Tavsiye 9 Tanim kimesi tutarhh@i testleri igcin, Mantiksal tutarlilik — Tanim Kimesi tutarliligi
veri kalitesi alt 6gesi ve asagidaki tabloda belirtilen deger tanim kiimeleriyle uyumiu
olmayan 6gelerin sayisi 6lgtsu kullaniimasi énerilir.

Adi Deger Tanim Kiimesiyle Uyumlu Olmayan Oge Sayisi
Alternatif isim -

Veri Kalitesi Ogesi Mantiksal Tutarlilik

Veri Kalitesi Alt Ogesi Tanim Kiumesi Tutarlihgi

Veri Kalitesi Temel Olciisii | Hata Orani

Tanim Veri setindeki deger tanim kiimesine uygun olmayanverilerin, tim

Ogelerin sayisina orani

Aciklama

Degerlendirme Kapsami Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi
Raporlama Kapsami Veri Seti

Parametre -

Veri Kalitesi Deger Tipi Oran

7.1.4 Mantiksal Tutarlilik — Bigim Tutarlihgi

Tavsiye 10 Asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN ISO 19157> kullanarak bigim
tutarhliginin degerlendiriimesi ve belgelendiriimesi tavsiye edilir.

Adi Fiziksel Yapiyla Uyumsuzluk Orani

Alternatif isim -

Veri Kalitesi Ogesi Mantiksal Tutarlilik

Veri Kalitesi Alt Ogesi Bicim Tutarhhgi

Veri Kalitesi Temel Olciisii | Hata Orani

Tanim Veri setinin fiziksel yapisina uyumlu olmayan nesne sayisinin, veri

setindeki tim 6gelerin sayisina orani

Aciklama

Degerlendirme Kapsami Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi
Raporlama Kapsami Veri Seti

Parametre -

Veri Kalitesi Deger Tipi Oran
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7.1.5 Mantiksal Tutarlilik — Topoloji Tutarlilig

Tavsiye 11 Topolojik tutarlihgin, asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN 1SO
19157> kullanarak degerlendirilmesi ve belgelenmesi tavsiye edilir.
Adi Eksik Verilerin Orani

Veri Kalitesi Ogesi

Mantiksal Tutarlilik

Veri Kalitesi Alt Ogesi

Topoloji Tutarllidi

Veri Kalitesi Temel Olciisii

Hata Sayisi

Tanim

- Veri setinde kendisi ile kesisen geometrilerin sayisi
- Veri setinde birbiri ile cakigan geometrilerin sayisi

Aciklama

Degerlendirme Kapsami

Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Raporlama Kapsami Veri seti

Veri Kalitesi Deger Tipi Sayi

Veri Kalitesi Deger Yapisi Tekil Deger

Referans Kaynak ISO/DIS 19157 Cografi Bilgi Veri Kalitesi
Ornek 5

Olgii Tanimlayici

27 (ISO 19157)

7.1.6 Cografi Dogruluk — Mutlak Dogruluk

Tavsiye 12 Mutlak ya da dis dogrulugun, asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN
ISO 19157> kullanarak deg@erlendiriimesi ve belgelenmesi tavsiye edilir.
Adi Konumsal Belirsizliklerin Ortalama Degeri

Veri Kalitesi Ogesi

Cografi Dogruluk

Veri Kalitesi Alt Ogesi

Mutlak Dogruluk

Veri Kalitesi Temel Olciisii

Belirsizlik degeri

Tanim

Olglilen bir konum ile bu konuma karsilik gelen gergek konum
arasindaki mesafelerin ortalama degeri.

Aciklama

Paylasilan parsel veri setinin, veri Uretim agsamasinda sahip
oldugu konumsal belirsizlik degeridir. Bu deger genelde veri
uretiminde kullanilan yéntem ve/veya cihaza goére farklilik
gOstermektedir. Kullanilan yontem ve/veya cihazina sahip oldugu
genel belirsizlik degeri kullanilabilir.

Degerlendirme Kapsami

Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Raporlama Kapsami Veri Seti
Veri Kalitesi Deger Tipi Ortalama Deger
Veri Kalitesi Deger Yapisi Tekil Deger

Referans Kaynak

ISO/DIS 19157 Cografi Bilgi Veri Kalitesi

Ornek

Parsel verisinin konumsal belirsizligi 1 metredir.

Olgli Tanimlayici

47 (1SO 19157)

7.1.7 Zamansal Dogruluk — ilgili Zamandaki Dogruluk

Tavsiye 13 Zaman dlgimunin dogrulugu, asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS
EN ISO 19157> kullanarak degerlendiriimesi ve belgelenmesi tavsiye edilir.
Adi Zaman Dogrulugu %95 Giiven Araliginda

Veri Kalitesi Ogesi

Zamansal Dogruluk

Veri Kalitesi Alt Ogesi

ilgili Zamandaki Dogruluk

Veri Kalitesi Temel Olcgiisii

Deger

Tanim

Dogru zaman degerinin, %95 olasilikla belirlenen alt ve Gst limitin
arasinda oldugu

Aciklama

Degerlendirme Kapsami

Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Kadastro Temasi
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Adi Zaman Dogrulugu %95 Giiven Araliginda
Raporlama Kapsami Veri Seti

Veri Kalitesi Deger Tipi Deger

Veri Kalitesi Deger Yapisi Tekil Deger

Referans Kaynak

ISO/DIS 19157 Cografi Bilgi Veri Kalitesi

Ornek

Olgli Tanimlayici

57 (ISO 19157)

7.1.8 Zamansal Dogruluk — Zamansal Tutarlilik
Tavsiye 14 Asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN ISO 19157> kullanarak
zamansal tutarhhdinin degerlendiriimesi ve belgelendiriimesi tavsiye edilir.
Adi Kronolojik Siralama

Veri Kalitesi Ogesi

Zamansal Dogruluk

Veri Kalitesi Alt Ogesi

Zamansal Tutarlihik

Veri Kalitesi Temel Olciisii

Hata Gostergesi

Tanim

Bir olayin, diger olaylara goére, kronolojil olarak hatal siralandigini
gosterir.

Aciklama

Degerlendirme Kapsami

Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Raporlama Kapsami Veri Seti
Veri Kalitesi Deger Tipi Deger
Veri Kalitesi Deger Yapisi Tekil Deger

Referans Kaynak

ISO/DIS 19157 Cografi Bilgi Veri Kalitesi

Ornek

Olgli Tanimlayici

159 (ISO 19157)

7.1.9 Zamansal Dogruluk — Zamansal Gecerlilik
Tavsiye 15 Asagidaki tablolarda belirtildigi gibi, < Olgii Adi, TS EN ISO 19157> kullanarak
zamansal gecerliligin degerlendiriimesi ve belgelendirilmesi tavsiye edilir.
Adi Deger Tanim Kiimesiyle Uyumlu Olmayan Oge Sayisi

Alternatif isim

Veri Kalitesi Ogesi

Zamansal Dogruluk

Veri Kalitesi Alt Ogesi

Zamansal Gecerlilik

Veri Kalitesi Temel Olciisi

Hata Orani

Tanim Veri setindeki deger tanim kiimesine uygun olmayan tim 6gelerin
sayisl

Aciklama

Degerlendirme Kapsami Cografi Nesne / Cografi Nesne Tipi

Raporlama Kapsami Veri Seti

Parametre -

Veri Kalitesi Deger Tipi Oran

Kadastro Temasi
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7.2 Minimum Veri Kalitesi Gereksinimleri

Kadastro Cografi veri temasi icin hichir minimum veri kalitesi gereklilikleri tanimlanmamistir.

7.3 Veri Kalitesi Hakkinda Tavsiye

Uygulama Kurali Gerekliligi

Tablo 19 Kadastro Cografi veri temasi igin tavsiye edilen en az veri kalitesi sonuglari

Tablo 19’da listelenen veri kalitesi 6geleri igin, Kadastro
cografi veri temasi ile iligkili tim veri setlerinin, belirtilen
hedef sonuglarini karsilamasi tavsiye edilir.

No Veri kalltg_svl ogesi ve alt Olcii Adlan Hedef Sonuclar Durum
o6gesi
1. | Tamlik / Eksiklik Eksik Veri Orani
Mantiksal Tutarlihk / Kavramsal Kavramsal Tutarlilik
2.
Tutarhhk Orani
3 Mantiksal Tutarlihk / Tanim Tanim Kimesi
" | Kimesi Tutarliligi Tutarhhk Orani
4 Mantlks?l Tutarhihk / Bigim Bicim Tutarhiik Orani
Tutarhhgi
Mantiksal Tutarlihk / Topolojik Topolojik Tutarsizlik
5.
Tutarhhk Sayisi
6 Cografi Dogruluk / Mutlak Mutlak Dogruluk
" | Dogruluk Degeri
7 Zamansal Dogruluk / Zaman Zaman Olgiimuniin
| Olgimunin Dogrulugu Dogruluk Degeri
Zamansal Dogruluk / Zamansal Zamansal Tutarlilik
8. L
Tutarlihk Degeri
9 Zamansal Dogruluk / Zamansal Zamansal Gegerlilik
" | Gegerlilik Degeri

Kadastro Temasi
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8 Metaveri

Bu boélum, veri seti veya veri seti serisi i¢cin metaverileri belgelemek Uzere kullaniimasi gereken veri seti
duzeyindeki metaveri 6gelerini belirtir.

Her bir cografi nesne icin metaveri de rapor edilebilir (cografi nesne seviyesi metaverileri). Cografi nesne
diizeyinde metaveriler, uygulama semalarinda tam olarak agiklanmistir (Bolim 5).

Bazi veri seti diizeyinde metaveri 6geleri igin, 6zellikle veri kalitesi ve veri yonetimini raporlamak icin
olanlara, daha spesifik bir kapsam belirlenebilir. Bu, alt veri seti diizeyinde, her bir cografi nesne tipi icin
ayri ayri, metaverilerin tanimlanmasina izin verir.

UK Gerekliligi
Madde
Metaveri Duzeyi

Kadastro veri temasi igin 6ngérilen metaveri diizeyi “Kadastro Calisma Alani” dir.

8.1 TUCBS Metaveri Diizenlemesinde Tanimlanan Metaveri Ogeleri

Tablo 20, TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokimanr’nda belirtilen metaveri unsurlarina genel bir bakis
sunar.

Bu tablo asagidaki bilgileri icermektedir:
e Ik situn metaveri bilesenlerinin ana basligini belirtir.
e ikinci situn TUCBS metaveri bilesenlerinin adini belirtir.
e Uciincii stun goklugu belirtir.
e Dd&rdincl sutun, verilen 6genin zorunlu olma durumunu belirtir.

Tablo 20 TUCBS Metaveri Bilegenleri

TUCBS Metaveri Bilesenleri Zorunluluk

Veri Kaynaginin Adi

Veri Kaynaginin Ozeti

Veri Kaynaginin Tipi

Veri Kaynagi Hakkinda Detayl Bilgi
1. Verinin Kimligi eri Kaynagi Hakkinda Detayl Bilgi

Veri Seti Tanimlayicisi

iligkili Veri Kaynagi

Telif hakki sahibi

Veri Kaynaginin Dili

Veri Setinin Kullanim Amaci

2. Siniflandirma Servis Tipi

Anahtar Sozcikler

3. Anahtar Tanimh Anahtar Kelimeler

Cografi Sinirl
4. Cografi Konum ografi Sinirlar

Cografi Grid Bolgesi

Temel Standardi

Uygunluk Derecesi

5. Veri Standardi ve Referans Bilgileri | Olgek-Uygulama Diizeyi

Referans Sistemi

Konumsal Sunum Tipi

N|{OININ|NIN[O|N|IOIN|N|IN|N|O|O|O|O|N|N|N

6. Zamansal Bilgi Yayimlanma Tarihi
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TUCBS Metaveri Bilesenleri Zorunluluk

Guncelleme Tarihi

Uretim Tarihi

Gilncelleme Araligi

Veri Kdkeni

Tematik Dogrulugu

7. Cografi Veri Kalitesi NMantksal Tutarihk

Konumsal Dogruluk

Erisim ve Kullanim Kosullari

Kamu Erisim Kisitlamalari

8. Veri Kullanim Hakki/Dagitimi Veri Setinin Formati

Veri Sorumlusu

Veri Sorumlusunun Roli

Metaveri Tarihi

Metaverinin Guncellendigi Tarih

Metaveri Sorumlusu

Metaveri Standart Adi

9. Metaveri Referans Bilgileri -
g Metaveri Standart Strimu

Metaveri Dili

Metaveri Karakter Seti

O|O|N|O|O|IN|ININ|IN|N|O|N|N|O|O|O|N|O|N|N

Metaveri Dosya Tanimlayicisi

Z: Zorunlu, O: Opsiyonel

8.1.1 Uygunluk

TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokimanrnda tanimlanan Uygunluk metaveri 8gdesi, cografi veri
setlerinin ve servislerinin birlikte calisabilirligi icin Uygulama Kurali’'na uygunlugu hakkinda bilgi verir. Ek
olarak, bagka bir tanimlamaya uygunlugu belgelemek icin de kullanilabilir.

Tavsiye 16 Veri seti metaverileri, veri setinin bu veri tanimlamasina genel uygunluguna iligkin
bir beyan icermelidir (tum gerekliliklere uygunluk).

Tavsiye 17 Uygunluk metaveri 6desi, bu dokimana (bir butin olarak) Ek A'daki Soyut Test
Paketinde ve/veya baska bir dokimanda tanimlanan spesifik bir uyum sinifi ile
uygunlugu belgelemek igin kullaniimaldir.

Uygunluk ogesi iki alt 6ge icerir: Tanimlama (cografi veri setlerinin ve servislerin birlikte ¢alisabilirligi icin
Uygulama Kurali'ndan vey a bagka bir tanimlamadan yapilan alinti) ve Uygunluk Derecesi;

- Uygun: veri seti alinti yapilan tanimlama ile tam uyumluysa

- Uygun Dedgil: veri seti alinti yapilan tanimlamaya uymuyorsa

- Degerlendiriimedi: uyum degerlendiriimemisse

Tavsiye 18 Bir veri seti bu veri tanimlamasinin tim gereklilikleriyle heniiz uyumlu degilse, Ek
A'daki Soyut Test Paketinde belirtilen tekil uyum siniflarina uygunluk bilgilerinin
eklenmesi Onerilir.

Tavsiye 19 Bir veri seti, spesifik kalite glivence prosedurlerini iceren bir dis tanimlamaya goére
uretilir veya donusturalirse, bu tanimlamaya uygunlugun, Uygunluk metaveri 6gesi
kullanilarak belgelenmesi tavsiye edilir.

Tavsiye 20 Asgari veri kalitesi Onerileri tanimlanmigsa, bu gerekliliklere uygunluk bildirimi,
Uygunluk metaveri 6gesi kullanilarak tanimlanmal ve Soyut Test Paketindeki ilgili
veri kalitesi uygunluk sinifina referans verilmelidir.

Su anda UK'larda asgari veri kalitesi gereklilikleri bulunmamaktadir. Eger asgari veri kalitesi onerileri
gelecekte bir gereklilik olarak tanimlanirsa, yukarida deginilen tavsiye Uygulama Kurallarina bir gereklilik
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olarak dahil edilmelidir.
Tavsiye 21 Bu veri tanimlamasina uygunluk ya da Soyut Test Paketinde tanimlanan uygunluk

siniflarindan biri belgelendiginde, Gereklilik alt 6desi, uygunluk sinifinin http URI
belirteci kullanilarak ya da asagidaki 6geleri iceren bir alinti kullanilarak verilmelidir:
- baslk: “<Tema Adi> Hakkinda TUCBS Veri Tanimlamasi — Temel Kurallar —
<uygunluk sinifinin adr>"
- tarih:
o tarihTipi: yayin
o tarih: gg-aa-yyyy

8.1.2 Koken

Tavsiye 22 TS EN ISO 19157 Kalite prensiplerini takiben, bir veri saglayicinin cografi veri
setlerinin kalite yonetimi icin bir proseduri varsa, TS EN ISO 19157'de tanimlanan
uygun veri kalitesi 63eleri ve odlculeri sonuclari degerlendirmek ve raporlamak igin
(metaverilerde) kullaniimahdir. Aksi takdirde, Kéken metaveri 6gesinin cografi veri
setinin genel kalitesini tanimlamak i¢in kullaniimasi tavsiye edilir.

TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokiimani’'na gére, koken, “cografi veri setinin retim slreci ve/veya
genel kalitesi hakkinda bilgileri icerir. Uygun oldugu hallerde, veri setinin onaylanmis ya da kalite guivence
altina alinmis olup olmadigi, resmi stirim olup olmadidi (eger birden fazla siirim varsa) ve yasal gegerliligi
olup olmadigi dahil edilebilir. Bu metaveri 6gesinin deger tanim kiimesi serbest metindir”.

TS EN ISO 19115 ve TS EN ISO 19119'a dayanan Metaveri Teknik Yonergeleri, LI_Lineage (TS EN ISO
19115) ifadesinin alt 63esinin, kbken metaveri 6gesini uygulamak igin kullanilmasi gerektigini belirtir.

Tavsiye 23 Donusum adimlarini ve ilgili kaynak verileri tanimlamak igin, LI_Lineage 6gesinin
asagidaki alt 6gelerinin kullanilmasi dnerilir:
- Yerel verinin ortak TUCBS veri yapilarina dénisim slrecinin tarifi icin
LI_ProcessStep alt 6gesinin kullaniimasi tavsiye edilir.
- Kaynak verinin agiklamasi igin LI_Source alt 6gesinin kullaniimasi tavsiye edilir.

Birlikte calisabilirligi gelistirmek icin, bu serbest metin 6gelerini (aciklayici ifadeler) kullanmaya ydnelik tanim
kiimesi sablonlari ve ydnergeleri burada ve/veya bu dokimanin bir Ekinde belirtilebilir.

8.1.3 Zamansal referans

TUCBS Metaveri Kullanim Kilavuzu Dokimani'na gore, asagidaki zamansal referans metaveri alt
Ogelerinden en az ikisi saglanacaktir: yayinlanma tarihi, son revizyon tarihi, tretim tarihi, glincelleme araligi.

Tavsiye 24 En azindan bir cografi veri setinin son revizyon tarihinin, son revizyon metaveri alt-
Ogesi kullanilarak raporlanmasi tavsiye edilir.

Tablo 21 Zamansal Metaveri Bilesenleri

Metaveri Bilesenleri | TUCBS Metaveri Bilegenleri Cokluk | Zorunluluk | Tema Kapsami
Yayin Tarihi T z z
Son Revizyon Tarihi T z z
Zamansal Bilgi Uretim Tarihi T z z
Zaman Cercevesi (Baglama Tarihi/Bitis 0]
L C @]
Tarihi)
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8.2 Birlikte Calisabilirlik icin Metaveri Ogeleri

ogelerini icerir:

aciklamasi.

Birlikte Calisilabilirlik i¢cin Gerekli Metaveriler
Cografi verisetini tanimlayan meta veriler, birlikte ¢alisabilirlik icin gerekli olan asagidaki meta veri

1. Koordinat Referans Sistemi: Veri setinde kullanilan koordinat referans sistem(ler)inin

2. Zamansal Referans Sistemi: Veri setinde kullanilan zamansal referans sistem(ler)inin
aciklamasi. (Eger cografi veri seti, varsayilan zamansal referans sistemine ait olmayan bilgiler
iceriyorsa, bu alan zorunludur.)

3. Kodlama: Bir kayit, dosya, mesaj, depolama aygiti veya iletim kanalindaki veri nesnelerinin
temsilini belirten bilgisayar dil yapi(lar)ina ait aciklama.

4. Topolojik Tutarlihk: Kapsamda agiklandigi sekilde, veri setinin agikga kodlanmis topolojik
ozelliklerinin dogrulugu.

5. Karakter Kodlama: Veri setinde kullanilan karakter kodlamasi. (Bu 6ge, sadece UTF-8'e
dayanmayan bir kodlama kullanildiginda zorunludur.)

6. Cografi Gosterim Tipi: Cografi bilgileri cografi olarak temsil etmek icin kullanilan yontem.

UK Gerekliligi
Madde

Bu Teknik Kilavuzlar, TS ISO 19115 ve ISO/TS 19139'a dayanan gerekli metaveri 6gdelerini uygulamayi

onermektedir.

Onerilen kodlama ile uyumlu olmasi igin agagidaki TR gerekliliklerinin kargilanmasi gerekir.

Tavsiye 25

Ornek metaveri (XML) belgeleri, kullanilan ISO/TS 19139 XML semasina
gOre hatasiz olarak dogrulanacaktir.

Ornek metaveri (XML) belgeleri, asagidaki boliimlerde belirtilen 6geleri
icermeli ve TUCBS c¢oklugunu kargilamalidir.

Asagida belirtilen 6geler, ISO/TS 19139 adresinde mevcut olacaktir.
Birlikte calisabilirlik metaveri 6gelerinin, TUCBS kesif servisi Uzerinden

TUCBS Metaveri ilke ve Esaslarinin Belirlenmesi dokiimaninda tanimlanan
metaveri 6geleri ile birlikte sunulmasi tavsiye edilir.

TUCBS Uygulama Kurallarinda agikga talep edilmese de, bir veri setine ait tim metaverilerin birlikte ve tek bir
servis araciligiyla sunulmasi, uygulamayi ve kullanilabilirligi kolaylastirir.

821 Koordinat Referans Sistemi

Metaveri Oge Adi

Koordinat Referans Sistemi

Tanim

Veri setinde kullanilan koordinat referans sisteminin agiklamasi.

TS EN ISO 19115 sayi ve
ismi

13. referenceSysteminfo

ISO/TS 19139 adresi

referenceSysteminfo

TUCBS yukumlalaga / kogulu

zorunlu

TUCBS Cokluk

1.*

Veri Tipi (ve TS EN ISO
19115 nosu.)

186. MD_ReferenceSystem

Tanim Kimesi

Referans sistemi tanimlamak igin, referansSystemIdentifier
(RS_Identifier) saglanacaktir.

Daha fazla 6zel talimatlar, 6zellikle referansSystemldentifier 6zniteliginin
doldurulmasi i¢in Onceden tanimlanmis degerler Uzerinde, birlikte
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Metaveri Oge Adi

Koordinat Referans Sistemi

cahsabilirligi desteklemek igin uygulama asamasinda kurumlar arasinda
anlasmaya variimasi tavsiye edilir.

Uygulama Talimatlari

Ornek

referenceSystemldentifier:
kod: ETRS_89
codeSpace: TUCBS RS registry

Ornek XML Kodlamasi

<gmd:referenceSysteminfo>
<gmd:MD_ReferenceSystem>
<gmd:referenceSystemldentifier>
<gmd:RS_Identifier>
<gmd:code>
<gco:CharacterString>ITRF96
</gco:CharacterString>
</gmd:code>
<gmd:codeSpace>
<gco:CharacterString>TUCBS
RS
registry</gco:CharacterString>
</gmd:codeSpace>
</gmd:RS_Identifier>
</gmd:referenceSystemldentifier>
</gmd:MD_ReferenceSystem>
</gmd:referenceSystemIinfo>

Yorumlar

8.2.2

Zamansal Referans Sistemi

Metaveri Oge Adi

Zamansal Referans Sistemi

Tanim

Veri setinde kullanilan zamansal referans sisteminin agiklamasi.

TS ENISO 19115
sayl ve ismi

13. referenceSysteminfo

ISO/TS 19139
adresi

referenceSystemIinfo

TUCBS
yukumlalaga /
kosulu

Cografi veri seti veya nesne tiplerinden biri, Gregoryen Takvimine ya da Evrensel
Zaman Koordinati’'na dayali olmayan zamansal bilgileri iceriyorsa, zorunludur.

TUCBS Cokluk

Veri tipi (ve TS EN
ISO 19115 nosu.)

Tanim Kimesi

0..*

186. MD_ReferenceSystem

Zamansal referans sistemleri icin TS EN ISO 19115'te belirli bir tip
tanimlanmamistir. Bu nedenle, MD_ReferenceSystem 0&gesi ile referans
Systemldentifier (RS_Identifier) 6zelligi saglanacaktir.

Daha fazla &zel talimatlar, 6&zellikle referansSystemldentifier &zniteliginin

doldurulmasi igin dnceden tanimlanmis degerler Uzerinde, birlikte caligabilirligi
desteklemek i¢in uygulama asamasinda kurumlar arasinda anlagsmaya varilmasi
tavsiye edilir.

Uygulama
talimatlari
Ornek referenceSystemldentifier:
kod: GregorianCalendar
codeSpace: TUCBS RS registry
Ornek XML <gmd:referenceSysteminfo>
kodlamasi <gmd:MD_ReferenceSystem>

<gmd:referenceSystemldentifier>
<gmd:RS_Identifier>
<gmd:code>
<gco:CharacterString>GregorianCalendar
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Metaveri Oge Adi

Zamansal Referans Sistemi

</gco:CharacterString>

</gmd:code>

<gmd:codeSpace>
<gco:CharacterString>TUCBS RS
registry</gco:CharacterString>

</gmd:codeSpace>

</gmd:RS_Identifier>
</gmd:referenceSystemldentifier>

</gmd:MD_ReferenceSystem>
</gmd:referenceSysteminfo

Yorumlar

8.2.3 Kodlama

Metaveri Oge Adi

Kodlama

Tanim

Bir kayit, dosya, mesaj, depolama aygiti veya iletim kanalindaki veri
nesnelerinin temsilini belirten bilgisayar dil yapi(lar)ina ait agiklama

TS EN ISO 19115 sayi ve
ismi

271. distributionFormat

ISO/TS 19139 adresi

distributionInfo/MD Distribution/distributionFormat

TUCBS yikumluligi / kosulu

zorunlu

TUCBS Cokluk

1

Veri tipi (ve TS EN I1SO 19115
nosu.)

284. MD_Format

Tanim Kimesi

Bkz: B.2.10.4. Varsayilan ve alternatif kodlamalari belgelemek i¢in bélim
5'te belirtilen 6znitelik degerleri (ad, surim, tanimlama) kullanilacaktir.

Uygulama talimatlari

Ornek

isim: <Application schema name> GML application schema version:
version x.y(.z)
tanimlama: Veri Tanimlama Dokumani <Tema Adi>— Teknik Kilavuzlar

Ornek XML kodlamasi

<gmd:MD_Format>
<gmd:name>
<gco:CharacterString>SomeApplicationSchema GML
application schema</gco:CharacterString>
</gmd:name>
<gmd:version>
<gco:CharacterString>x.y(.z)</gco:CharacterString>
</gmd:version>
<gmd:specification>
<gco:CharacterString>Kadastro Parsei igin Veri
Tanimlama — Teknik Kilavuzlar</gco:CharacterString>
</gmd:specification>
</gmd:MD_Format>

Yorumlar

8.2.4

Karakter Kodlama

Metaveri Oge Adi

Karakter Kodlama

Tanim

Veri setinde kullanilan karakter kodlamasi.

TS EN ISO 19115 sayi ve ismi

ISO/TS 19139 adresi

TUCBS yukdmlaltga / kogulu

Sadece UTF-8'e dayanmayan bir kodlama kullanildiginda,
zorunludur.

TUCBS Cokluk

0.*

Veri tipi (ve TS EN I1ISO 19115 nosu.)

Tanim Kimesi

Uygulama talimatlari
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Ornek

Ornek XML kodlamasi

<gmd:characterSet>
<gmd:MD_CharacterSetCode
codelListValue="8859part2"codeList="http://standards.i
so.org/ittf/PubliclyAvailableStandards/ISO_19139 Sch
emas/resources/Codelist/ML_gmxCodelists.xml#C
haracterSetCode">8859-2
</gmd:MD_CharacterSetCode>

</gmd:characterSet>

Yorumlar

8.2.5

Cografi Gosterim Tipi

Metaveri Oge Adi

Cografi Gosterim Tipi

Tanim

Cografi bilgileri cografi olarak temsil etmek igin kullanilan yontem.

TS EN ISO 19115 sayi ve ismi

37. spatialRepresentationType

ISO/TS 19139 adresi

TUCBS yukimliliga / kosulu

zorunlu

TUCBS Cokluk

1.*

Veri tipi (ve TS EN I1SO 19115
nosu.)

B.5.26 MD_SpatialRepresentationTypeCode

Tanim Kimesi

Uygulama talimatlari

TS EN ISO 19115 (vector, grid, textTable, tin, stereoModel, video) kod
listesinde yer alan degerlerden sadece vector, grid ve tin kullaniimaldir.
Ek kod listesi degerleri, uygulamadan gelen geri bildirimlere goére
tanimlanabilir.

Ornek

Ornek XML kodlamasi

Yorumlar

8.2.6

Veri Kalitesi — Mantiksal Tutarlilik — Topolojik Tutarlihk

Veri kalitesinin raporlanmasi amaciyla, metaveri 6gelerinin nasil kullanilacagdina dair talimatlar igin, 8.3.2.

Bolime bakiniz.

8.3 Temaya Ozgu Tavsiye Edilen Metaveri Ogeleri

Tavsiye 26

Kadastro temasiyla iliskili olan bir cografi veri seti ya da cografi veri seti kiimesini

aciklayan metaverilerin, Tablo 21’de belirtilen temaya 6zgl metaveri 6gelerinden
olugmasi tavsiye edilir.

Bu tablo asagidaki bilgileri icermektedir:
e Ik siitun daha ayrintili bir agiklamaya referans saglar.
e Ikinci siitun metaveri 6gesinin adini belirtir.
e Uglinci siitun goklugu belirtir.

Tablo 22 Kadastro temasi igin istege bagh temaya 6zgii metaveri 6geleri

No Meta veri 6gesi Cokluk
1. Bakim Bilgileri 0.1
2. Mantiksal tutarliik — Kavramsal tutarlilik 0. *
3. Mantiksal tutarlilik — Tanim Kimesi tutarhhg 0. *
4. Tamlik — Eksiklik 0. *
5. Mantiksal tutarlilik — Bigim tutarlihgi 0. *
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No Meta veri 6gesi Cokluk
6. Mantiksal Tutarlilik — Topolojik Tutarlilik 0. *
7. Cografi Tutarlilik — Mutlak Dogruluk 0. *
8. Zamansal Kalite — Zaman Olgiimintn Dogrulugu 0..*
9. Zamansal Kalite — Zamansal Tutarlilk 0. *
10. | Zamansal Kalite — Zamansal Gegerlilik 0. *
11. Kullanilabilirlik 0. *
Tavsiye 27 Bu boélimdeki metaveri 6gelerinin TS EN ISO 19115, TS EN ISO 19157 ve ISO/TS

19139 kullanilarak uygulanmasi igin, ilgili alt bélumlerde yer alan talimatlara
uyulmasi tavsiye edilir.

8.3.1 Bakim Bilgileri

Meta veri 6ge adi Bakim bilgileri

Tanim Guncellemenin kapsami ve siklidi hakkinda bilgi

TS EN ISO 19115 sayi ve 30. resourceMaintenance

ISO/TS 19139 path identificationInfo/MD _ Identification/resourceMaintenance
TUCBS yukimliliga / kosulu istege bagli

TUCBS ¢okluk 0.1

Veri tipi (ve TS EN ISO 19115 | 142. MD_Maintenancelnformation

Bu, karmasik bir tirdir. (TS EN ISO 19115’de 143-148 arasi

satirlar).

Bu tirde en azindan asagidaki 6gelerin kullaniimasi

uygundur (TS EN I1SO 19115 uyarinca ¢okluk parantez

icinde gosterilmistir):

— maintenanceAndUpdateFrequency [1]: Baslangic
kaynaginin tamamlanmasindan / tanim kimesi
degerinden sonra kaynagda yapilan degisiklik ve
eklemelerin yapildigi siklik:

MD_ MaintenanceFrequencyCode:

— updateScope [0..*]: glincellemenin uygulandigi / tanim
kumesi deg@erinin kapsami: MD_ScopeCode

— maintenanceNote [0..*]: Kaynak / tanim kimesi degerini
korumak igin 6zel gerekliliklere iligkin bilgiler: serbest metin

Tanim Kimesi

Uygulama talimatlari
Ornek

Ornek XML kodlamasi
Yorumlar

8.3.2 Veri Kalitesinin Raporlamasi igin Metaveri Ogeleri

Tavsiye 28 Veri kalitesi degerlendirmesinin sonuglarini raporlamak igin, 7. Bélim’de tanimlanan
veri kalitesi 6geleri, alt 6geler ve (nicel dederlendirme igin) olcller kullaniimalidir.

Tavsiye 29 Asagidaki bolimlerde belirtilen metaveri 6gelerinin, veri kalitesi degerlendirmesinin
sonugclarinin raporlanmasi i¢in kullaniimasi tavsiye edilir. En azindan “Uygulama
talimatlan” bilgi satiri saglanmalidir.

Birinci bélum, nicel sonuglarin raporlanmasi i¢in uygulanirken (DQ_QuantitativeResult 6gesini kullanarak),
ikinci bolim, sayisal olmayan DQ_DescriptiveResult raporlarini uygulamak igin gecerlidir.

Tavsiye 30 Eger bir veri seti, Uygulama semasi uygunluk sinifi (A Eki’'nde tanimlanan) testleri
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gecemezse, 8.3.2.1 ve 8.3.2.2. Bdlimlerde aciklanan segeneklerden birini
kullanarak, her bir teste ait sonuglarin rapor edilmesi tavsiye edilir.

Nicel olmayan acgiklama kullanildiginda, gesitli testlerin sonuglarinin ayri ayri rapor edilmesi gerekmez, ancak

bir aciklayici ifadede birlestirilebilir.

8.3.2.1 ve 8.3.2.2 bdlumlerinin, TS EN I1SO 19157 icin XML semalari sonuglandirildiginda bir kez

guncellenmesi gerekebilir.

Raporlama kapsami, veri kalitesini degerlendirme kapsamindan farkli olabilir (bkz. Bélim 7). Veri kalitesi,
veri setinde veya cografi nesne tipi diizeyinde raporlanirsa, sonuglar genellikle tiretilir veya toplanir.

Tavsiye 31

Raporlama kapsaminin kodlanmasi igin DQ_DataQuality alt tipi “scope” 6gesi

(DQ_Scope tirtinde) kullaniimasi tavsiye edilir.

DQ_Scope'un “level” 6gesi icin sadece asagidaki degerler kullaniimalidir: Series,
Dataset, featureType.

Eger seviye Feature Type ise, levelDescription/MDScopeDescription/features
O0gesi (Set <GF_FeatureType> tipinde) o6zellik tipi isimlerini listelemek igin

kullanilacaktir.

DQ_Scope'un seviye 6gesinde, cografi nesne tipini belirtmek icin featureType degeri kullanilir.

8.3.2.1 Veri Kalitesi Degerlendirmesinin Niceliksel Sonuglarini Raporlama ilkeleri

Metaveri Oge Adi

Boliim 7’ye bakiniz

TS EN ISO 19157 numara ve isim

Bolum 7’ye bakiniz.

TS EN ISO 19157 numara ve isim 3. report

ISO/TS 19139 adresi dataQualitylnfo/*/report
TUCBS yukudmlulugi / kosulu istege bagl

TUCBS c¢okluk 0.*

Veri tipi (ve TS EN I1SO 19157
nosu.)

TS EN ISO 19157°den karsilik gelen DQ_xxx alt 6gesi, 6rnegin
12. DQ_CompletenessCommission

Tanim Kimesi

TS EN ISO 19157’nin 7-9 satirlari
7.DQ_MeasureReference (C.2.1.3)
8.DQ_EvaluationMethod (C.2.1.4.)
9.DQ _Result (C2.1.5.)

Uygulama talimatlari

39. nameOfMeasure

Bu, Bélim 7'de tanimlanan ad olmalidir.
42. evaluationMethodType

43. evaluationMethodDescription

Rapor edilen veri kalitesi sonuglari tiretilmis veya toplanmissa
(yani degerlendirme ve raporlama icin kapsam dizeyleri
farkliysa), bu 6zellik kullanilarak tiretmenin ya da toplamanin
da belirtiimesi uygun olur.

46. dateTime

Bu, veri kalitesi Olglisinin uygulandigi tarih veya tarih arahgi
olmalidir.

63. DQ_QuantitativeResult / 64. value

DQ_Result tipi DQ_QuantitativeResult olmali ve deger(ler),
belirtilen degerlendirme yontemini (42-43) kullanarak veri kalitesi
Olcusindn (39.) uygulanmasini temsil eder(ler).

Ornek

Bakiniz Tablo E.12 — (TS EN ISO 19157)

Ornek XML kodlamasi

8.3.2.2 Veri Kalitesi Degerlendirmesinin Agiklayici Sonuglarinin Raporlama ilkeleri
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Metaveri Oge Adi Béliim 7’ye bakiniz

TS EN ISO 19157 numara ve isim Bolim 7’ye bakiniz.
TS EN ISO 19157 numara ve isim 3. report

ISO/TS 19139 adresi dataQualitylnfo/*/report
TUCBS yukimlGliga / kosulu istege bagl
TUCBS c¢okluk 0.*
Veri tipi (ve TS EN 1SO 19157 TS EN ISO 19157°den karsilik gelen DQ_xxx alt 6gesi, yani 12.
nosu.) DQ_CompletenessCommission
Tanim Kimesi TS EN ISO 19157°nin 9 satiri
9. DQ_Result (C2.1.5.)
Uygulama talimatlari 67. DQ_DescriptiveResult / 68. statement

DQ_Result tipi DQ_DescriptiveResult olmali ve (68.) ifadesinde,
secilen veri kalitesi alt 6gesinin degerlendiriimesi anlati seklinde
ifade edilmelidir.

Ornek Bakiniz Tablo E.15 — Meta veri olarak agiklayici sonucun rapor
edilmesi (TS EN ISO 19157)

Ornek XML kodlamasi

9 Veri Teslimi

9.1 Gincellemeler

UK Gerekliligi
Madde
Glncellemeler
1. Cografi veri Ureten kurumlar diizenli olarak mevcut verilerin glincellemesini yapacaktir.
2. Bir veri temasina 6zel olarak aksi belirtiimedikge tum glncellemeler kaynak veri setinde
degisiklik yapildiktan en geg¢ 6 ay sonra kullanima sunulacaktir.

Kadastro veri tabaninin gincellenmesinin belirli periyotlarda olmasi mumkin degildir. Bunun nedeni
kadastral veri tabaninda glncelleme iglemleri ancak verilerde degisim oldugunda yapilir. Bu baglamda
kadastro veri tabani kendi igerisinde stirekli giinceldir. Ornek olarak; herhangi bir parsel ikiye bélinduginde,
yeni parsellerin tapuya tescil tarihinde ilgili parsellerin verileri giincellenmis olur. Bu islemler konumsal
kadastro veri tabanina igslendiginde, ginimuzde aktif olarak kullanilan parsel sorgu tzerindede guincel olarak
sorgulanabilmektedir. Bu baglamda tapu kadastro verileri icin bir glincelleme periyodu belirlemek anlamli
olmayacaktir.

9.2 Veri Teslim Ortami

TUCBS kapsaminda, Cevre ve Sehircilik Bakanhgi Cografi Bilgi Sistemleri Genel Mudurligi TUCBS
cografi veri setleri ve servisleri i¢in bir servisler agi kuracak ve isletecektir.

Cografi verilere erisimin saglanmasi amaci ile asagidaki ag servis tipleri kullanilacaktir:

- Goruntuleme servisleri, cografi veri setlerini gérintileme, gezinme, yakinlastirma/uzaklastirma,
kaydirma veya (st Uste gakistirma, gdsterim bilgilerinin ve ilgili metaverilerinin gérintilenmesini
saglar;

- Indirme servisleri, cografi veri setlerinin kopyalarinin veya bunlarin pargalarinin indirimesini ve
uygun oldugu durumlarda, dogrudan erigilebilmesini saglar;

- Dénigim servisleri, cografi veri setlerinin birlikte ¢alisilabilirligini saglamak amaciyla dénusturtlmesini
saglar.

Kadastro temasi 6zelinde, Cevre ve Sehircilik Bakanhdi — Tapu ve Kadastro Genel Mudurligu tarafindan
hazirlanan veri setlerinin hem WMS, hem de WFS olarak sunulma yetenegi vardir. Bu baglamda, TUCBS
kapsaminda iki servis de kullanilabilir.

Ag servisleriyle ilgili gereklilikler ve dneriler icin, TUCBS Teknik Birlikte Calisabilirlik Usul ve Esaslari
dokumanina bakiniz.
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9.3 Kodlamalar

Uygulama kurallari, kullanilabilir hale getirmek icin kullanilacak kodlama igin asagidaki iki gerekliligi icerir.

UK Gerekliligi
Madde
Kodlama
1. Cografi verileri kodlamak icin kullanilan tim kodlama kurallari EN ISO 19118’e uygun olacaktir.
Ozellikle tiim cografi nesne tiirleri ve dznitelikleri igin kullanilan sema donistiirme kurallari, ilgili
roller ve c¢ikti veri yapi yapisi belirtiimelidir.
2. Cografi verileri kodlamak igin kullanilan tim kodlama kurallari, kullanilabilir hale getirilecektir.

TSENISO 19118:2011, “ISO 19100 serisi” olarak bilinen Uluslararasi Standartlar kimesinde cografi verilerin
birbirleriyle degistiriimesinde kullanilan kodlama kurallarini tanimlama gerekliliklerini belirtir. Bir kodlama
kurali, uygulama semalari ve standartlastiriimis semalar tarafindan tanimlanan cografi bilginin taginmasi ve
depolamasina uygun, sistemden bagimsiz bir veri yapisina kodlanmasini saglar. Kodlama kurali, kodlanan
verilerin tlrlerini ve sonugta elde edilen veri yapisinda kullanilan sézdizimi, yapi ve kodlama semalarini
belirtir. Ozel olarak TS EN ISO 19118:2011, sunlar! igerir:

- UML semalarina dayall kodlama kurallari olusturmaya yonelik gereklilikler,

- Kodlama servisleri olusturma gereklilikleri,

- Verilerin degisimi icin XML tabanli kodlama kurallari i¢in gereklilikler.

Uygulama kurallari belirli bir kodlamanin kullaniimasini zorunlu kilmasa da, bu Teknik Kilavuzlar, <Tema
Adr> cografi veri temasiyla ilgili en az 1 varsayilan kodlama belirtmeyi 6nermektedir. Bu bélimde, varsayilan
kodlamalarla uyumlu olmak igin yerine getiriimesi gereken bir dizi Teknik Kilavuz gerekliligi listelenmisgtir.

Onerilen varsayilan kodlama(lar), uygulama kurallarinin “Kodlama” basligi altindaki kurallari karsilar; yani,
TS EN ISO 19118 ile uyumludur ve (bu tanimlama dokimanina dahil edildiginden) kamuya aciktir.

9.3.1 Varsayilan Kodlama(lar)
9.3.1.1 GML Kodlamasi igin Ozel Gereklilikler

Bu veri tanimlamasi, varsayilan kodlama olarak GML kullanimini énerir. GML, TS EN 1SO 19118 ile uyumlu
bir XML kodlamasidir.

GML kodlamasi ile uyumlu olmak i¢in, asagidaki teknik kilavuz gerekliliklerinin kargilanmasi gerekir.

Sunulan XML semasina karsi, drnek veri (XML) dokimanlari hatasiz olarak
dogrulanacaktir.

Uygulama semalarinda tanimlanan tim kisitlar XML ile eslenemez. Bu nedenle, asagidaki gereklilik
onemlidir.

Yalnizca 6znitellikler i¢in belirtilen izin verilen kod listesi degerlerini kullanma yakimliligi ve uygulama
semalarinda tanimlanan kisitlamalarin gogu XML semasina eslenemez. Bu nedenle, sema dogrulama
yoluyla dogrulanamazlar. Otomatik gecerliligi saglamak i¢in bu kisitlamalarin bir kismini diger sema veya
kural dillerini (6rnegin Schematron) kullanarak ifade etmek mimkdun olabilir.

9.3.1.2 Kadastro Uygulama Semasi i¢in Varsayilan Kodlama(lar)

isim: Kadastro GML Uygulama Semasi

Sirum: Kadastro, GML, versiyon X.x.X

Ozellik: Kadastro Hakkinda Veri Tanimlamasi — Teknik Kilavuzlar
Karakter kiimesi: UTF-8

XML sema dokimani su adreste bulunabilir.
https://tucbs-public-api.csb.gov.tr/tucbs/
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10 Veri Uretimi

Tema kapsaminda Uretilen cografi veriler, veri paylasimina yonelik olarak bu tema 6zelinde tarif edilen
uygulama sema bilesenlerini ve veri kalitesi 6gelerini icermelidir.

11 Kartografik Gdsterim

Bu madde, bu tema igin tanimlanan cografi nesne tiplerinin kartografik gosterimininde kullanilacak katmanlar
ve stiller i¢in kurallar tanimlamaktadir.

UK Gerekliligi
Madde
Kartografik Gosterim
1. Bir ag servisinde kullanilan cografi veri setlerinin kartografik goriintilenmesi icin asagidaki
maddeler mevcut olacaktir.
a. Temalarda gecen ilgili tim katmanlar
b. Her katman igin ilgili baslik ve tanimlayicisi olan en az varsayilan bir kartografik gosterim
stili.

2. Her katman igin asagidakiler tanimli olmalidir.

a. Kullanici arayuiziinde gosterilmek igin okunabilir bir baslik.

b. Katmanin igeriini olusturan cografi nesne tipleri veya alt kiimeleri.

Bolim 11.1'de, bu veri tanimlama dokimaninda tanimlanan cografi nesne tiplerinin kartografik gosterimi icin
kullanilacak katman tipleri tanimlanmigtir. Goruintileme servisi, belirli bir konuda veri sunan her veri seti i¢in
bir olmak lzere, ayni tipten birka¢ katman sunabilir.

Uygulama Kurallarindaki katman tanimlamalari sadece bir katmanin igerigini olusturan isim, okunabilir bashk
ve cografi nesne tiplerini ve alt tiplerini icerir. Ek olarak, bu teknik kilavuz dokimanlari, katmani tanimlamak
icin anahtar kelimeler 6nerir.

Tavsiye 32 Bolum 11.1'de yer alan TUCBS Gorlintileme servisinin metaveri parametrelerindeki
anahtar kelimelerin kullaniimasi tavsiye edilir.

Bolim 11.2, katmanlarin her biri igin bir stil belirtir. TUCBS goriintileme servislerinin bu stili varsayilan stil
olarak destekledigi varsayilmaktadir.

Bu kisimda belirtilen her bir katman igin, 11.2. Bélimde belirtilen stiller
mevcut olacaktir.

Belirli bir katmanin kartografik gdsterimi icin kullanici tanimh bir stil belirtiimediyse, gorintileme servisi
tarafindan kartografik gésterim icin varsayilan stil kullanihr.

11.3. Bolimde, tematik bir kiimede tipik olarak kullanilan stil érneklerini temsil eden ek stiller belirtilebilir.

Tavsiye 33 Ek olarak, uygulanabilir oldugunda, TUCBS goruntileme servislerinin, 11.3.
Boélimde tanimlanan stilleri de desteklemesi tavsiye edilir.

ilerleyen béliimlerde XML pargalarinin kullanildigi yerlerde, asagidaki namespace dnekleri uygulanir:
e sld="http://www.opengis.net/sld" (WMS/SLD 1.1)

e se="http://www.opengis.net/se" (SE 1.1)

e ogc="http://www.opengis.net/ogc" (FE 1.1)
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11.1 TUCBS Goriintileme Servisleri Tarafindan Saglanacak Katmanlar

Katman Adi Katman Bashigi Cografi Nesne Tipleri Anahtar Kelimeler
Parsel Parsel Alan Parsel

Ada Ada Alan Ada

KadastralSinir Kadastral Sinir Cizgi Kadastral Sinir
CalismaBolgesi Calisma Bdlgesi Alan Calisma Bolgesi
Irtifak irtifak Alan irtifak

11.1.1 Katman Organizasyonu

Yok

11.2 TUCBS Goruntiuleme Servisleri Tarafindan Desteklenmesi
Gereken Stiller

11.2.1 Parsel Katman Stili

stil Adi Parsel.default
Varsayilan Stil | evet
Stil Baghgi Parsel Varsayilan Stil

Parsel Geometrisi agagidaki stil ile gosterilir.
- Kapali geometriler: Dig siniri siyah ici seffaf
stil Ozeti « Dis Sinir Rengi: Siyah RGB:0, 0, 0
*  Dis Sinir Genigligi: 1 piksel
»  Etiket : Font:Arial 10 Siyah RGB:0, 0, 0

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<StyledLayerDescriptor xmIns="http://www.opengis.net/sld"
xsi:schemal.ocation="http://www.opengis.net/sld
http://schemas.opengis.net/sld/1.1.0/StyledLayerDescriptor.xsd"
xmlns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance" version="1.1.0"
xmins:se="http://www.opengis.net/se" xmIns:xlink="http://www.w3.0rg/1999/xlink"
xmins:ogc="http://www.opengis.net/ogc">
<NamedLayer>
<se:Name> Parsel</se:Name>
<UserStyle>
<se:Name> Parsel.Default</se:Name>
<se:FeatureTypeStyle>
Semboloji <se:Rule>
<se:Name>Single symbol</se:Name>
<se:MinScaleDenominator>1</se:MinScaleDenominator>
<se:MaxScaleDenominator>25000</se:MaxScaleDenominator>
<se:PolygonSymbolizer>
<se:Stroke>
<se:SvgParameter name="stroke">#000000</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-width">1</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linejoin">bevel</se:SvgParameter>
</se:Stroke>
</se:PolygonSymbolizer>
</se:Rule>
<se:Rule>
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Stil Adi

Parsel.default

<se:TextSymbolizer>
<se:Label>
<ogc:PropertyName>parselNo</ogc:PropertyName>
</se:Label>
<se:Font>
<se:SvgParameter name="font-family">Arial</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="font-size">10</se:SvgParameter>
</se:Font>
<se:LabelPlacement>
<se:PointPlacement>
<se:AnchorPoint>
<se:AnchorPointX>0</se:AnchorPointX>
<se:AnchorPointY>0.5</se:AnchorPointY>
</se:AnchorPoint>
</se:PointPlacement>
</se:LabelPlacement>
<se:Fill>
<se:SvgParameter name="fill">#000000</se:SvgParameter>
</se:Fill>
<se:VendorOption name="maxDisplacement">1</se:VendorOption>
</se:TextSymbolizer>
</se:Rule>
</se:FeatureTypeStyle>
</UserStyle>
</NamedLayer>
</StyledLayerDescriptor>

Minimum &
Maksimum
Olgekler

<min scale> -
<max scale>

<1/1> - <1/25.000>

11.2.2

Ada Katman Stili

Stil Adi

Ada.default

Varsayilan Stil

evet

Stil Baghg

Ada Varsayilan Stil

Stil Ozeti

Ada Geometrisi asagdidaki stil ile gosterilir.
- Kapali geometriler: Dig siniri kahverengi, ici seffaf
» Dis Sinir Rengi: Kahverengi RGB:227, 145, 21
*  Dig Sinir Genigligi: 1 piksel
» Etiket : Font:Arial 10 Kahverengi RGB: 227, 145, 21

Semboloji

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<StyledLayerDescriptor xmIns="http://www.opengis.net/sld"
xsi:schemal.ocation="http://www.opengis.net/sld
http://schemas.opengis.net/sld/1.1.0/StyledLayerDescriptor.xsd"
xmins:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance" version="1.1.0"
xmins:se="http://www.opengis.net/se" xmIns:xlink="http://www.w3.0rg/1999/xlink"
xmins:ogc="http://www.opengis.net/ogc">
<NamedLayer>

<se:Name> Ada</se:Name>

<UserStyle>

<se:Name> Ada.Default</se:Name>
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Stil Adi

Ada.default

<se:FeatureTypeStyle>
<se:Rule>
<se:Name>Single symbol</se:Name>
<se:MinScaleDenominator>1</se:MinScaleDenominator>
<se:MaxScaleDenominator>25000</se:MaxScaleDenominator>
<se:PolygonSymbolizer>
<se:Stroke>
<se:SvgParameter name="stroke">#e39115</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-width">1</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linejoin">bevel</se:SvgParameter>
</se:Stroke>
</se:PolygonSymbolizer>
</se:Rule>
<se:Rule>
<se:TextSymbolizer>
<se:Label>
<ogc:PropertyName>adaNo</ogc:PropertyName>
</se:Label>
<se:Font>
<se:SvgParameter name="font-family">Arial</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="font-size">10</se:SvgParameter>
</se:Font>
<se:LabelPlacement>
<se:PointPlacement>
<se:AnchorPoint>
<se:AnchorPointX>0</se:AnchorPointX>
<se:AnchorPointY>0.5</se:AnchorPointY>
</se:AnchorPoint>
</se:PointPlacement>
</se:LabelPlacement>
<se:Fill>
<se:SvgParameter name="fill">#000000</se:SvgParameter>
</se:Fill>
<se:VendorOption name="maxDisplacement">1</se:VendorOption>
</se:TextSymbolizer>
</se:Rule>
</se:FeatureTypeStyle>
</UserStyle>
</NamedLayer>
</StyledLayerDescriptor>

Minimum &
Maksimum
Olgekler

<min scale> -
<max scale>

<1/1> - <1/25.000>

11.2.3 KadastralSinir Katman Stili
stil Adi KadastralSinir.default
Varsayilan Stil | evet
Stil Baghgi KadasrtalSinir Varsayilan Stil
KadasrtalSinir Geometrisi agagidaki stil ile gosterilir.
Stil Ozeti - Cizgi geometriler: Kirmizi
*  Cizgi Rengi: Kirmizi RGB:221, 28, 119
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Stil Adi

KadastralSinir.default

*  Sinir Genigligi: 1 piksel

Semboloji

<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<StyledLayerDescriptor xmlns="http://www.opengis.net/sld"
xsi:schemal.ocation="http://www.opengis.net/sld
http://schemas.opengis.net/sld/1.1.0/StyledLayerDescriptor.xsd"
xmlns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance" version="1.1.0"
xmlns:se="http://www.opengis.net/se" xmins:xlink="http://www.w3.0rg/1999/xlink"
xmins:ogc="http://www.opengis.net/ogc">
<NamedLayer>
<se:Name>Sinir</se:Name>
<UserStyle>
<se:Name> Sinir.Default</se:Name>
<se:FeatureTypeStyle>
<se:Rule>
<se:Name>Single symbol</se:Name>
<se:MinScaleDenominator>1</se:MinScaleDenominator>
<se:MaxScaleDenominator>25000</se:MaxScaleDenominator>
<se:LineSymbolizer>
<se:Stroke>
<se:SvgParameter name="stroke">#dd1c77</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-width">1</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linejoin">bevel</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linecap">square</se:SvgParameter>
</se:Stroke>
</se:LineSymbolizer>
</se:Rule>
</se:FeatureTypeStyle>
</UserStyle>
</NamedLayer>
</StyledLayerDescriptor>

Minimum &
Maksimum
Olgekler

<min scale> -
<max scale>

<1/1> - <1/25.000>

11.2.4 CalismaBolgesi Katman Stili

stil Adi CalismaBolgesi.default
Varsayilan Stil | evet
Stil Baghg CalismaBolgesi Varsayilan Stil
CalismaBolgesi Geometrisi asagidaki stil ile gosterilir.
o - Kapali geometriler: Dig siniri mavi ici seffaf
Stil Ozeti
* Dis Sinir Rengi: Mavi RGB:21, 35, 227
* Dis Sinir Genigligi: 1 piksel
<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<StyledLayerDescriptor xmIns="http://www.opengis.net/sld"
xsi:schemal.ocation="http://www.opengis.net/sld
3 http://schemas.opengis.net/sld/1.1.0/StyledLayerDescriptor.xsd"
Semboloji xmlns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance" version="1.1.0"
xmins:se="http://www.opengis.net/se" xmins:xlink="http://www.w3.0rg/1999/xlink"
xmins:ogc="http://www.opengis.net/ogc">
<NamedLayer>
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Stil Adi

CalismaBolgesi.default

<se:Name> CalismaBolgesi</se:Name>
<UserStyle>
<se:Name> CalismaBolgesi.Default</se:Name>
<se:FeatureTypeStyle>
<se:Rule>
<se:Name>Single symbol</se:Name>
<se:MinScaleDenominator>1</se:MinScaleDenominator>
<se:MaxScaleDenominator>25000</se:MaxScaleDenominator>
<se:PolygonSymbolizer>
<se:Stroke>
<se:SvgParameter name="stroke">#1523e3</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-width">1</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linejoin">bevel</se:SvgParameter>
</se:Stroke>
</se:PolygonSymbolizer>
</se:Rule>
<se:Rule>
<se:TextSymbolizer>
<se:Fill>
<se:SvgParameter name="fill">#000000</se:SvgParameter>
</se:Fill>
<se:VendorOption name="maxDisplacement">1</se:VendorOption>
</se:TextSymbolizer>
</se:Rule>
</se:FeatureTypeStyle>
</UserStyle>
</NamedLayer>
</StyledLayerDescriptor>

Minimum &
Maksimum
Olgekler
<min
scale> - <max
scale>

<1/1> - <1/25.000>

11.2.5 Irtifak Katman Stili
stil Adi Irtifak.default
Varsayilan Stil | evet
Stil Baghgi Irtifak Varsayilan Stil
Irtifak Geometrisi asagidaki stil ile gdsterilir.
- Kapali geometriler: Dis siniri turkuaz ici seffaf
Stil Ozeti « Tarama Rengi: Gri RGB:112,208,196
*  Dig Sinir Rengi: Turkuaz
*  Dis Sinir Genigligi: 1 piksel
<?xml version="1.0" encoding="UTF-8"?>
<StyledLayerDescriptor xmIns="http://www.opengis.net/sld"
xsi:schemal.ocation="http://www.opengis.net/sld
3 http://schemas.opengis.net/sld/1.1.0/StyledLayerDescriptor.xsd"
Semboloji xmlIns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance" version="1.1.0"
xmins:se="http://www.opengis.net/se" xmIns:xlink="http://www.w3.0rg/1999/xlink"
xmins:ogc="http://www.opengis.net/ogc">
<NamedLayer>
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Stil Adi Irtifak.default

<se:Name> Irtifak</se:Name>
<UserStyle>
<se:Name> Irtifak.Default</se:Name>
<se:FeatureTypeStyle>
<se:Rule>
<se:Name>Single symbol</se:Name>
<se:MinScaleDenominator>1</se:MinScaleDenominator>
<se:MaxScaleDenominator>25000</se:MaxScaleDenominator>
<se:PolygonSymbolizer>
<se:Stroke>
<se:SvgParameter name="stroke">#70d0c4</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-width">1</se:SvgParameter>
<se:SvgParameter name="stroke-linejoin">bevel</se:SvgParameter>
</se:Stroke>
</se:PolygonSymbolizer>
</se:Rule>
<se:Rule>
<se:TextSymbolizer>
<se:Fill>
<se:SvgParameter name="fill">#000000</se:SvgParameter>
</se:Fill>
<se:VendorOption name="maxDisplacement">1</se:VendorOption>
</se:TextSymbolizer>
</se:Rule>
</se:FeatureTypeStyle>
</UserStyle>
</NamedLayer>
</StyledLayerDescriptor>

Minimum &
Maksimum
Olcgekler . <1/1> - <1/25.000>

<min
scale> - <max
scale>

11.3 TUCBS Goruntileme Servisleri Tarafindan Desteklenmesi Tavsiye
Edilen Stiller

Yok
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Kaynakca

TUCBS_VTK TUCBS Veri Temalari Tanimi ve Kapsami Dokimani
TUCBS_GKM TUCBS Genel Kavramsal Model Bilesenleri Dokiimani
TS EN ISO 19101 Cografi Bilgi — Referans Modeli

TSE ISO/TS 19103 Cografi Bilgi — Kavramsal Sema Dili

TS EN ISO 19107 Cografi Bilgi — Konumsal Sema

TS EN ISO 19108 Cografi Bilgi — Zamansal Sema

TS EN ISO 19111 Cografi Bilgi — Koordinatlar ile Konumsal Referanslama
TS EN ISO 19115 Cografi Bilgi — Metaveri

TS EN ISO 19118 Cografi Bilgi — Kodlama

TS EN ISO 19135 Cografi Bilgi — Nesne Kaydi icin Prosedirler
ISO/TS 19139 Cografi Bilgi — Meta veri — XML Sema Uygulamasi

TS EN ISO 19157, Cografi Bilgi — Veri Kalitesi

Cografi Bilgi i¢in Uygulama Standardi - Basit Nesne Erigsimi — Bolim 1: Ortak Mimari v1.2.0 (OGC 06
103r3)
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Ek A (Kural Koyucu) Soyut Test Paketi

Sorumlulugun Reddi

Bu Ek'te yer alan Soyut Test Paketinin amaci, uyumluluk test slrecine yardimci olmaktir. Bu veri
tanimlamasinda yer alan gereklilikleri yerine getirip getirmedigini degerlendirmek icin bir veri setinde
uygulanacak bir dizi test icermektedir (cografi veri setlerinin ve servislerinin birlikte cahgabilirligi ile ilgili olarak
uygulama kurali sonradan ISDSS Yonetmelidi olarak aniimistir). Bu soyut test paketi, veri setinde bir veri
setinin uygunluk derecesine, veri seti metaverilerinde saglanmasi gereken, uygulama kurallariyla uyumiu
oldugunu beyan etmede yardimci olmaktir.

Soyut Test Paketinin 1. Bélimu, ISDSS yénetmeligine uygunlugu degerlendirmek amaciyla girdi
saglayan testleri icermektedir. Belirli bir test ile hangi gerekliliklerin ele alindigini gérinir kilmak igin, yasal
islemin ilgili maddelerine atifta bulunulur. Belirtilen sartlarin xx tanimlamasi igin nasil uygulandigi, test
yontemi altinda agiklanmistir.

ISDSS Yodnetmeliginde belirtilen gerekliliklere ek olarak, bu Teknik Kilavuz, teknik kilavuz gerekliliklerini de
icerir. Teknik kilavuz gereklilikleri, bu belgede 6nerilen 6zel teknik uygulama kullanildidinda, ilgili uygulama
kurali gerekliligine uymak igin yerine getiriimesi gereken teknik hikimlerdir. Bu gibi gereksinimler, érnegin,
bélim 9'da agiklanan varsayilan kodlamayla ilgilidir. Soyut Test Paketinin 2. Bolumu, teknik kilavuz
gerekliliklerine uygunlugu degerlendirmek icin gerekli testleri sunmaktadir.

Bu Soyut Test Paketinde yer alan teknik kilavuz gereklilikleriyle birlikte bir veri setinin uygunlugu, ilgili
uygulama kurali gerekliliklerine uygunluk anlamina gelir.

Soyut Test Paketi, TUCBS indirme servisleriyle (yani, zorunlu “Cografi Veri Setini Al” islemine yanit olarak
dondurilen veriler) orijinal “kaynak” veri setleriyle elde edilmek Uzere donistirdlmis veri setlerine
uygulanabilir.

Test edilecek gereklilikler, birka¢c uygunluk sinifinda gruplandiriimistir. Bu siniflarin her biri belirli bir yonu
kapsar: Bir uyum sinifi, uygulama semasindaki gereksinimleri yansitan testler icerir, yani, referans sistemleri,
v.b. Her uygunluk sinifi, agagidaki modele gére bir URL (uniform kaynak belirteci) ile tanimlanir:

Ornek http://tucbst...
Testlerin sonuglari, ilgili uygunluk sinifina (URL'sini kullanarak) gére yayinlanmalidir.

Bir TUCBS veri tanimlamasi, birden fazla uygulama semasi igerdiginde, uygunluk sinifinda test edilen
gereklilikler, veri setinin donustlridlmesi icin bir hedef olarak kullanilan uygulama semasina bagl olarak
farkhlik gosterebilir. Bu uygulama semasi uygunluk sinifi icin her zaman olacaktir. Bununla birlikte, diger
uygunluk siniflar farkh uygulama semalari igin farkh gereksinimlere sahip olabilir. Bu gibi durumlarda, her
uygulama semasi i¢in ayri bir uygunluk sinifi tanimlanmigtir ve bunlar asagidaki modele goére belirli URL'ler
tarafindan birbirinden ayirt edilir:

Ornek http://tucbs/...

Bir uyum sinifina uygun olmak igin, bir veri setinin bu uygunluk sinifi i¢in tanimlanan tum testleri gegmesi
gerekir.

ISDSS diizenlemesine uygunluk bakimindan, incelenen veri setinin, Bolim 1'deki tim uygunluk siniflarina
uygun olmasi gerekir. ISDSS ydnetmeligine uygunluk i¢in uygunluk sinifi su URL tarafindan tanimlanir:

Ornek http://tucbs/...

Teknik Kilavuzlara uygunluk bakimindan, denetim altindaki veri setinin, hem Bélim 1 hem de 2'de yer alan
tim uygunluk siniflarina uygun olmasi gerekir. B6lim 8'de, genel uygunluk ve uygunluk siniflarina uygunluk
ile ilgili test sonucunun nasil metaveri olarak yayinlanacagi, ayrintili olarak agiklanmaktadir. Teknik
Kilavuzlara uygunluk i¢in uygunluk sinifi su URL tarafindan tanimlanir:

Ornek http://tucbst/...
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TUCBS icin dagitim vyaptiklarinda, veri saglayicilarin, kaynak veri setlerinin orijinal yapisini
bltlnlestirmek/ayristirmak zorunda olmadiklarina dikkat edilmelidir. Bu, uyumlu bir veri setinin ISDSS
Yonetmeliginde belirtilenden daha az veya daha fazla cografi nesne/veri tipi icerebilecedi anlamina gelir.

Daha az cografi nesne velveya veri tipleri iceren bir veri seti, gerekli donistiirmelerden sonra ISDSS
Yonetmeliginde belirtilen gereksinimleri karsiladiginda, kaynak veri setlerinin karsilik gelen tipleri uygun
oldugunda uyumlu olabilir.

Daha fazla cografi nesne ve/veya veri tipi iceren bir veri seti, asagidaki durumlarda uyumlu olarak

kabul edilebilir:

- Gerekli donusimlerden sonra kaynak veri setinde karsilik gelen tiplere sahip tim cografi nesne/veri
tipleri, ISDSS Yénetmeliginde belirtilen gereklilikleri yerine getirir ve

- Kaynak modelin tim ek 6geleri (cografi nesne tipleri, veri tipleri, 6znitelikler, kisitlamalar, kod listeleri
ve sayllar ile birlikte), TUCBS icindeki herhangi bir tema icin tanimlanan birlikte ¢aligabilirlik hedef
tanimlamalarinda tanimlanan herhangi bir kuralla gakismaz.

Soyut Test Paketi, soyut testlerin ayrintili bir listesini icerir. Uygulama semasi uygunluk sinifindaki bazi
testlerin XML sema dogrulama arag¢lan kullanilarak otomatiklestirilebilecegine dikkat edilmelidir. Bdyle bir
dogrulama testinin basarisiz olmasinin, uygulama semasina uyumsuzlugu yansitmayacagina dikkat
edilmelidir; hatali kodlamanin sonuglari olabilir.

Bu paketteki her test ayni yapiyi uygular:

o Gereklilik: Yasal metinlerden alinti (ISDSS gereklilikleri) veya Teknik Kilavuz (teknik kilavuz
gereklilikleri);

e Amag: Testin kapsaminin tanimi;

e Referans: Test sirasinda faydali olabilecek herhangi bir malzemeye baglanti;

e Test ydntemi: Test prosedirtinin tanimi.

TS EN ISO 19105: 2000'e gore bu Soyut Test Paketindeki tim testler temel testlerdir. Bu nedenle, bu ifade
her seferinde tekrarlanmaz.

Al. Uygulama Semasi Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi )
Uygulama semasinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbsl/...

Al.l Sema Ogesi isimlendirme Testi
a) Amagc: Denetim altindaki veri setinin her 6gesinin hedef uygulama semalarinda/adlarinda belirtilen bir ad
tasidiginin dogrulanmasi.

b) Test Yontemi: Kaynak semanin karsilik gelen égelerinin (cografi nesne tipleri, veri tipleri, 6znitelikler, iligki
rolleri, kod listeleri ve deger listeleri) animsatici isimlerinin dogru sekilde belirtimesiyle hedef semaya eslenip
eslenmediginin incelenmesi.

Diger teknik bilgiler, Detay katalogunda ve bdélim 5.2'deki uygulama semalarinin/bélimlerinin UML
diyagraminda yer almaktadir.

Al1l.2 Deger Tipi Testi
a) Amac: Tum o&zniteliklerin veya iliskilendirme rollerinin uygulama semalarinda belirtilen, karsilik gelen
deger turlerini kullanip kullanmadigini dogrulama.

b) Test Ydntemi: Saglanan her bir 6znitelik veya iliskilendirme rolinin deger tirindn, hedef tanitiminda
belirtilen, karsilik gelen deger tirtiine uyup uymadiginin incelenmesi.

Bu test, TUCBS tanimlayicilarinin deg@er tiplerini, deger listelerinden ve kod listelerinden alinmasi gereken
Ozniteliklerin tiplerini ve iligki rollerini ve coverage alanlarini test etmeyi kapsar.
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Diger teknik bilgiler, nesne katalogunda ve bolim 5.2'deki uygulama semalarinin/bélimlerinin UML
diyagraminda yer almaktadir.

Al1.3 Deger Testi
a) Amac: Deger tiiri bir kod listesi veya deger listesi olan tim Ozniteliklerin veya iligkilendirme rollerinin,
burada belirtilen degerleri aldiginin dogrulanmasi.

b) Test Yontemi: Bir 6znitelik / iligkilendirme roll, bir deder listesi veya kod listesine sahip oldugunda, her
bir drnegin degerlerini uygulama semasinda saglananlarla karsilastirin. Bu testleri gegmek igin;

e Herhangi bir érnek / iligkilendirme roll, tipi bir deder listesi oldugunda, deger listesi tablosunda
tanimlanmig olandan baska bir deger almayacaktir.

o Kaod listesinin genigletilebilirligi olmadiginda, sadece kod listesinde agikga belirtilen degerleri
alacaktir.

e Sadece kod listesinde acikc¢a belirtilen bir degeri alacaktir veya kod listesinin genisletilebilirligi
“daha dar” oldugunda uygulama semasinda agikga belirtilenlerden daha dar (yani daha spesifik)
bir deger almaldir.

Bu test, “open” veya “any” genisletilebilirlige sahip kod listeleri igin gecerli degildir.

Bir veri saglayici sadece daha dar (daha spesifik degerler) olan kod listelerini kullandiginda, bu test dahili
bilgilere dayanarak tam olarak gergeklestirilebilir.

Al1.4 Oznitelikler/iliskilendirmeler Tamlik Testi
a) Amagc: Cografi nesne tipi ve veri tiplerinin her bir 6érneginin, hedef uygulama semasinda tanimlandigi
sekilde, tim 6znitelikleri ve iliskilendirme rollerini igerdigini dogrulama.

b) Test Yéntemi: Bir cografi nesne tipi ya da veri tipi igin tanimlanan tim &zniteliklerin ve iliskilendirme
rollerinin, veri setindeki her érnek i¢cin mevcut olup olmadigini inceleyin.

Diger teknik bilgiler, nesne katalogunda ve boélim 5.2'deki uygulama semalarinin/bélimlerinink UML
diyagraminda yer almaktadir.

Cografi bir nesne i¢in tanimlanan tim 6zellikler bakimindan, gecerli olan bir deder (veri saglayici tarafindan
tutulan veri setinde mevcutsa) ya da gecersiz degder olsun, ger¢ek dinya varlijinda mevcut ise bir deger
saglanmalidir. Oznitelik veya iligkilendirme roli tarafindan tanimlanan karakteristik, gergek diinya varliginda
yoksa veya gecerli degilse, veri setinde 6znitelik veya iliskilendirme rolinin bulunmasi gerekmez.

Al.5 Soyut Mekansal Nesne Testi
a) Amag: Veri setinin, hedef uygulama semalarinda tanimlanmis soyut cografi nesne / veri tiplerini icerip
ICERMEDIGININ dogrulanmasi.

b) Test Yéntemi: Saglanan veri setinde soyut cografi nesne / veri tiplerinde hi¢ érnek OLMADIGINI
inceleyin.

Diger teknik bilgiler, nesne katalounda ve bélim 5.2'deki uygulama semalarinin/bélimlerinin UML
diyagraminda yer almaktadir.

Al.6 Kisitlama Testi
a) Amag: Veri setinde saglanan cografi nesne ve/veya veri tiplerinin érneklerinin, hedef uygulama
semalarinda belirtilen kisittamalara uyup uymadigini dogrulama.

b) Test Yoéntemi: ilgili cografi nesne / veri tipi bakimindan belirtilen kisitlamalar igin tiim veri érneklerini
inceleyin. Her bir drnek, hedef uygulama semalarinda belirtilen tim kisitlamalara uyacaktir.

Diger teknik bilgiler, Detay katalogunda ve bdlim 5.2'deki uygulama semalarinin/bélimlerinin UML
diyagraminda yer almaktadir.
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Al.7 Geometri GOsterim Testi
a) Amac: Cografi nesnelerin deger tanim kiimesinin, kisitlanip kisitianmadigini dogrulama.

b) Test Ydntemi: Tum cografi nesnelerin, dodru 2-, 3- ya da 4 boyutlu koordinat alaninda bulunan ve tim
egri enterpolasyonlarinin referans belgelerinde belirtilen kurallara uygun oldugu yalnizca 0, 1 ve 2 boyutlu
geometrik nesneleri kullanip kullanmadigini kontrol edin.

Daha fazla teknik bilgi OGC Basit Nesne Cografi Semasinda v1.2.1 (06-103r4) bulunmaktadir.

A2. Referans Sistemleri Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A2.1 Datum Testi
a) Amac: Cografi nesne tipinin her érneginin, hedef tanimlamasinda belirtilen (jeodezik) verilerin birine
basvurup bagvurmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Bolim 5'teki uygulama semalarinda belirtilen bir cografi nesne tipinin her bir 6rneginin,
asagidakilerle ifade edildigini kontrol edin:
e Cografi kapsamina giren Turkiye Ulusal Referans Sistemi (TUREF); veya
o TUREF cografi kapsami disindaki alanlar igin, Uluslararasi Yersel Referans Sistemi (ITRS); veya
e |ITRS ile uyumlu diger jeodezik koordinat referans sistemleri. ITRS ile uyumlu olunmasi, sistem
taniminin ITRS tanimina dayandidi ve TS EN ISO 19111 uyarinca her iki sistem arasinda iyi bilinen
ve tanimlanmisg bir iligki oldugu anlamina gelir.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. boliimiinde verilmektedir.

A2.2 Koordinat Referans Sistemi Testi
a) Amag: iki ve li¢ boyutlu koordinat referans sistemlerinin bolim 6'da tanimlandidi gibi kullanildigini
dogrulayin.

b) Test Yéntemi: Koordinatlarin yatay ve dikey bilesenlerinin, ilgili koordinat referans sisteminden biri olup
olmadigini kontrol edin:

e Uc boyutlu Kartezyen koordinatlar, 1.2'de belirtilen bir referans noktasini temel alir ve Jeodezik
Referans Sistemi 1980 (GRS80) elipsoidinin parametrelerini kullanir.

e 1.2'de belirtilen bir referans noktasina dayanarak ve GRS80 elipsoidin parametrelerini kullanarak,
Uc¢ boyutlu jeodezik koordinatlar (enlem, boylam ve elipsoidal yukseklik).

e 1.2'de belirtilen bir referans noktasina dayanarak ve GRS80 elipsoidin parametrelerini kullanarak,

iki boyutlu jeodezik koordinatlar (enlem ve boylam).

TUREF Lambert Azimutal Esit Alan koordinat referans sistemini kullanan diizlem koordinatlari.

TUREF Lambert Konformal Konik koordinat referans sistemini kullanan diizlem koordinatlari.

TUREF Transversal Mercator koordinat referans sistemini kullanan diizlem koordinatlari.

Yerylziinde dusey bilesen icin, TUDKA99 (Turkiye Ulusal Dusey Kontrol Agi-1999): 1. ve Il. derece

nivelman aginin gravite oélculeri ile birlikte Antalya ortalama deniz seviyesine (sifir ylzeyi) goére

1999 yilinda dengelemesiyle belirlenen Helmert ortometrik yiksekliklerinden olusan dusey

referans gergevesi kullanilacaktir.

e Kayda deger bir gelgit araliginin (gelgit sulari) bulundudu deniz alanlarindaki disey bilesen igin,
referans ylizey olarak En Dusuk Astronomik Gelgit Seviyesi (LAT) kullanilacaktir.

e Kayda deger bir gelgit araligi olmayan, a¢ik denizlerde ve 200 metreden daha derin sularda etkili
olan disey bélgeler icin, Ortalama Deniz Seviyesi (MSL) ya da MSL'ye yakin iyi tanimlanmis bir
referans seviyesi, referans yiizeyi olarak kullanilacaktir.

e Serbest atmosferdeki disey bilesen icin, ISO 2533:1975 Uluslararasi Standart Atmosfer
kullanilarak yiUkseklige doénustirilen barometrik basing ya da diger dogrusal veya parametrik
referans sistemleri kullanilacaktir. Diger parametrik referans sistemlerinin kullanildigi durumlarda,
bunlar, EN 1SO 19111-2:2012 kullanilarak erisilebilir bir referansta agiklanacaktir.
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Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. boliimiinde verilmektedir.

A2.3 Grid Testi
a) Amag: tanimli koordinat referans sistemlerinden biriyle uyumlu gridi kullanarak, ilgili grid verilerin
bulundugunu dogrulayin.
b) Test Yontemi: Grid olarak tanimlanan veri setinin, koordinat referansindan biriyle uyumlu olup
olmadigini kontrol edin.
e Grid_ TUREF_GRSB80, GRS80 elipsoidin parametrelerini kullanarak, iki boyutlu jeodezik
koordinatlari temel alir.
e Grid_ TUREF_GRS80zn, zoning (bolgelere ayirma) ile birlikte, iki boyutlu jeodezik
koordinatlara dayali olarak,
e Lambert Azimutal Esit Alan projeksiyonunu ve GRS80 elipsoidin (TUREF-LAEA)
parametrelerini kullanan diizlem koordinatlari
e Lambert Konformal Konik projeksiyonunu ve GRS80 elipsoidin (TUREF-LCC)
parametrelerini kullanan dizlem koordinatlari
e Transversal Mercator projeksiyonunu ve GRS80 elipsoidin (TUREF-TMzn) parametrelerini
kullanan dizlem koordinatlari

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. boliimiinde verilmektedir.

A2.4 Goriuntuleme Servisi Koordinat Referans Sistemi Testi
a) Amac: Cografi veri setinin TUCBS Goruntileme Servisi ile goriintilenmesi igin, iki boyutlu jeodezik
koordinat sisteminde mevcut olup olmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Bolim 5'teki uygulama semalarinda belirtilen cografi nesne tiplerinin her birinin, iki
boyutlu jeodezik koordinat sisteminde mevcut oldugunu kontrol edin.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. boliimiinde verilmektedir.

A2.5 Zamansal referans sistemi testi
a) Amag: Tarih ve saat degerlerinin tanimlandidi gibi verildigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Sunlari kontrol edin:
e Miladi takvim, tarih degerleri igin bir referans sistemi olarak kullanilir;
e Koordinatlandiriimig Diinya Zamani (UTC) veya UTC'den zaman dilimi dahil olmak tzere, yerel
saat, zaman degerleri igin bir referans sistemi olarak kullanilir.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. bolimiinde verilmektedir.

A2.6 Olcuim birimleri testi
a) Amagc: Tum dlgumlerin, Uluslararasi Birimler Sistemi 'nde belirtildigi gibi ifade edildigini dogrulayin.

b) Test Yéntemi: Tum 6l¢cimlerin Uluslararasi Birimler Sistemi ile kullanim i¢in kabul edilen Sl birimlerinde
veya Sl olmayan birimlerde ifade edilip edilmedigini kontrol edin.

Daha fazla teknik bilgi TS EN ISO 80000-1'de verilmektedir.

Derece, dakika ve saniye, agilarin élcimlerini ifade etmek icin Uluslararasi Birimler Sistemi ile kullanim i¢in
Sl olmayan birimler kabul edilir.

A3.  Veri Tutarhihigi Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A3.1 Benzersiz Tanimlayici Devamlilik Testi

a) Amac: Dis nesne tanimlayicisinin namespace ve localld dzniteliklerinin, cografi bir nesnenin farkh
surimleri igin ayni kaldigini dogrulayin.
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b) Test Yéntemi: Veri setinin dnceki sirimlerinde, harici nesne tanimlayicilarinin namespace ve localld
Ozniteliklerini, cografi nesne / veri tiplerinin ayni érnekleri icin gecerli stirimin dis nesne tanimlayicilarinin
namespace ve localld 6znitelikleriyle karsilastirin; testi gegmek icin, cografi bir nesnenin yasam dongusu
boyunca, ne namespace ne de localld 6zniteligi degistirilebilir.

Bu test, sadece veri saglayicilarinin veri tabaninda bulunan bilgiler temelinde gercgeklestirilebilir.

URL kullanirken bu test, cografi nesne / veri tiplerinin érneklerinin yasam déngusu sirasinda, yapinin higbir
kisminin degistirilip degistiriimedigini dogrulamayi igerir.

Daha fazla teknik bilgi, TUCBS Genel Kavramsal Model dokiimaninda verilmistir.

A3.2 Sirdm Tutarhlik Testi

a) Amac: Ayni cografi nesne / veri tipi 6rneginin farkli sirimlerinin, ayni tipe ait olup olmadigini dogrulayin.
b) Test Yéntemi: Cografi nesne / veri tipinin her bir 6rnegi igin, farkh strimlerin tirlerini kargilastirin

Bu test, sadece veri saglayicilarinin veri tabaninda bulunan bilgiler temelinde gergeklestirilebilir.

A3.3 Yasam Dongusii Zaman Dizisi Testi
a) Amag: BeginLifespanVersion 6zniteliginin degerinin, bu 6zelligin belirtildigi her bir cografi nesne / nesne
tipi 6zniteliginin, endLifespanVersion degerinden daha erken bir an olup olmadigini dogrulama.

b) Test Yontemi: BeginLifespanVersion 0zniteliginin, endLifespanVersion 06zniteligiyle degerini
karsilastirin. Test, beginLifespanVersion degeri, bu 6zniteligin tanimlandigi tim cografi nesne / veri tiplerinin
her bir 6rnegi icin, endLifespanVersion degerinden 6nce oldugunda gegirilir.

Bu test, sadece veri saglayicilarinin veri tabaninda bulunan bilgiler temelinde gerceklestirilebilir.

A3.4 Gegerlilik Zamani Dizisi Testi
a) Amag: gecerlilikBaslangici 6zniteliginin degerinin, bu 6zelligin belirtildigi her bir cografi nesne / nesne tipi
Ozniteliginin, gecerlilikSonu degerinden daha erken bir an olup olmadigini dogrulama.

b) Test Yontemi: ValidForm 6zniteliginin, gecerlilikSonu 6zniteligiyle degerini karsilagtirin.  Test,
gecerlilikBaslangici degeri, bu 6zniteligin tanimlandidi tim cografi nesne / veri tiplerinin her bir érnegi icin,
gecerlilikSonu degerinden 6nce oldugunda gegirilir.

Bu test, sadece veri saglayicilarinin veri tabaninda bulunan bilgiler temelinde gerceklestirilebilir.

A3.5 Giuncelleme Sikhgi Testi
a) Amac: TUCBS indirme servislerini kullanarak, XX veri temasi i¢in alinabilecek veri set(ler)ine, veri
setindeki tim gtincellemelerin aktarilip aktariimadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Yasam donglsu déngusinin baglangicindaki degerleri, kaynakta ve karsilik gelen cografi
nesne / nesne tiplerinin her bir 6rnegi icin hedef veri setlerini karsilastirin. Test, ilgili degerler arasindaki
fark 6 aydan az oldugunda gegilir.

Bu test, sadece veri saglayicilarinin veri tabaninda bulunan bilgiler temelinde gerceklestirilebilir.

A4.  Veri Kalitesi Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A4.1 Veri Kalitesi Hedef Sonuglar Testi
a) Amac: Tum veri kalitesi 8delerinin, belirtilen hedef sonuclara uygun olup olmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Verileriniz icin her veri kalite dlciminin sonuglarini, belirlenen hedef sonuglarla
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karsilastirin.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 7. Bolimiinde veriimektedir.

A5. Metaveri UK Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A5.1 Birlikte Galisabilirlik Testi igin Metaveri
a) Amac: Cografi veri setlerinin ve servislerinin birlikte c¢alisabilirligi icin, metaverilerin olusturulup
olusturulmadigini ve XX veri temasiyla ilgili her veri seti i¢in yayinlanip yayinlanmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Koordinat referans sistemlerini, kodlama, topolojik tutarlilik ve cografi temsil turlerini
aciklayan metaverilerin olusturulup olusturulmadigini inceleyin. Cografi veri seti, varsayilan zamansal
referans sistemine génderme yapmayan zamansal bilgi iceriyorsa, zamansal referans sistemini agiklayan
metaverilerin olusturulup olusturuimadigini inceleyin. UTF-8 tabanli olmayan bir kodlama kullaniliyorsa,
karakter kodlamasini agiklayan metaverilerin olusturulup olusturulmadigini inceleyin.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 8. Bélimiinde veriimektedir.

A6. Bilgi Erisebilirligi Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A6.1 Kod Listesi Yayinlama Testi
a) Amac: Veri setlerinde nitelikler icin kullanilan tim ek degerlerin, daha dar degerlerin izin verilip
verilmedigini, bir kayitta yayinlayip yayinlamadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Kod listesi degerli dznitelikler icin, veri setlerinde kullanilan her ek deger igin, bir kayitta
yayinlanip yayinlanmadigini kontrol edin.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 5. Bélimiinde verilmektedir.

A6.2 CRS Yayinlama Testi

a) Amac: Tanimlamalarin ve koordinat referans sisteminin parametrelerinin, ortak kayitlarda yayinlanip
yayinlanmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Tanimlama ve veri seti i¢in kullanilan CRS parametresinin, bir kayitta olup olmadigini
kontrol edin. .

Daha fazla teknik bilgi bu dokimanin 6. Bélimunde verilmektedir.
A6.3 CRS Belirleme Testi
a) Amac: Tanimlamalarin ve koordinat referans sisteminin parametrelerinin, ortak kayitlarda yayinlanip

yayinlanmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Tanimlama ve veri seti igin kullanilan CRS parametresinin, bir kayitta olup olmadigini
kontrol edin. .

Daha fazla teknik bilgi bu dokimanin 6. Bélimunde veriimektedir.

A6.4 Grid Belirleme testi
a) Amagc: Farkh cografi grid sistemleri icin, tanimlamalarin olusturulup olusturulmadigini ve tanimlarinin ya
veriyle ya da referanslarla tanimlanmis olup olmadigini dogrulayin.

b) Test Yéntemi: Gridler icin tanimlamalarin olusturulup olusturulmadigini kontrol edin. Grid taniminin
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eklenmesi icin veri setini ve/veya metaverileri inceleyin.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 6. Bolimiinde veriimektedir.

A7. Veri Dagitimi Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A7.1 Kodlama Uygunluk Testi
a) Amag: Veri setini dagitmak igin kullanilan kodlamanin, TS EN ISO 19118 ile uyumlu olup olmadigini
dogrulayin.

b) Test Yontemi: TS EN ISO 19118'de verilen Soyut Test Paketindeki adimlarini izleyin.

Bolum 9'da belirtilen varsayilan kodlamayi kullanan veri setleri bu gereksinimi karsilar.

Daha fazla teknik bilgi bu dokiimanin 9. bolimiinde verilmektedir.

A8. Betimleme Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A8.1 Katman Gosterim Testi
a) Amagc: Her bir cografi nesne tipinin, belirlenen katmana atanip atanmadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Belirtilen katmanlari kullanarak, goruntileme ag hizmeti igin verilerin kullanilabilir olup
olmadigini kontrol edin:

Daha fazla teknik bilgi bu dokimanin 11. Bélimunde verilmektedir.

A9. Teknik Kilavuz Uygunluk Sinifi

Uygunluk sinifi
Uygunluk sinifinin adresini burada belirtilecektir. Ornek: http://tucbs/...

A9.1 Cokluk Testi
a) Amac: Uygulama semalarinda belirtilen bir 6znitelik veya iliskilendirme rolindn her bir érnegdinin, 5.
bdlimde belirtilenden daha az veya daha fazla olay icermedigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Veri setinde yer alan cografi nesne tipi ya da veri tipinin her bir 6érnegi icin her 6znitelik

ve/veya iligkilendirme roliniin gergeklestirime sayisinin, 5. Bélimdeki uygulama semasinda belirtilen
Oznitelik / iliskilendirme rolinlin olugsum sayisina karsilk geldigini inceleyin.

A9.2 CRS http URI Testi
a) Amac: TUCBS ag servisleri icin veri saglamak zere kullanilan koordinat referans sisteminin, EPSG
kaydina gére URL'ler tarafindan tanimlanip tanimlanmadigini dogrulayin.
b) Test Yontemi: Veri setinin URL'sini tablodaki URL'lerle karsilastirin.

Bu testi gecmek A6.2 testinin yerine getirilmesini gerektirir.

Diger referanslar icin, http://www.epsg.org/geodetic.html adresine bakiniz.

A9.3 Metaveri Kodlama $emasi Gecerlilik Testi
a) Amac: Metaverilerin ISO/TS 19139'da belirtilen bir XML semasini takip edip etmedigini dogrulayin.
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b) Test Yontemi: Saglanan XML semasinin, her metaveri 6rnegi i¢in ISO/TS 19139'da belirtilen kodlamaya
uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

A9.4 Metaveri Ortaya Cikma Testi
a) Amac: Her metaveri 6gesinin olusumunun bolim 8'de belirtilen degerlere karsilik gelip gelmedigini
dogrulayin.
b) Test Yontemi: Her metaveri 6gesi icin yinelenen olay sayisini inceleyin. Olaylarin sayisi Bolim 8'de
belirtilen ile karsilastiriimalidir:

A9.5 Metaveri Tutarlilik Testi
a) Amac: Metaveri 6gelerinin ISO/TS 19139'da belirtilen yolu takip edip etmedigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Her metaveri 6gesinin XML semasini TS EN ISO 19137'de saglanan yolla karsilastirin.

Bu test, ISO/TS 19139'da bulunmayan metaveri 6geleri icin gecerli degildir.

A9.6 Kodlama Semasi Gecerlilik Testi
a) Amac: Saglanan veri setinin, bu belgenin 9. bélimunde belirtilen varsayilan kodlama kurallarina uyup
uymadigini dogrulayin.

b) Test Yontemi: Saglanan kodlamalarin, bélim 9'da tanimlandidi sekilde, ilgili uygulama semalari icin
kodlama(lar) ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin:

Bu testi, bélim 9'da aciklanan varsayilan kodlama semasina uygulamak, bdlium 5'te belirtilen uygulama
semasina uygunlugu test etmeyi kolaylastirir. Bu gibi durumlarda, bu testi pozitif sonugla ¢alistirmak, bu
soyut test paketinde saglanan A1.1'den A1.4'e kadar olan testlerin yerini alabilir.

Schematron ya da diger sema dogrulama aracini kullanmak, dogrulama stirecini énemli 6lgiide artirabilir,
¢gunkl semanin bazi karmasik kisitlamalari, basit XSD dogrulama islemi kullanilarak dogrulanamaz.
XSD'lerin aksine Schematron kurallari, TUCBS veri tanimlamalariyla birlikte verilmez. Dogrulama isleminin
otomatiklestiriimesi (6rnegin Schematron kurallarinin olugturulmasi) bu yizden bir veri kaynagdidir ve veri
saglayicilar icin bir firsattir.

A9.7 Coverage Cok Pargali Gosterim Testi
a) Amagc: Cok parcall mesajlar olarak kodlanan coverage verileri, Coverageler icin GML Uygulama Semasi
(OGC 09-146r2)'de tanimlanan ¢ok pargali gésterim uyum sinifina uygundur.

b) Test Yontemi: Cok parcali mesajlar olarak kodlanan coverage verileri, Coverageler icin GML Uygulama
Semasi (OGC 09-146r2)'de tanimlanan ¢ok parcall gésterim uyum sinifina uygundur.

Daha fazla teknik bilgi bu dokimanin 9.4. Bolimunde verilmektedir.

A9.8 Coverage Tanim Kumesi Tutarlilik Testi
a) Amagc: Kodlanmig coverage tanim kiimesinin GML uygulama semasinda saglanan bilgilerle tutarli olup
olmadigini dogrulayin.

b) Test Ydéntemi: Cok pargall coverage alani mesajlari igin kodlanmis coverage tanim kimesinin, GML
uygulama semasindaki coverage bileseninin agiklamasiyla karsilastirin.

Bu test yalnizca coverage eriminin, coverage tanim kmesinin (bazi binary formatlar) birlikte kodlandigi ¢cok
parcacikli mesajlar i¢in gecerlidir.

Bu test, kapsama eriminin veri yapisini (érnedin, metin tabanh formatlar) tarif etmeden gémuli oldugu ¢ok
parcali mesajlar icin gecerli degildir.

A9.9 Stil Testi

a) Amagc: Bolim 11.2'de tanimlanan stillerin, belirtilen her katman ic¢in kullanilabilir olup olmadigini
dogrulayin.
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b) Test Yéntemi: Bolim 11.2'de tanimlanan stillerin, belirtilen her katman igin kullanilabilir olup
olmadigdini kontrol edin.
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